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Nova programovatelna fidici jednotka
EPOS2 P 24/5 se zabudovanym PLC je
uréena pro fizeni polohy karta¢ovych DC
motor(i s permanentnimi magnety vybave-
nych inkrementalnim snimacem a elektro-
nicky komutovanych EC motord vybave-
nych Hallovymi sondami a inkrementalnim
snimac¢em s vykonem do 120 W.

Hlavni pfednosti nové jednotky EPOS2
P 24/5 je moznost nové struktury fizeni.
Tzv. SUPERVIZOR, kterym muze byt na-

atnothy/EPOSPi24/5

nich snimacu s vétsim rozliseni. EC mo-
tory vybavené inkrementalnim snimacem
Ize sinusovou komutaci Fidit do maximalni
rychlosti 25 000 ot/min, blokovou komu-
taci I1ze EC motory fidit az do rychlosti
100 000 ot/min.

Nové jsou dva analogové vstupy s napé-
tovym rozsahem 0 ... +5 V s 12-bitovymi
A/ID prevodniky. Komunikace s jednotkou
je nové mozna pres USB. USB stejné jako
RS232 ma funkci brany do sbérnice CAN.

pfiklad PC nebo vy- S Diky novému in-
konné PLC, mize g a CANopen Master Network (CAN-M) | terpolagnimu mo-
po sbémici CAN- [E | | du PVT (Position
Master rozdélovat | and Velocity ver-
fizeni, zasilat pfi- | 3 CANapen Slave sus Time) je jed-
kazy a sbirat data | = Network (CAN-S) notka schopné syn-
z vice podfaze- | 2 $ % % % % | chronng fidit drahu
nych PLC na Urov- : | | | | | pohonu referenéni-
ni MASTER, ktery- | £ & N N N L W mi body. Vhodnym
mi mohou byt pra- - /' fizenim z nadfaze-

vé nové jednotky EPOS2 P 24/5. Plvodni
jednotky prvni generace EPOS P 24/5
tuto mozZnost nenabizely. PLC na Grovni
MASTER dale pfes sbérnici CAN-Slave
fidi chovani jednotek SLAVE, kterymi mo-
hou byt napfiklad jednotky slave z fad
EPOS, EPOS2 nebo MCD EPOS.

Kromé novych moznosti fizeni PLC méa
jednotka i nové vlastnosti a funkce slave
jednotek z fady EPOS2.

Maximalni frekvence impulsi z inkre-
mentalniho snimade je navySena na
5 MHz. To umozriuje fizeni pohon pfi vys-
Sich rychlostech nebo pouziti inkremental-
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ného PLC (MASTER) Ize koordinované
fidit pohyb ve vice osach.

Digitalni vystupy mohou byt nakonfigu-
rovany jako triggery tak, ze pfi dosazeni
pozadované polohy vySlou signél. Analo-
govy signél na vstupu jednotky mize nové
slouZit jako poZadovana hodnota polohy,
rychlosti nebo proudu.

Kombinace zpétnovazebni regulace
s dopfednou regulaci (Feed For-
ward), ktera zmenSuje regulac-
ni odchylku, umoznuje

zeni.
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