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Aplikace vackovych mechanisma SOP AP
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Manipulacni kolébka

Vackové mechanismy diky svym
vlastnostem nasly uplatnéni

v primyslovych odvétvich, kde
Je kladen ddraz pfedevsim na
Zivotnost, robustnost,
Jjednoduchost fizeni, rychlost
a presnost. Mezi predni obory
patri automobilovy primys!

a vyroba elektronickych
soucdstek s dlouhodobou
velkosériovou vyrobou.
Neméné dlilezité jsou aplikace
v ostatnich technologiich

v souvislosti s automatizaci

a robotizaci.

Vackové mechanismy SOPAP ©
Francouzskd firma SOPAP se vice nez 35 let
zabyva vyrobou vackovych mechanismd.
Hlavnimi produkty jsou oto¢né stoly, kroko-
vaci pfevodovky, jednotky s linedarnim po-
hybem a manipulatory. Srdcem mechanismd
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Dokonalé provéieni mechanismii
SOPAP v automobilovém
pramyslu je referenci

je na vstupni hfideli umisténa valcova, glo-
boidni nebo radialni hnaci vacka s drazkou
po obvodu. Do drazky zabiraji rolny, které
jsou pro vétsinu aplikaci kluzné ulozeny na
¢epech uchycenych na vystupnim pohybli-
vém clenu. Profil drazky hnaci vacky nese
v sobé vlastnosti vysledného pohybu vy-
stupniho ¢lenu. Obvykle je hnaci vacka roz-
délena na dvé casti, které nazyvame uhel
pohybu a thel klidu. Pokud se hnaci vacka
rovnomérné otaci, v thlu pohybu jsou zabi-
rajici rolny unaseny drazkou podle defino-
vaného profilu rychlosti rozdéleného na
urychlovani, konstantni rychlost a brzdénf.
Rolny zabirajici v thlu klidu jsou s predpé-
tim drzeny v dané pozici. Timto vystupni
¢len vykondva presné definovany pohyb
s pevné danym poctem pozic, u stolil a pre-
vodovek se jedna o rotacni pohyb, u linear-
nich jednotek o pohyb pfimocary.

Manipulator M

Manipulatory kombinuji’ rota¢ni a pfimo-
caré pohyby. Na vstupni hfideli mohou byt
umistény globoidni vacka pro rotacni pohyb
s radidlni vackou, kterd pres paku zajistuje
pfimocary pohyb, nebo je na vstupni hfideli
umisténa valcova vacka s dvémi oddélenymi
drazkami, které zajistuji dva na sebe kolmé
pfimocaré pohyby. Tyto pohyby jsou me-
chanicky spfazené. Pro slozitéjsi manipulace
Ize skombinovat otocné stoly a linedrni jed-
notky tak, 7e kazd4 osa ma vlastni pohon. Ri-
zeni zajistuje nadfazeny fidici systém.

Manipulator ML

Pohon mechanismi a fizeni )
Rovnomérny pohyb hnaci vacky zajistuje
pohon, obvykle se jedna o kombinaci pre-
vodovky a asynchronniho motoru. Vykon
pohonu se stejné jako velikost mechanismu
voli podle pozadavkii na rychlost pohybu
a podle hmoty, se kterou se manipuluje. Pro
mensi mechanismy se voli prevodovka $ne-
kova, pro vétsi pak prevodovka s kuzelocel-
nim ozubenim. Pokud technologicka opera-
ce trva déle, nez je doba, po kterou by byl
vystupni clen mechanismu v klidu, provede
se zastaveni pohonu. Po provedeni operace
se pohon opét spusti a provede se presun
do dalsi klidové polohy. Pro tento pfipad se
pouzivaji brzdové asynchronni motory. Brz-
déni a rozbéh pohonu se provadi odpoje-
nim a pfipojenim napajeni pomoci stykacd.
Déje se tak v priibéhu dhlu klidu, kdy hmoty
na vystupu nejsou urychlovany ci brzdény,
jsou jiz v Klidu. Ridici systém spusti brzdéni
na zakladeé signalu z fidici vacky, kterd je me-
chanicky spojena se vstupni htideli. Mohou
zde byt umistény signalni vacky pro kontro-
lu zastaveni nebo prebéhu.

Programovatelné otocné stoly ©
Existuji aplikace, ve kterych je pozadovano
zastaveni stolu v libovolné poloze. Drazka
hnaci vacky ma takovy tvar, ktery pfi rovno-
mérném otaceni vstupni hfidele zajisti rov-
nomeérny pohyb vystupniho clenu. Zastave-
ni v pozadované poloze, rozbéh a brzdéni
pak zajisti servopohon polohové fizeny
frekvencénim ménicem.

Technika a
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Automobilovy primysl ©
Automobilovy priimysl, klade vysoké naro-
ky na pouzivané komponenty. Mechanismy
SOPAP splriuji piisné predpisy automobilek
a nasly uplatnéni na svarovacich pracovis-
tich, v lisovnach, u vyrobct dili pro interié-
ry vozl, brzdovych systém, pneumatik, za-
bezpecovacich systém, sedadel, atd.

Otocny stdl s upinacimi pfipravky na vy-
stupnim talifi je Castou aplikaci na svafova-
cich pracovistich. Obsluha do pfipravku za-
lozi dil, ktery otocny stil dopravi do
pracovniho prostoru robotl. Po ukoncéenf
technologické operace se stll otoci zpét
a obsluha vymeéni hotovy dil za novy. Jsou
aplikace, kdy je potreba otdcet s vyrobky
kolem vodorovné osy. Na vystup otocného
mechanismu, ktery je umistén na bok, je
uchycen konec nosniku. Druhy konec nos-
niku je uchycen v mohutném cepu ramu.
Nosnik je osazen pfipravky pro uchyceni
vyrobku. Tzv. kolébka mlize mit 2, 3 nebo
4 pevné klidové polohy, casto se také
v téchto aplikacich pouzivaji programova-
telné stoly. Vystupni talif oto¢ného stolu je
namahan radialni silou, proto je uloZen ve
specidlnim lozisku.

Dokonalé provéreni mechanismt SOPAP
v automobilovém priimyslu je referenci pro
jejich aplikace v jinych odvétvich pramyslu.

Elektrotechnicky primysl )
Pri vyrobé elektronickych soucastek me-
chanismy manipuluji s malymi hmotami.
Je viak kladen veliky diraz na presnost
polohovani. Ta se u standardnich malych
stolt a globoidnich pfevodovek pohybu-
je kolem 0,01 mm. Presnost se udava
vzhledem k poloméru umisténi rolen od
osy otaceni.

Mechanismy jsou soucasti automatickych
nebo poloautomatickych linek. Jejich tko-
lem je doprava dill ze zasobnikd, jejich
umisténi do jednotlivych pozic montaze

a na konci linky obvykle dopravuji hotové
vyrobky do pozic pro mechanickou a elek-
trickou vystupni kontrolu.

Tézky pramysl ©
Prikladem aplikace vackového mechanis-
mu v tézkém primyslu mize byt viceosy
manipulator SOPAMAT® pouzity ve slévar-
né. Manipulator slouzi pro dopravu odlitké
mezi jednotlivymi stupni technologie. Mani-
puldtor se sklada z horizontalni jednotky E,
ktera zajistuje vodorovny posuv, na jeji vy-
stupni desce je umistén otocny stul fady TS,
ktery zajistuje otocCeni o pozadovany uhel,
a na ném je umisténa vertikalni jednotka V,
kterd zajistuje zvednuti a polozeni. Vystup-
ni deska vertikdni jednotky je pfipravena
pro montaz rliznych variant pfipravkd pro
uchycenf odlitku.

Vodorovna jednotka a otocny stl, u kte-
rych jsou pevné definovany polohy pro za-
staveni, jsou pohanény brzdovymi asyn-
chronnimi motory. Vertikdini jednotka je
programovatelnd. Je pohanéna asynchron-
nim servopohonem fizenym z frekvencniho
ménice. V. ménici jsou naprogramovany
profilové rampy rychlosti pro manipulaci
s odlitkem.

Podle hmotnosti, tvaru a polohy umisténf
odlitku vii¢i osdm manipuldtoru a vzhledem
k pozadovanym castim pohybili se zvolf
optimalni velikosti mechanismu a jejich po-
hont. Uvedeny manipulator méze pohybo-
vat s hmotami az 10 tun. Pohyby v jednotli-
vych osdch se mohou pohybovat v fadu
sekund.

Vysoké teploty, prach, voda ©
Vedle slévaren jsou dalsim extrémnim pro-
stredim sklarny, pro které jsou také charak-
teristické vysoké teploty. Pro vétsinu aplika-
ci, kdy mechanismus je vystaven pfimému
tepelnému zdrenti, posta¢i pouhé odstinéni
pracovisté od zdroje tepla. Pokud i okolnf
prostredi dosahuje trvale vyssich teplot, pak
musi byt tukové mazivo pouzivané v béz-
nych podminkach nahrazeno olejem. Béz-
né pouzivana tésnéni jsou nahrazovdna
specidlnimi z materidlu Viton. U oto¢nych
stol ma vysoka teplota vliv na bézné pou-
zivané plastové klece ve vystupnich lozis-
cich, ktera se mohou zdeformovat a narusit
tak geometrii. Plastové klece se nahradi ko-
vovymi. Pri extrémné vysokych teplotach
Ize do tél mechanism( instalovat vodnf

3osy manipuldtor SOPAMAT®

soucashn tr

chladici okruh. Jako mezni'se povazuje tep-
lota kolem 70 °C.

Teplota ma vliv na roztaznost materiald.
U otoc¢nych stolt, kde v klidové poloze jsou
rolny drzeny Zebrem hnaci vacky s predpé-
tim, jsou pro aplikace ve vysokych teplo-
tach dodavany stoly s vuli, ktera se poté roz-
taZnosti vymezi.

Ve sklarském primyslu se kromé vyso-
kych teplot vyskytuje dale prach, vlhkost
a stfikajici voda. Konstrukce mechanismt
a systém tésnéni zabranuje vniknuti prachu
a kapalin dovnitf stolu. Pro fizenf je dilezita
volba indukénich snimacti kontrolnich va-
¢ek misto mechanickych, u kterych by ne-
Cistoty mohly omezit funkci.

Potravinarsky primysl| ©
Specifickym odvétvim pro nasazenf vacko-
vych mechanismd je potravinarsky prdmysl.
Bezldrzbové mechanismy s trvalym mazi-
vem vyhovuji' pfisnym hygienickym poza-
davkim. Na balicich a plnicich linkdch, kde
rychlost miize dosahnout az nékolik stovek
taktdi za minutu, se uplatiuji pfedevsim kro-
kovaci prevodovky SOPAP fady T a P.

Krokovaci prevodovka

Pohon linky obvykle zajistuje jeden cent-
ralni” pohon fizeny frekvencnim ménicem.
Synchronizace vSech os je zajisténa mecha-
nickym pfevodem napriklad synchronizac-
nimi femeny.

P¥i rychlostech 200 a vice cyklti za minutu se
snizuje ucinnost kluzné uloZenych rolen, pro-
to se nahrazuji rolnami ulozenymi na jehlach.

Obrabéci centra )
Vackové mechanismy SOPAP se pouzivaji
téz u obrabécich center. Slouzi jako vymeé-
niky nastrojti, kdy zajistuji jejich dopravu ze
zasobniku a nasazeni do vietena. Vackové
mechanismy mohou byt nasazeny jako ma-
nipulatory pro automatizovanou vymeénu
palet s obrobky v prostoru obrabént.

Pro¢ vackové mechanismy? ©
Ve velkosériovych provozech oproti mecha-
nismdm FeSenych pomoci servopohonti na-
bizeji vackové systémy presné a vykonné fe-
$eni méné naro¢né na energii, s jednodussim
fizenim, spolehlivéjsi a bezpecnéjsi. T
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