— &> mecTrRoL —
GERWAH

maxon motor

6 SOPAP—

WWW:lizime:-CZ

Diske Not(

gliovaiyin

shimacen

Svycarsky vyrobce stejnosmémych poho-
ni maxon motor zafadil do svého stan-
dardniho vyrobniho programu elektronicky
komutovany diskovy motor EC 90 Flat
o vykonu 60 W s integrovanym optickym in-
krementalnim snimacem.

Konstrukce motoru je stejna jako u stan-
dardniho diskového motoru EC 90 Flat
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péti 12 V a 36 V. Jmenovity moment moto-
ru je 327 mNm pfi jmenovité rychlosti
1260 ot/min a proudovém odbéru 4,56 A,
resp. 405 mNm pfi rychlosti 1240 ot/min
a proudu 1,78 A.

Motory EC 90 Flat s integrovanym
snimacem |ze kombinovat s planetovymi
pievodovkami GP 52 C. Tyto pfevodovky

90 W. Stator motoru je -
tvofen civkami umisté-
nymi na pélovych na-
stavcich, které jsou
usporadany do hvézdi-
ce. Vné statoru rotuje
magneticky prstenec
s 24-mi poly. Prstenec
je spojen s vystupni hfi-
deli, ktera je uloZena

~ Se vyrabéji s prevody
3,5:1 az 936:1. Vystup-
ni kroutici momenty
jsou 4 Nm az 30 Nm.
Integrovany snimaé
umoznuje Fidit motor
sinusovou komutaci.
Hladky prdbéh proudu
ma za nésledek stalost
momentu v ramci otac-
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ve dvojici kuliCkovych
lozisek. Soucasti rotoru je také kotou€ in-
krementalniho snimace. Opticky senzor je
umistén na desce ploSnych spojti, ktery je
soucasti statoru. Zde jsou umistény také
Hallovy sondy, které informuji o poloze
magnetu.

RozliSeni inkrementalniho snimace je
2048 inkrement(i na otacku. Snima¢ ma
dva kanaly A a B. Vystupem jsou signaly A,
B a negované A\, B\ podle standardu
RS422. Maximalni frekvence pulst je
60 kHz, ¢emuz odpovida maximalni rych-
lost motoru 1750 ot/min.

Vzhledem k niz§i maximalni rychlosti
nabizi motor vykon 60 W. Motor se doda-
va ve dvou provedenich pro jmenovita na-

ky. Motor EC 90 Flat
s integrovanym snimacem Ize tedy pouzit
pro pfesnou regulaci polohy a rychlosti.
Pro digitalni fizeni proudu, rychlosti a polo-
hy se pouzivaji jednotky maxon EPOS,
EPOS 2 aEPOS P.

Motory EC 90 Flat s integrovanym sni-
macem diky svému tvaru a moznostem fi-
zeni nalézaji uplatnéni napfiklad v roboti-
ce. Prikladem je testovaci mobilni robot vy-
vinuty na Katedre robototechniky FS VSB-
TUO v souvislosti s feSenim projektu Tan-
dem FT-TA3/014 Vyzkum a vyvoj spe-
cialniho viceucelového zasahové-

ho vozidla, za finan¢ni podpo-
ry Ministerstva primys-
lu a obchodu.
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