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Kartacové motory
maxon nad 150 W

Rodina kartadovych motorli maxon
fady RE se rozSifuje. Na trh pfichazi
novy motor RE 50 se svymi 200 W. Mo-
tor doplriuje fadu, kterd obsahuje nejvy-
konnéjSi motory maxon 150 W RE 40
a 250 W RE 65. Cislo u oznageni RE
hovofi o vnéjSim prdméru motoru.

Zaméfime se nyni na porovnani téchto
tfi motor(. Komutator je podobny. VSech-
ny motory maji grafitové kartace, rozdilny
je pouze pocet lamel komutatoru a primér
komutatoru. RE 40 méa 13 lamel, RE 50 m&
15 lamel a RE 65 ma 26 lamel. Magnety
motor( jsou ze vzacnych zemin FeNdB.
RE 40 a RE 50 méa dvoupolovy magnet,
RE 65 Ctyfpolovy. LoZiska jsou u vSech
tfech motor( kulickova. U RE 50 a RE 65
jsou loZiska pfedepnutd, coZ pfispiva k tis-
§imu chodu bez vibraci. Trvaly pfipustny
kroutici moment roste s rozmérem moto-
ru. 0,18 Nm u RE 40, 0,38 Nm u RE 50
a 0,88 Nm u RE 65. Naopak maximalni
piipustné otacky se s rozmérem motoru
snizuji. 12 000 ot/min u RE 40, 9 800 of/
min u RE 50 a 4 000 ot/min u RE 65. Jme-
novité otacky motorG jsou pfizptsobeny
dovolenym vstupnim otaékam prevodo-
vek. RE 40 je moZno kombinovat s plane-
tovymi pfevodovkami s trvalym vystupnim
momentem aZz do 30 Nm, RE 50 aZ do
50 Nm a RE 65 az do 120 Nm.

PFi porovnani rozmér(, hmotnosti
a trvalych vykond téchto tfi motorl zjis-
time, Ze hustoty vykon( jsou 1,7 W/cm®
u RE 40, 1 W/cm?3 u RE 50 a 0,6 W/cm?
u RE 65 nebo také 0,3 W/g u RE 40,
0,18 W/g u RE 50 a 0,1 W/g u RE 65.
Nejvétsi usporu hmotnosti a prostoru na
1 W vykonu motoru ziskame u motoru
RE 40. Tento motor vazi 480 g, RE 50
ma 1100 g a RE 65 2480 g.

Srovnani charakteristik
DC motort nad 150W

8000
= Y —RE 40, 150WH
£ ool “ei
2 4000 :
2
8 2000{
S \

0

4 6 8 10 12 14 16 18
Kroutici moment [Nm]

Pfi porovnani charakteristik motort
Zjistime, Ze s rostoucim vykonem moto-
ru klesa strmost charakteristiky. Tim se
dosahne vétsich rozbéhovych momentd
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motoru. Pfi aplikaci bez fidici Jednotky
se u takovych motor(i minimalné projevi
kolisani otacek pfi kolisani zatézujicim
momentem.

V8echny tfi motory maji velmi vysokou
Ucinnost pfes 85%. NejvySSi ucinnost méa
RE 50 se svymi 93 %.

Diskovy motor
EC 9.2 Flat

Tento novy diskovy elektronicky komu-
tovany motor se stdvé nejmensim stan-
dardné vyrabé&nym diskovym motorem
firmy maxon. Ma vnéjsi primér 10 mm
a délku 12,5 mm. Motor ma typickou kon-
strukci diskovych motord s vnéj§im ro-
torem. Rotor mé osmipélovy magnet ze
vzacnych zemin FeNdB. Trvaly kroutici
moment motoru je 0,83 mNm, rozb&hovy
moment 1,28 mNm a maximalni pfipust-
né otacky motoru jsou 25 000 ot/min.

Motor je dostupny ve dvou verzich.
S Hallovymi sondami pro pfesnou elek-
tronickou komutaci, ale i bez nich pro
bezsenzorové fizeni. Pohon splfiuje
normu I1SO 13485 pro medicinskou tech-
niku, coz ho pfedurcuje pro vyuziti pravé
v |ékafskych pfistrojich.

Sterilizovatelny pohon
priméru 13 mm

Pro pohon rlznych lékafsky aplikaci byl
vyvinut motor s pfevodovkou. Je mozné
provozovat samostatny motor nebo kom-
binaci s prevodovkou. Obé varianty jsou
sterilizovatelné, pohon mlze absolvovat
az 500 cykll v autoklavu. Motor a pfevo-
dovka se vyrabi ve dvou provedenich.
Jedna verze je pro americky trh v pal-
covych mirach. Motor ma oznaceni EC
size 5 a prevodovka GP size 5M. Motor
a prevodovka ma vnéjsi primér 0,5" tedy
12,7 mm. Pro evropsky a asijsky trh se
pohon vyrabi v metrickych mirach. Mo-
tor ma oznacdeni EC 13 a pfevodovka
GP 13 M. Vnéjsi prmér 13 mm.

Cely komplet motor s pfevodovkou byl
vyvinut pro velmi vysoké otacky. Motor
EC 13 mé jmenovity vykon 30 W, pfi-
pustné maximalni otacky 90 000 ot/
min. Jmenovité hodnoty otatek motoru
EC 13 jsou pfizptsobené vstupnim otac-
ka&m pfevodovky GP 13 M, které jsou
60 000 ot/min. Motor je moZno vybrat
s jednim ze tfi vinuti. Jmenovité otacky
pfiblizné 64 000 ot/min pfi 12, 24 nebo
48 V. Motory jsou dostupné ve variantach
s Hallovymi sondami i bez nich. Tomu je
nutno prizpUsobit fidici jednotku.

Pfevodovka GP 13 M ma pievodové
poméry 5:1, 25:1 a 125:1, maximalni
trvaly moment 0,15 Nm.

Vysokootackovy motor
EC 25

Motor je urCen pro aplikace vyZadujici
vysoké otacky, napf. zubni vrtacky, po-
hony chirurgickych nastrojii apod. Jedna
se o aplikace bez prevodovky a bez in-
krementalniho snimace. Motor ma vnéjsi
primér 25 mm a délku 84 mm.

Rotor je tvofen dvoupdlovym perma-
nentnim magnetem FeNdB. Hfidel rotoru
je uloZzena v piedepnutych kulickovych
lozZiskach. Jmenovité otacky motoru pfi
napajeni 36V jsou 61 600 ot/min. Ma-
ximélni pfipustné otaky motoru jsou
70 000 ot/min. Trvaly moment motoru je
42,2 mNm pfi proudovém odbéru 8,1 A.

Motor s podobnym trvalym krouticim
momentem je EC 32 se jmenovitym vy-
konem 80 W, motor s podobnym vyko-
nem je EC 45 s 250 W. M(izeme srovnat
charakteristiky téchto motor(. Je patmé,
Ze motor EC 25 s vysokymi otackami
méa mensi rozbéhovy moment a strméjsi
charakteristiku nez nizkootackovy motor
EC 45.

Srovnani charakteristik
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Motor ma Hallovy sondy a se svym
trvalym proudem 8,1 A je uren pro pro-
voz s fidici jednotkou DEC 70/10 pro
fizeni rychlosti.

Prevodovka GP 22 HP

Kartacové motory maxon priméru
22 mm maji rychlost pfizplisobenou
vstupnim otackam pfevodovky GP 22 C,
ktera se standardné pro tyto motory
pouziva. Elektronicky komutované mo-
tory maji otacky presahujici hodnotu
20 000 ot/min. Propojenim EC motoru
s pfevodovkou GP 22 C by bylo mozZné,
ovdem muselo by dojit k vyraznému sni-
Zeni otacek EC motoru az pod hodnotu
8 000 ot/min, tak aby nedoSlo ke snize-
ni Zivotnosti pfevodovky. Pfevodovka
GP 22 HP umoziuje vstupni otacky az
17 000 ot/min.

Nova prevodovka GP 22 HP se lisi od
svych predchlidci GP 22 Aa GP 22 C
predevsim tim, Ze posledni planetovy
stupen je posilen o jedno planetové
kolo. Jsou zde 4 planetova kola, coz
umoziuje v&tsi vystupni kroutici moment
pfevodovky.

Trvaly kroutici moment
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Maximalni trvaly vystupni kroutici
moment je u Ctyfstupfiové prevodovky

GP 22 HP 3,4 Nm. Je to 1,7x vice nez
u GP 22 C. Pfevodovky v provedeni
,C* i ,HP* maji keramické cepy planet.
Pfevodovka ,A“ ma ocelové Cepy planet.
Pouzitim keramiky doslo k navySeni ma-
ximalniho vystupniho trvalého momen-
tu na dvojnasobek mezi pfevodovkami
GP22AaGP22C.

Max. doporug. vstup. otacky
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Optimalizace tvaru zub( vedla ke zvy-
Seni vstupnich otacek prevodovky na
hodnotu 17 000 ot/min. ZvySeni pfipust-
nych otaéek do pfevodovky je 0 110 %
oproti pfevodovce GP 22 C.

Prevodovka GP 32 BZ se
shizenou vuli

Pro potfeby robott, manipulatord, bali-
cich linek, méficich pfistroji apod. slouzi
pfevodovka GP 32 BZ. Jednostupriova
pfevodovka ma snizenou vili na 9 arc-
min, tfistupova na 30 arcmin.

Prevodovku je mozné spojit s DC i EC
motory a s kompaktnim pohonem MCD
EPOS. Z dlvodu dostateéného mazani
jsou doporuéené vstupni otacky do pre-
vodovky 4 000 ot/min. Maximalni trvaly
pfipustny moment je 4,5 Nm. Pfevodov-
ka ma velmi vysokou ucinnost a to 90%
v jednom stupni planetového prevodu.

Rizeni rychlosti
DEC 24/2

Rizeni rychlosti EC motorti s Hallovymi
sondami DEC 24/2 je ve formé modulu,
ktery se osadi do zékaznické zakladni
desky. Jde tedy o aplikaci fizeni pfi sério-
vém nasazeni. Ridici jednotka DEC 24/2
dokaze fidit dvojpdlové motory od 500 ot/
min az do 80 000 ot/min. Rychlost osmi-
pélového motoru mize byt fizena od 62
do 10 000 ot/min.

Pfipojené stejnosmérné napéjeci na-
péti mize byt od 8 do 24 V, maximalni
trvaly vystupni proud z DEC 24/2 je
2 A. Maximalini Spickovy proud je 3 A, je
mozné ho vyuiit pouze kratkodobé na
rozb&h nebo pfi kratkodobé zvyseni z&-
té7e. Rizeni j je Jednokvadrantove S moz-
nosti pfepinani sméru otaceni motoru.

Stejné jako u pfedchozich typu je mozné
nastavit omezeni vystupniho proudu.
Pfidanim externiho potenciometru je
mozné maximalni trvaly vystupni proud
nastavit. Ridici jednotka méa integrovano
nékolik ochran, které zareaguiji vypnutim
vykonového stupné fizeni. K vypnuti
dojde, jestlize je napajeci napéti mensi
nez 6,5V, jestlize je napajeci napéti vét-
Sinez 30V, jestlize teplota vykonového
stupné je vétsi nez 95°C a jestlize nastal
problém s Hallovymi sondami. Vykonovy
stupef je téZ odpojen, jestlize je hfidel
motoru blokovana dobu delSi nez 1,5 s.

EPOS2 24/5

Rodina kompaktnich fidicich jednotek
polohy EPOS se rozSifuje o nové cleny.
Novou jednotkou je EPOS2 24/5. Jednot-
ky EPOS slouZi k fizeni proudu, rychlosti
a polohy kartacovych motord s inkremen-
talnim snimacem a elektronicky komu-
tovanych motord s Hallovymi sondami
a inkrementalnim snimacem. S urcitym
omezenim je mozné fidit i elektronicky
komutované diskové motory maxon.

EPOS2 24/5 m(ze byt napéjena stej-
nosmérnym napétim do 24 V, jeji maxi-
malni vystupni proud do motoru je 5 A.
Jednotka muZze fidit otacky kartaCovych
motor(i az do 25 000 ot/min a otacky
EC motor( pfi blokové komutaci az do
100 000 ot/min.

EPOS2 je nova generace fizeni EPOS,
ktera pfinaSi nové moznosti komunikace
a nové provozni mddy. Se v3emi jednot-
kami EPOS je mozné komunikovat po
sbérnici CAN prostfednictvim protokolu
CANopen a sériovym rozhranim RS-232.
Jednotky EPOS2 je mozno Fidit i pro-
stfednictvim rozhrani USB. Obé rozhra-
ni RS-232 i USB poskytuji komunikacni
branu na sbémici CAN.

Oznaceni Napéjeci | Trvaly vystupni/Spickovy
jednotky napéti [V] proud [A]
EPOS 24/1 9..24 112

EPOS24/5 | 11..24
EPOS 70/10 | 11...70
EPOS P 24/5 | 11...24 510
EPOS224/5 | 11...24 510
EPOS236/2 | 11...36 214
EPOS250/5 | 11...50 510
MCDEPOS | 12..50 2,6/9
MCD EPOS P| 12...50 2,609
V8echny jednotky EPOS2 maji integro-
vany méd IPM interpolované fizeni polohy.
Po zadani definiénich bodu jednotka sama
zabezpe€i prlchod témito body. Tento
mad je vhodné vyuzit u viceosych systé-
md, protoze sbémice CAN je méng zatize-
na komunikaci mezi uzly Slave a Master.
Master mize byt jednotka EPOS P 24/5,
MCD EPOS P nebo jiné PLC.

Pfinosem jednotek EPOS2 je také moz-
nost pfivést hodnotu z analogového vstu-
pu pfimo do fizeni proudu, rychlosti nebo
polohy. Nové uzivatelské rozhrani EPOS
Studio pfinasi snadné nastavovani pa-
rametr(, automatické nebo ruéni ladéni
zesileni regulator(i, konfiguraci vstupl
a vystupu, bezpecné ulozeni hodnot, po-
pfipadé ukladani novych Firmward.
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