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maxon motor fidici jednotka ADS 50/10
Objednaci Cislo 201583
Navod k obsluze vydani duben 2006

ADS 50/10 je vykonna Fidici jednotka pro
fizeni stejnosmérnych DC motort s
permanentnimi magnety a vykony v
rozsahu 80 — 150 W.

Jednotka umoziiuje Ctyfi rezimy fizeni:

e Rizeni rychlosti za vyuziti tachodynama
¢ Rychlostni fizeni za vyuZiti encodéru

e Rizeni rychlosti s kompenzaci IXR

e Momentové (proudové) fizeni

Ridici jednotka ADS 50/10 je chranéna

proti nadproudu, pfehfati a zkratu

motorového vinuti. Pouzitim modernich
vykonovych FET tranzistord je dosazeno
u€innosti az 95%.

Vestavéna motorova tlumivka v kombinaci

s vysokym PWM modulaénim kmito&tem 50
kHz dovoluje pfipojeni motor( s velmi

nizkou indukénosti, ve vétsiné pfipadl bez
pfidavné externi motorové tlumivky.

Diky Sirokému rozsahu napdjeciho napéti

12 — 20 VDC je fidici jednotka velice
univerzalni a maze byt vyuzito riznych
napajecich zdroja.

Hlinikové télo usnadfuje montaz Fidici jednotky.
Praktické Sroubovaci svorky umoznuji rychlé a bezproblémové pfipojeni a uvedeni do provozu.
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4Q- DC fidici jednotka ADS 50/10 Navod k obsluze

1 Bezpeénostni pokyny

> bBbB>BE PP P

Odborna obsluha
Instalaci a uvedeni do provozu smi provadét pouze vhodné vyskolena osoba.

Zakonné predpisy
UZivatel musi zajistit, aby Fidici jednotka a k ni pfisludné komponenty byly montovany
a pripojeny dle mistnich zakonnych predpisu.

Odpojeni zatéze
Pfi prvnim uvedeni do provozu musi motor bé&Zet zasadn& v chodu naprazdno, tj.
s odpojenou zatézi.

Pridavna bezpeénostni zafizeni

Elekronicka zafizeni sama o sobé&, nejsou bezpecna. Stroje a zafizeni musi mit
nezavislé kontrolni a bezpecnostni vybaveni. Pfi porude, Spatné obsluze, vypadku
regulaéni ¢&i fidici jednotky, poruSe kabelu apod. musi byt pohon a celé zafizeni
uvedeno do bezpe¢ného provozniho stavu.

Opravy
Opravy smi provadét pouze autorizovana instituce nebo vyrobce. Neopravnénou
manipulaci a neodbornou opravou mohou vzniknout zavazné Skody.

Ohrozeni zivota
Dbejte na to, aby b&hem instalace ADS 50/10 nebyla Zadna souvisejici ¢ast pod
napétim! Po zapojeni se nedotykejte Zivych ¢asti!

Maximalni provozni napéti
Zajistéte, aby napdjeci napéti bylo v rozsahu 12 az 50 VDC. Napéti nad 53 VDC nebo
pfepdlovani jednotku znici.

Zkrat a uzemeni
Ridici jednotka neni chranéna proti zkratu motorového vinuti, zkratu vinuti proti zemi,
ochranému vodici nebo GND!

Motorova tlumivka

Vestavéna motorova tlumivka dovoluje pfimé pripojeni vétSiny Maxon DC motord s
vykonem vys$im nez 80W. Pokud je to nutné, trvaly proud protékajici motorem muize
byt lehce omezen.

Vypocéet motorové tlumivky:

Lo i)z —Le VL 075 ] L 1]

4 0.15H-10 [mA] 3
N

o Napajeci napéti Ve [V]

e Nominalni proud (max. trvaly vystupni proud) Ip [mA]

o Indukénost motoru Lyetor [MH]

Neznama:

e PFidavna motorova tlumivka takto mize omezit trvaly proud maximalné o 10% s
ohledem na jeji otepleni.

A Elektrostaticky citlivé ¢asti (Electrostatic sensitive device - ESD)

2 maxon motor control
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2 Technické udaje
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29

Elektrické udaje

Napajeci Napéti Voc (ZVINENT <5 %6)...uuuiiiiiie e 12-50 VvDC
MaX. VYSEUPNT NMAPELT ...ttt nnn e e 0.9 Vce
MaX. VYSEUPNT PIrOUA Imas ..« .vveveernnnnnnnniiiiiiiiiitiiietiieieiebeieeeeeeee ettt eeesssnenenneene 20 A
Trvaly VYSTUPNT PrOUA Leont «eeeeeeeeeeiiiiiiiiiiiiie e 10A
SPINACH fTEKVENCE.......oiii 50 kHz
UCGINNOST. ...ttt n e e 95 %
Propustné pasmo proudového regUIALOrU..............uuuueuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiieeeieeee e 2.5kHz
Vestavéna motorova tIUMIVKE ...........eeiiiiiiiiiiiiiiiii e 75uH/10 A
Vstupy
Zadana hodnota (Set Value).............covoueveveureeeeeeeeeeeeeeeeee e, -10 ... +10V (Ri=20kQ)
ENADIE ... +4 ...+50VDC (Ri=15kQ)
Vstupni napéti DC tacho “Tacho Input” min. 2 VDC, max. 50 VDC (R; =14 kQ)
Vstupy IRC snimace “Channel A, A\, B, B\ .........ovviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiins max. 100 kHz, TTL drovné
Vystupy
Aktualni proud “Monitor I”, zkratuvzdorny ..................eeevvevevevennnnns -10...410 VDC (Ro =100 Q)
Aktualni otacky “Monitor n”, zkratuvzdorny ................cceeeeeeveeeeennns -10...410 VDC (Ro=100Q)
Stavovy vystup “READY”, otevieny kolektor, zkratuvzdorny............. max. 30 VDC (IL [120 mA)
Napét'ové vystupy
Pomocny zdroj napéti, zkratuvzdorny................... +12 VDC, -12 VDC, max. 12mA (Ro =1 kQ)
Napajeci napéti encodéru (IRC SNIMaCE)...........uuuuuurrrmmrmrmiiiiiiinnneiinenenannnns +5 VDC, max. 80 mA

Nastavitelné potenciometry

IXR kompenzace
Offset

nmax

|max

Gain
LED signalizace

DVOJDAreVNE LED ........uiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e READY / ERROR
zelena = ok, ruda = error

Okolni teplota a vihkost

PPOVOZ ...ttt e e s nnne -10 ... +45°C
SKIAUOVANT ...t e et e e e e e eeae e e e annes -40 ... +85°C
NekondenzujiCi VINKOSE............uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e 20 ... 80 %
Mechanické udaje
HMOINOSE ...ttt nnnne cca. 400 g
ROZMEIY ..ttt nnne viz. rozmérovy nacrt
MONEAZNT OIVOIY. ...t eenennenee pro Srouby M4
Svorky
SroUDOVE SVOTKY ......vveeveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeens vykonova (5ti polové), signalova (12ti pélové)
{0y (=Y oS 3,81 mm
Doporuceny prafez VOICe. .......ccouiuuurriiiee e 0.14 - 1 mm? lanko nebo
............................................................................................................. 0.14 - 1.5 mm? drat
PFEPOJENT SNIMACE. ... .ttt enneeeee zasuvka DIN41651

pro ploché kabely, rozte¢ 1,27 mm, AWG 28
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4-Q-DC Servoamplifier ADS 50/10
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4 Uvedeni do provozu
4.1 Navrh napajeciho zdroje

Lze pouzit libovolné napajeni splfiujici nasledujici pozadavky.
Bé&hem uvadéni do provozu a ladéni doporu€ujeme odpojit motor mechanicky
od stroje, aby se predeslo Skodam zplsobenym nekontrolovanym pohybem.

PoZadavky na napéjeni

Vstupni napéti VCC min. 12 VDC; max. 50 VDC
ZvInéni <5%
Vystupni proud V zavislosti na zatizeni, trvaly

proud 10 A (kratkodobé 20 A)

Vypoclet pozadovaného napéti:
Zadano
= Provozni moment Mg [MNm]
= Provozni rychlost ng [ot/min]
= Jmenovité napéti motoru Uy [Volt]
= Rychlost naprazdno pfi Uy, ng [ot/min]
= Zavislost rychlosti na zatiZeni An/AM [(ot/min)/(mNm)]
Neznama
= Napajeci napéti V¢ [Volt]
Reseni

U An 1
V,.=-dn +— M, |- —+2|V
Ly 2 ) 2]

Vyberte napajeci zdroj schopny i pfi zatizeni dodat vypoc¢tené napéti.
Ve vzorci je zohlednéno maximalni plnéni PWM (90%) a Ubytek napéti na
vykonové ¢asti (2V max).

Poznamka:

Napajeci zdroj musi byt schopen pojmout energii generovanou pfi brzdéni
motoru napfiklad v kondenzatoru. Pfi pouZiti elektronicky stabilizovaného zdroje
musi byt spravné (dostate¢né vysoko) nastaveno proudové omezni.

Vydani 2006 /CZ Rev. 0.1
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. . o T 5 %
4.2 Vyznam potenciometrti c £ £ &S
X O c = O
- N M I w0
o o oo o
L]
1‘2‘3‘4‘5‘_'1‘2‘3‘4‘5‘6‘7‘B|9|10|11|12q ‘OOH * + * * *
[0 e ey i i el 3 2 | S
Potenciometr Vyznam pootoceni
vIevq’> vprav@
Iab&1 TR
P1 | IR IXR kompenzace slabsi Sneyst
kompenzace kompenzace
PFizplsobeni - -
P2 | Offset n=0/1=0 motor se otaci | motor se otaci
vlevo vpravo
pii Zadané hodnoté 0 V P
P3 N max. rychlost niZsi vySSi
M3 | pFi 10 V zadané hodnoty rychlost rychlost
] . niz8i vysSSi
P4 Imax Proudové omezeni min. 0.5 A max. 20 A
P5 gain zesileni niZsi vySSi

6 maxon motor control Vydani 2006 /CZ Rev. 0.1
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4.3 Nastaveni

4.3.1 Vychozi nastaveni

4.3.2 Rezimy fizeni
Rezimy fizeni rychlosti
Encoder rezim
DC-Tacho rezim
IXR kompenzace

Rezim fizeni proudu
(momentu)

PFi vychozim nastaveni jsou vSechny potenciometry v doporucene poloze.
Ridici jednotka ADS je dodavana s timto nastavenim.

Pl P2 P3 P4 P5

2] 78] (30 130 [

Vychozi nastaveni potenciometr(
P1 IXR 0 %
P2 Offset 50 %
P3 nmax 50 %
P4 Imax 50 %
P5 gain 10 %

4.

Nastavte Zadanou hondotu na maximum (napf. 10 V) a otacejte
potenciometrem P3 ny,.x dokud neni dosazeno poZzadované rychlosti.

Nastavte potenciometr P4 |,.x na poZadovany limit.

Proudové omezeni mlze byt nastaveno v rozsahu 0 az 20 A linearné
potenciometrem P4.

Dulezité: Proudové omezeni |.x by mélo byt nastaveno na hodnotu
niZsi, nez je nominalni proud motoru (max. continuous current) viz.
katalogovy udaj. Zaroven by nemélo byt trvale vy83i nez 10 A.
ZvySujte hodnotu potenciometru P5 dokud neni dosaZzeno dostateéného
zesileni.

Varovani: Pokud motor vibruje, je hluény nebo se prilis se zahtiva, je zesileni
nastaveno na pfili§ vysokou hodnotu.

Nastavte Zadanou hodnotu na 0 V, napf. zkratovanim svorek. Poté
nastavte otacky motoru na 0 ot/min potenciometrem P2 Offset.

Dale, pouze v rezimu kompenzace IxR:

5.

Pomalu zvySujte hodnotu potentiometeru P1 IxR, dokud neni
kompenzace dostatecna. To znamena, Ze otacky motoru se pfi zatiZzeni
neméni, nebo klesnou velice malo.

Varovani: Pokud motor vibruje, je hluény nebo se prili§ zahtiva, je zesileni
nastaveno na pfili§ vysokou hodnotu.

Potenciometrem P4 |,.x nastavte poZadované proudové omezeni.
Proudové omezeni mlize byt nastaveno v rozsahu 0 az 20 A linearné
potenciometrem P4.

Dulezité: Proudové omezeni |.x by mélo byt nastaveno na hodnotu
niZ8i nez je nominalni proud motoru (max. continuous current) viz.
katalogovy udaj. Zarover by nemélo byt trvale vy3si nez 10 A.
Nastavte Zadanou hodnotu na 0 V. Poté nastavte proud motoru na 0 A
potencimetrem P2 Offset.

Poznamka

Zadana hodnota v rozsahu -10 ... +10 V piiblizné odpovida rozsahu proudu

+ ‘Imax.

max .-

V reZimu fizeni proudu (momentu), jsou potenciometry P1, P3 a P5
neaktivni.

Vydani 2006 /CZ Rev. 0.1
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5 Popis funkce vstupti a vystup

5.1 Vstupy

5.1.1 Zadana hodnota “Set value”

5.1.2 Enable

5.1.3 DC Tacho

Enable

Disable

Vstup Zadané hodnoty je zapojen jako diferencialni zesilovac.

Rozsah vstupniho napéti -10...+10V

Vnitini zapojeni diferencialni

Vstupni impedance 20 kQ (diferencialni)
Kladna zadana hodnota (+ Set value) > (- Set value)

Zaporné napéti na motoru nebo proud
protékajici motorem (hfidel motoru se
otaci vlevo)

Zaporna zadana hodnota (+ Set value) < (- Set value)
Pozitivni napéti na motoru nebo proud
protékajici motorem (hfidel motoru se
otaci vpravo)

JestliZze je pfivedeno napéti na vstup “Enable”, fidici jednotka pfipoji napéti na
vinuti motoru. JestliZze vstup neni zapojen nebo je pfipojen k zemi Grd, je
vykonovy stupefi ve stavu vysoké impedance a fidici jednotka je disablovana
(Hfidel motoru dovoluje volné otageni.) Vstup “Enable” je zkratuvzdorny.

Minimalni vstupni napéti +4.0VDC
Maximalni vstupni napéti + 50 VDC
Vstupni impedance 15 kQ

Zpozdéni pfechodu Disable = Enable typicky 500 us (pfi 5 V)

Minimalni vstupni napéti 0 VvVDC
Maximalni vstupni napéti +2.5VDC
Vstupni impedance 15 kQ

Zpozdéni pfechodu Enable = Disable typicky 100 ps (pfi 0 V)

Minimalni vstupni napéti 20V
Maximalni vstupni napéti 50 V
Vstupni impedance 14 kQ

Rozsah Fizeni rychlosti:

Rozsah Fizeni rychlosti se nastavuje potentiometrem P3 npax (Maximalni
rychlost pfi maximu Zadané hodnoty).

Pro fizeni rychlosti v celém rozsahu Zadané veliiny £ 10 V musi byt napéti na
vstupu “tacho” pfingjmensim £2 V.

Pfiklad pro rezim tachodynamo s 0,52 V / 1000 ot/min:

Napéti 2,0 V na vstupu tacho je dosazeno pfiblizné pfi otackach 3850 ot/min.
Nmax potenciometrem je 3850 ot/min.

Pro niZsi rychlostni rozsah Fizeni musi byt vyuZito tachodynamo s vysSim
vystupnim napétim, napfiklad 5 V / 1000 ot/min.

8 maxon motor control
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5.1.4 Encodér

Napajeci napéti encodéru + 5 VDC max. 80 mA
Maximalni vstupni frekvence DIP pfepina¢ 85 ON: 10 kHz

DIP ptepina¢ S5 OFF: 100 kHz
Napétové urovné TTL

low max. 0.8 V
high  min. 2.0V

Je vice neZ doporu€eno pouzivat encoder s vestavénou elektronikou
(Linedriver). Pokud je encodér pouzivanan bez vnitini elektroniky (bez kanald
ChA\ a ChB)), je Fizeni rychlostné omezené kvuli pomalejSim pfebéhim a
neostrym hranam.

Ridici jednotka nevyZaduje vyuziti nulového (Index) pulzu | a I\,

Konektor encodéru na jednotce (Celni pohled)
9
\é//$ %1

2

Obsazeni pint vstupu “Encoder”:

10

1 n.c. Nezapojeno

2 +5V + 5VDC max. 80 mA
3 Gnd Zem

4 n.c. Nezapojeno

5 Al Invertovany kanal A
6 A Kanal A

7 B\ Invertovany kanal B
8 B Kanal B

9 n.c. Nezapojeno

10 n.c. Nezapojeno

Toto rozlozeni pinu je kompatibilni s konektory na plochém kabelu snimacu
HEDL 55xx s vnitfni elektronikou a se snima¢em MR s vnifni elektronikou, typy
ML a L.

Vydani 2006 /CZ Rev. 0.1 maxon motor control 9
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5.2 Vystupy

5.2.1 Aktualni proud “Monitor 1”

Hodnota aktualniho proudu je pfedavana ke kontrolnim t¢elim prostfednictvim
analogového vystupu. Hodnota je proporcionalni k proudu motoru. Vystup
“Monitor I” je zkratuvzdorny.

Rozsah vystupniho napéti -10 ... +10 VDC

Vystupni impedance 100 Q

Gradient cca. 0.4 V/IA

Kladna hodnota napéti vystupu odpovida zaporné hodnoté proudu
motoru.

Zaporna hodnota napéti vystupu odpovida kladné hodnoté proudu
motoru

5.2.2 Aktualni rychlost “Monitor n”

Informace o aktualni rychlosti slouzi zejména k uréeni dynamiky pohonu.
Absolutni rychlost je ddna vlastnostmi snimace a nastavenim potenciometru
Nmax. VYstupni napéti je umérné rychlosti. Hodnota 10V na monitoru odpovida
rychlosti nastavené potenciometrem npay.

Vystup “Monitor n” je zkratuvzdorny.

Rozsah vystupniho napéti -10 ... +10 VDC
Vystupni impedance 100 Q
Pfiklad: -10V  odpovida rychlosti -Nmax  (vlevo)
0V odpovida rychlosti 0 ot/min
+10V  odpovida rychlosti +Nmax  (Vpravo)

5.2.3 Stavovy vystup “Ready”

Stavovy vystup “Ready” muze byt vyuzit pro kontrolu provozniho/chybového
stavu fidici jednotky z nadfizeného fidiciho systému. Vystup typu otevieny
kolektor je v normalnim stavu, to znamena bez chyb sepnut k zemi Gnd. V
pfipadé chyby, napf. pfehfati, nadproudu, chyby napajeni nebo pfilis vysoké
frekvence na vstupu “Encoder” je vystupni tranzistor rozepnut.

******************** max. 30 V

Polyfuse

Gnd

Je tieba vyuZit externi napajeci napéti:
Max. vstupni napéti max. 30 VDC
Max. proudové zatizeni 120 mA

Chybovy stav zlstava ulozen v paméti. Pro jeho odstranéni musi byt jednotka
znovu Enablovana, musi byt vykonany prechod disable -> enable. V pfipadé Ze
pficina chyby trva, vystupni tranzistor fidici jednotky pfejde do stavu vysoké
impedance.

1 0 maxon motor control
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6 Dalsi nastaveni

Potenciometr Vyznam Nastaveni
ﬁ P6 Ngain rychlostni zesileni nizké vysoké
;@2 P7 lgain proudové zesileni nizké vysoké
m P8 lcont omezeni trvalého proudu nizsi vySSi
B P8 lcont
K P7 |gain
B P6 Ngain

6.1 Nastaveni potenciometrti P6 ngain a P7 lgain

Ve vétsiné aplikaci postaci nastaveni regulatori potenciometry P1 az P5.

Ve specialnich pfipadech muze byt pfechodova charakteristika optimalizovana
nastavenim “zesileni rychlostniho regulatoru” potencometrem P6.
Potencimetrem P7 “zesileni proudového regulatoru” maze byt upravena
dynamika pohonu pomoci proudového regulatoru. Pro kvalitni nastaveni obou
regulatori se doporucuje méreni pfechodové charakteristiky pomoci
osciloskopu za vyuziti vystupl “Monitor n” a “Monitor I”.

Vychozi nastaveni P6 ngain = 25 % a P7 lgain = 40 %.
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6.2 Nastaveni trvalého proudu P8 l;ont @ proudového omezeni DIP prepina¢ S6

V zakladnim nastaveni je proudové omezeni nastaveno na maximalni proud
(DIP pfepina¢ S6 OFF).
V tom pfipadé je proud protékajici motorem omezeny na hodnotu nastavenou

potenciometrem P4 I« (0.5 ... 20 A).

Jestlize je DIP pfepinac S6 v poloze ON, pak je nastaveno také cyklické
proudové omezeni. Tento zpusob proudového omezeni nastaveného na

spravnou uvroven zabranuje tepelnému pfetiZeni motoru.

Po dobu 0,1 s je proud motoru omezen na hodnotu nastavenou
potenciometrem P4 I, (0.5 ... 20 A) a poté na 0,9 s je proud omezen na
hodnotu nastavenou potenciometrem P8 l;ont (0.5 ... 20 A). Po 1s se cyklus

opakuje.

Vychozi nastaveni P8 l;ont = 50%.

DIP ptepina& S6 ON T

DIP piepina¢ S6 OFF |

I
A

Imax —‘

1P4I

|71 P8 Lo

cont

cyklické proudové omezeni je aktivni

max

zakladni proudové omezeni

I

A

WP4T

max

0.1s

»
Lag

1s

t

6.3 Nastaveni maximalni frekvence encodéru DIP prepinac¢ S5

Maximalni vstupni frekvence encodéru se voli DIP pfepinaem S5. Vychozi
nastaveni maximalni frekvence snimace je 100 kHz.

A\ 4
—_

DIP prepina& S5 ON T DIP piepina¢ S5 OFF |
Max. vstupni frekvence 10 kHz Max. vstupni frekvence 100 kHz
pulzd/otacku maximalni pulzd/otacku maximalni

otacky otacky

16 37 500 ot/min

32 18 750 ot/min

64 9 375 ot/min

128 4 688 ot/min 128 46 875

ot/min

256 2 344 ot/min 256 23438

ot/min

500 1 200 ot/min 500 12 000

ot/min

512 1721 ot/min 512 11719

ot/min

1000 600 ot/min 1000 6 000 ot/min

1024 586 ot/min 1024 5 859 ot/min
Poznamka

Pro docileni kvalitni regulace, pfi pouZiti snimace s nizkym poc¢tem

pulz(i/otacku, by mély byt DIP prepinage S5 v poloze ON 7.

1 2 maxon motor control

Vydani 2006 /CZ Rev. 0.1




maxon motor

4Q- DC fidici jednotka ADS 50/10

Navod k obsluze

7

7.1 Dioda nesviti

7.2 Dioda sviti zelené
7.3 Dioda sviti cervené

Indikace stavu jednotky, popis chybovych stavil

Dvoubarevna LED (zelena/Cervena) zobrazuje provozni stav jednotky.

PFiciny:

¢ Neni pfipojeno napajeni

o Vadna pojistka

e Spatna polarita napajeciho napéti
e Zkratovany zdroj +5V

Druh blikani (zelend)

Provozni stav

LED ein

Ridici jednotka aktivni (Enable)

N

Ridici jednotka neaktivni (Disable)

Blikanim &ervené LED jsou posana nasledujici chybova hlaseni:

Zpusob blikani (ruda)

Provozni stav

Pokud piekro€i teplota limit pfiblizné

® 1 LJ 90°C, vykonovy stuperi je vypnut.
(disable status).
JestliZze aktudlni proud motorem
@ ptekro€i hodnotu cca. +/- 25 A,
gugN LI vykonovy stuperi je vypnut.

(disable status)

Jestlize se jednotce nepodafi
nastavit vnitfni napajeci napéti,
vykonovy stupen je vypnut.
(disable status)

@1

Jestlize frekvence vstupu encoderu
je vy88i nez 150 kHz, vykonovy
stupen je vypnut. (disable status)

Chybovy stav zlstava ulozen v paméti. Pro jeho odstranéni musi byt jednotka
znovu Enablovana, musi byt vykonany prechod disable -> enable. V pfipadé Ze
pficina chyby trva, vystupni tranzistor fidici jednotky pfejde do stavu vysoké

impedance.

PFiciny chybovych stav(:

e Vysoka okolni teplota (druh blikani @)
e Maximalni trvaly proud vy33i nez 10 A (druh blikani @)

e Spatné chlazeni, vedeni tepla (druh blikani @)
e  Zkrat vinuti motoru (druh blikani @)
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8 Odstranéni chyb

Chyba

Mozna pri¢ina chyby

Diagnostika

Motor se netodéi

Napajeci napéti <12 VDC
Jednotka neni Enablovana
Zadana hodnota je 0 V

P¥iliz nizké proudové omezeni
Zvolen Spatny provozni rezim
Spatny kontakt

Spatné zapojeni

zkontrolujte pin 4 vykonového konektoru
zkontrolujte pin 3 signalového konektoru
zkontrolujte piny 1 a 2 signalového konektoru
zkontrolujte nastaveni potenciometru P4 Imax
zkontrolujte nastaveni DIP prepinacéu
zkontrolujte kabelaz

zkontrolujte zapojeni

Rychlost neni regulovana

Encoder rezim: signaly encoder
DC-Tacho rezim: napéti tacho

IXR rezim: chybna kompenzace

9 EMC-doporucena instalace

Napajeci zdroj (+V¢cc - Power Gnd)
Za normalnich podminek nestinénym kabelem.
Zapojeni do hvézdy v pfipadé zapojeni vice jednotek k jednomu zdroji.

Kabel motoru

Stinény kabel je vice nez doporucen

Stinéni zapojit na obou stranach:
ADS 50/10:

Motor:
Pouzijte samostatny kabel.

Kabel encodéru

Ackoli fidici jednotka ADS 50/10 dokaze pracovat bez encodéru s budi¢em, doporuéuje se
vyuzit encodéru s budi¢em. PouZiti encodéru s budi¢em zvySuje odolnost proti rudeni.

Za normalnich podminek nestinénym kabelem.

Analogové signaly (Set value, Tacho, Monitor)

Pouzijte samostatny kabel.

zkontrolujte zastréku encoderu

zkontrolujte polaritu napéti, signalovy konektor
piny5a 6

zkontrolujte nastaveni potenciometru P1

Svorka 3 “Ground Safety Earth” a/nebo spodni ¢ast krytu.
Kryt motoru, nebo ¢ast dobfe vodivé pfipojenou ke krytu motoru.

Za normalnich podminek nestinénym kabelem.
Stinény kabel pouzijte v pfipadé nizkych Urovni signalu a nebo silné elektromagneticky

zaruSeném prostfedi.

Za normalnich podminek stinéni zapoijit po obou stranach. Stinéni zapojte pouze na jedné

strané v pfipadé ruseni 50/60 Hz.

Digitalni signaly (Enable, Ready)

Nestinény kabel

Viz také blokové schéma kapitola 10.

Pro ziskani osvédceni o spinéni elektromagnetické kompatibility CE musi byt zafizeni
testovano jako celek se vSéemi samostatnymi komponentami (motor, fidici jednotka, napajeci
zdroj, EMC filtr, kabelaz atd.)

14 maxon motor control
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10 Blokové schéma

+12V OUT

-12v OUT

Enable

Ready

Case

+5V/80mA

’_/k_‘DI PS5

Gnd

Encoder A

Encoder A\ |
Encoder B

F/V/ Converter —AAN

EncoderB\ |

-Set value
+Set valuel

-Tacho Input |

P81 cont

DIP1

-12v

+12v

Poly
fuse

PTC

DIP6

[ ]

Current

+5v |
+12\)
-2y

Supply

Ground
Safety
3 Earth

earth

optional =

4 +Vcc 12-50VDC

5 Power Gnd

limit
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Power

® LED green-ok / red-fault
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2 —Setvalue

3 Enable

4 Gnd

5 +Tacho Input

6 =Tacho Input
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9 Ready

10 +12V/12mA OUT
11 —12V/A2mA OUT
12 Gnd
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[N =
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CHANNEL B 7
CHANNEL A 5
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1
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