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Zakladem pohonti jsou stejnosmérné A ‘;téﬂe%‘*
DC a EC motory se samonosnym vinu- o \a
tim maxon®. Konstrukce vinuti, kartacl : s .,?r,:nc:’ ha e"

a magnetd prodluZuje pronikavé Zivot
a zmenSuje rozméry motord. Motory

pracuiji s Ucinnosti az 93 %. Motory EC I e
se pouziji pro trvaly provoz s velkym 50 V- "
zatézovanim a dlouhym pozadovanym
Zivotem.
Stavebnicovy systém umoZzriuje kom- > go ™™
binovat motory s fadou pfevodovek,
snimacl, brzd a fidicich jednotek.
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Diskové motory
s integrovanym fizenim

Vicepolové diskové elektronicky ko-
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mutovane motory jsou vyuzivany pre- "“f: d M rou
devsim v aplikacich, které vyzaduiji DO
malou zastavbovou délku. o]
X T 5 . adavNC
Nové diskové motory s integrova- Luich oZ%
nym fizenim jsou jiz piné samostatné s
pohonné jednotky, nevyZaduji zadnou
fidici jednotku. V motoru je integrovano yibez ™

1-Q fizeni rychlosti vyuzivajici informa-

. e Ot
ce o poloze rotoru z Hallovych sond. o ma m y28 N
Motory jsou dostupné ve dvoudratovém Brm Ophic ryC gc. olohy éT'.xic.i :
a pétidratovém provedeni. Libe rec na fize™ % pro ’fﬁvmﬂ %n::‘ "}Eﬁ na =
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Inkrementalni snimaé 5 inkre™M® oho _ \onu ;-.:ii gnimad
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Novy MILE inkrementéini snimaé  pouzd™®- ma 30, sno MOOTHTq Nm
ma odii$né uspofadanim, nez dopo-  motol F5 Sasta '32,19 em 04 "
N sud vyrabéné inkrementaini snimace ~ gPOS puil pciﬂ"'_"‘:ﬁmm i -
TytO mOtOfy Se \'/)‘/'rab| V prumeru 20, ﬁrmy maxon. Snimaé je sloZen z nepo- g bfz—d'f Z.ﬂ!fst C-k"'}' nre S
32 a 45 mm. Otacky motoru mohou  hypjivych dilii — statoru a pohyblivych rzdy netic'ﬁ_"f'z 2\ se s woiirens KoaX|aIn| prevodovka
byt od 200 do 6480 ot/min. Motory se i — rotoru. Elektronicka Gast snimace Elekiro ajen! wrho Ve S Sy IR
nebo s krytim (IP40). Motory je mozno  ‘wachazi vnéjsi budici vinuti a Gty vitf- tnime ,,Tﬁﬂg no u_B'ie jektron Prevodovka koaxdrive KD 32 je ur-
spojit s planetovou prevodovkou nebo i snimaci vinuti. Vdechna vinuti maji a 5 ctrojire wchf‘"k o3 ,.xm Cena pro aplikace vyzaduijici tichy béh
s prevodovkou s prediohou. Vzhledem oy rovnobéznou s osou motoru. Osy pra\“dﬂ n h elektl n unt . pohonu. Koaxdrive je kombinaci plane-
k tomu, ze motory maji integrovano fi-  vinytj tvofi kosoctverec. Dvé prot&jsi 1994 a . tové a Snekové prevodovky. Z plane-
Zeni, je poiadavek potfeby inkremen- vinuti jsou Zapojena do série a JeJ|Ch MEZIH tové pFeVOdOka VyUZiVé Jeji USpOFé'
talniho snimace nesmysiny. vyvody pfivedeny do elektronické Casti ni dani dovolujici vysoké vstupni otacky
snimace. Na rotoru je umisténa 270° -;;-151.UP@UE?_, a vysoke vystupni zatizeni. Ze Snekové

Linearni pohony

Linearni pohon je motor s planetovou
pfevodovkou s pohybovym Sroubem na
vystupu. Vystupni ¢ast pfevodovky je
upravena pro zachyceni sil pfenase-
nych Sroubem. Sroub je v pfevodovce
podepfen axialnim loziskem, jehoz
nosnost odpovida sile pfi vyuziti pri-
pustného momentu pfevodovky.

Linearni pfevodovky maji oznace-
niGP22SaGP32Ss prumery 22
a 32 mm. Sroub na vystupu maze byt
kulickovy, metricky nebo trapézovy.
Délky Sroubl prevodovek GP 22 S
mohou byt do 150 mm, u GP 32 S az
200 mm. Pfevodovy pomér pfevodovek
mize byt od 1:1 do 1093:1. Maximal-
ni vstupni rychlost do pfevodovky je
8000 ot/min.

Standardni matice Sroubu je valcova
se zavitem, mlze byt i s pfirubou. Dru-
hy konec Sroubu mdze byt upraven pro
ulozeni do loziska. Linedrni pfevodovky
je mozno kombinovat s rznymi moto-
ry maxon. Pro fizeni polohy jednotkou
EPOS nebo EPOS P se motor opatfi
inkrementalnim snimacem.

vysec¢ ocelového kotoucku. Statorové
budici vinuti je napajeno proudem se
sinusovym pribéhem.

Snimac¢ pracuje na principu vifivych
proudd. Ve Etyfech vnitfnich vinutich
se indukuje proud s pribéhem funkce
sin a cos, jehoZ velikost je ovlivnéna
polohou vyseée kotougku. Elektronika
zpracovava velikosti proudd ve dvou
parech vnitfnich vinuti a vytvari pulsy
snimace A, Aneg, B, Bneg, |, Ineg. Sni-
mac je uréen pro malé DC i EC motory
do priméru 10 mm.

EPOS2

Nov4 fidici jednotka EPOS2 36/2
je uréena pro fizeni proudu, rychlosti
a polohy. Mize fidit DC motory s in-
krementalnim snimacem a EC motory
s Hallovymi sondami a inkrementalnim
snimacem.

Ridici jednotka EPOS2 36/2 mini- *"

malizuje vyuzity prostor. Rizeni se
sklada z karty, kde je obsazeno srdce
fidici jednotky. U jednoosého systému
je mozno kartu zasunout do slotu na
zakladni desce, ktera je vybavena po-
tfebnymi konektory, tlumivkami a po-
tenciometry. Pro viceosé systémy je
prostorové vyhodnéjsi, aby si zakaznik
vyrobil zakladni desku samostatné.
Potfebné mnozstvi karet EPOS2 36/2
se jiz umisti do zakaznické zakladni
desky. Timto zplisobem vznikne poza-
dované viceosé fizeni.

Jednotka EPOS2 36/2, stejné jako
stari EPOS2 50/5 obsahuje jiz méd
IPM, Interpolated Position Mode. Po
zadani soufadnic pozadovanych bodd,
véetné rychlosti nebo zrychleni, jed-
notka sama zabezpeci priichod témi-
to body. Interpolované fizeni polohy
je mozno realizovat synchronné i pro
vice 0s.

Jednotka EPOS2 ma oproti svym
predchdctm EPOS pfipojeni pomoci
portu USB 2.0.

Stejnosmérny komutatorovy motor
RE 65 nahradi dosud dodavany motor
RE 75. Je to nejsilngjSi komutatorovy
motor maxon. Motor RE 65 ma tvar
valce s primérem 65 mm a délkou
131,4 mm. Prestoze RE 65 zabira 38 %
prostoru plvodniho motoru RE 75 a ma
88 % hmotnosti, poskytuje srovnatelné
parametry. RE 65 je Ctyfpélovy poma-
lubézny motor s rychlosti do 4000 ot/
min. Pfipustny trvaly vystupni moment
motoru s vinutim pro jmenovitych
48 V je 746 mNm.

Konstrukce komutatoru a kartacu
vychazi z motoru F 2260. U nového
motoru RE 65 jsou 0 50 % SirSi karta-
¢e nez u F 2260, které umozni pfenos
vétSiho proudu. Do dutiny vinuti zasa-
huje stator se Etyfmi permanentnimi
magnety z vykonngjSi smési NdFeB.
Silny magnet je i podminkou malého
poklesu rychlosti s rGstem zatiZeni.
Pokles 0,21 ot/min na rGst momentu
0 1 mNm nového motoru je 0 20 % niz-
$i nez plivodniho motoru RE 75. Motor
je mozno spojit s prevodovkou GP 81 A
s momentem az 120 Nm a pfevodovym
pomérem az 308:1.

prevodovky vyuziva Snekovy pfevod
umoZriujici velice tichy chod.

Na vstupni hfideli pfevodovky je
umistén Snek. V' nosici jsou umistény
tfi Cepy planet. Do planetovych kol
s Sikmymi zuby zabira Snek vstupniho
hfidele pfevodovky. Planetova kola se
odvaluji po pfimém ozubeni na vnitfni
strané plasté pfevodovky. Vzhledem
k tomu, Ze planety maji Sikmé ozubeni
a vnitfni povrch plasté ma pfimé ozu-
beni, jsou Cepy planet ulozeny Sikmo
k ose prevodovky. Timto zplsobem je
zabezpecCen zabér planet jak ve Sneku,
tak v plasti.

Vstupni otacky mohou byt az 8000 ot/
min. Prvni stupeh planetové pfevo-
je u prevodovky KD 32 feSen pravé
Snekovym prevodem s pfevodovym
pomérem 11:1, 17:1 nebo 33:1. Dalsi
stupné pfevodovky KD 32 jsou klasické
planetové s pfevody 3.7:1, 4.8:1 nebo
5.8:1. Timto usporadanim bylo vytvo-
feno 24 prevodovych pomért, od 11:1
do 1091:1.



