Nova fidici jednotka EPOS2 36/2 je urCena
pro fizeni proudu, rychlosti a polohy. Miize
fidit DC motory s inkrementalnim snima-
¢em a EC motory s Hallovymi sondami
a inkrementalnim snimacem.

Ridici jednotka EPOS2 36/2 minimalizu-
je vyuzity prostor. Rizeni se sklada z karty,
kde je obsazeno srdce fidici jednotky.
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fidit az do 25 000 ot/min u sinusové komu-
tace a az do 100 000 ot/min u blokové
komutace. EPOS2 50/5 pfinasi efektivni
ochranu proti elektromagnetickému rusent,
digitalni vstupy a vystupy jsou galvanicky
oddéleny optocleny. Jednotka EPOS2 ma
oproti svym pfedchdcim EPOS pfipojeni
pomoci portu USB 2.0. VSechny jednotky
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dodat. Pro viceosé systémy je prostorové
vyhodngjsi, aby si zakaznik vyrobil zaklad-
ni desku samostatné. Potfebné mnoZstvi
karet EPOS2 36/2 se jiz umisti do zékaz-
nické zakladni desky. Timto zpusobem
vznikne pozadované viceosé fizeni. Jed-
notku je mozno napajet stejnosmérnym na-
pétim od 11 do 36 V, maximalni vystupni tr-
valy proud je 2 A.

Jednotka EPOS2 36/2, stejné jako pred-
chozi EPOS2 50/5, jiz obsahuje méd IPM-
Interpolated Position Mode. Po zadani sou-
fadnic pozadovanych bodd, véetné rych-
losti nebo zrychleni, jednotka sama zabez-
peCi priichod témito body. Interpolované fi-
zeni polohy je mozno realizovat synchron-
né i pro vice os. Rychlost motor( je mozno
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parametry motoru
a inkrementalniho snimace a poté je moz-
no provést automatické nebo ru¢ni nasta-
veni regulatoru proudu, rychlosti a polohy.
EPOS Studio mize jednotku provozovat
v jednom ze zvolenych modi. Pfi pr0-
myslovém nasazeni jsou jednotky EPOS
a EPOS2 fizeny z programovatelné jednot-
ky EPOS P 24/5 nebo z externiho PLC.
Zde je ulozen program.

Jednotky EPOS a EPOS P jsou také ob-
sazeny v kompaktnich pohonech MCD
EPOS a MCD EPOS P. Zde je v hlini-
kové skfini umistén motor EC-
max 30, 60 W, inkrementalni sni-
mac¢ a fidici jednotka EPOS
nebo programovatelnd
EPOS P.
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