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MAXON MOTOR

Zakladem stejnosmérnych pohon(
Svycarského vyrobce maxon jsou kar-
tacové motory DC a bezkartacové mo-
tory EC do 400 W.

Konstrukce vinuti, kartaci a magnet(
prodluzuje pronikavé Zivot a zmen3uje
rozméry motorl DC. Motory pracu-
ji s ucinnosti az 93 %. Motory EC se
pouziji pro trvaly provoz s velkym za-
tézovanim a dlouhym pozadovanym
Zivotem.

Stavebnicovy systém umozriuje kom-
binovat motory s Fadou pfevodovek,
snimagd, brzd a fidicich jednotek.

Motory DC

Jiskieni kartac na komutatoru
konvencnich motor(i roste s rychlosti
a vyrazné zkracuje dobu Zivota. Jis-
kfeni v motorech s vinutim maxon® je
mimofadné malé. Jejich doba Zivota je
proto dlouhd i pfi rychlostech od 4 000
do 20 000 ot/min.

Motory s grafitovymi kartaci se pouzi-
vaji v aplikacich s velkymi proudovy-
mi zménami jako napr. ¢asté rozjezdy
a zastavovani. Motory s kovovymi
kartaci jsou urceny pro trvaly chod pri
vysokych otackach.

Valcove'motory EC

Motory EC nemaiji kartace. Rotor
s valcovym permanentnim magnetem
typu FeNdB se ot&¢i uvnitf vinuti ma-
xon, které je soucasti statoru uvnitf la-
minovaného feromagnetického plasté
bez poll. Elektronicka komutace se
nejCastéji fidi snimacem polohy roto-
ru se tfemi Hallovymi sondami, ktery
je standardni soucéasti motoru. Pro
kvalitni fizeni polohy a rychlosti se mo-
tor doplni inkrementalnim snimacem.
V aplikacich bez néroku na dynamicky
rozbéh Ize Fidit komutaci bez snimace
podle pribéhu indukovaného napéti.

Motor EC-powermax se 4-pélovym
magnetem pro navyseni vykonu.

Vicepolove motory EC

Vicepolové diskové motory EC flat
maji vnéjSi rotor s 8, 16 nebo 24 poly,
ktery je navleen pfes stator tvaru dis-
ku se 6 az 18 civkami. Motory davaji
vy$§i moment pfi mensi rychlosti nez
dvoupdlové valcové motory.

Nové diskové motory EC maji integro-
vané 1-kvadrantové fizeni rychlosti.

Vicepdlové motory s vnitfnim rotorem
EC-i maji rotor se 14 poly, kolem které-
ho jsou hvézdicovité usporadany civky
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statoru. Motory EC-i jsou kratSi nez
valcové dvoupélové motory se stejnym
primérem a momentem.

Prevodovky

Pfevodovky se dodavaji smontované
s motory. Planetové prevodovky maxon
se odlisuji od konvenénich prevodovek
zejména keramickym materialem ¢epl
planet na bazi ZrO,. Viysoka koncent-
race vykonu v objemu odpovida Urovni
motor(.

Pfevodovky s pfedlohou maji nizsi
pfipustné momenty a niz8i vstupni
rychlost.

Harmonicka prevodovka bez vile je
zakladem miniaturniho servopohonu.

Prevodovky s pohybovymi Srouby
v loZiskach pro axialni zatizeni.

Inkrementalni snimace

Optické snimace se 100, 500 nebo
1 000 impulsy/ot. se kompletuiji s vétsi-
mi motory. Magnetické snimace s Hal-
lovymi sondami s 12 nebo 16 imp/ot
jsou pro mensi motory. Magnetické
snimace s mikroelektronickymi prvky
NiFe s 16-1024 imp/ot jsou pro motory
do & 40 mm.

Viystup snimact je TTL na dvou nebo
2+1 kanalech.

Pro fidici jednotky se poZaduji sni-
mace s negovanymi signaly, které jsou
odolné ruseni.

Inkrementalni snima¢ MILE s 64 impul-
sy/ot. uréeny pro nejmensi EC motory
o priuméru 6 a 8mm. Funguje na prin-
cipu vifivych proudt.
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motor( se vyuziva signalt snimace se
tfemi Hallovymi sondami.

Jednotky pro motory EC se sinuso-
vou komutaci Ffidi rychlosti stabilné

v celém rozsahu rychlosti. Jednotkyi"
jsou &tyrkvadrantové. Pro fizeni motor(i '

s Hallovymi sondami a inkrementalnim
snimacem. Moment motoru je rovno-
mermny, nezvinény.

jeden motor DC nebo EC vybaveny
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Ridici jednotka polohy EPOS fidi .
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Nova fidici jednotka polohy EPOS2
50/5, s novymi funkcemi a komunikaci
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Na horni ploSe stolu je velky kruhovy anG Manipulatory
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.. talif. Talif slabSich stold je uloZen v ku- A7
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~ Zelikovych loziskach, u silnjch stoli ve » =11V ¥ s N
' velmi tnosném obvodovém valecko- v
vém lozisku. Uprostfed talife maze byt

s prlchozi otvor.

. Globoidni vacka ve stolech s velkym
poctem stanic zabira s kladkami umis- 1"
ténymi hvézdicovité. a0

_ Valcova vacka je vyuzita v silnych

1) stolech. Zabira s axialnimi kladkami
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ulozenymi rovnobézné v Celni plose
vystupniho talife.

Rada MI - talif ulozeny na obvodo-
vém valeckovém loZisku pienese axi-
alni zatizeni do 30 kN. Globoidni vacka
umoznuje aZ 48 stanic po obvodu.

Rada TS - talife velkych stol s ob-
vodovymi loZisky se zkfizenymi valecky
pfenesou axialni zatizeni az 4000 kN.
Mensi stoly velikosti 200-580 se stan-
dardnimi kuzelikovymi loZisky unesou
do 30 kN. Valcova vacka mlze zasta-
vovat talif' s axialnimi kladkami ve 2 az
12 stanicich, u nékterych stolli az ve
36 stanicich.

Otocny stul TSa920 prinasi vyssi vy-
kon oproti predchidci TSa880. Otoc-
né kladky jsou umistény na poloméru
0 5 % vétsim, R=230 mm. U nékterych
poctu stanic doslo také ke zvyseni pra-
méru samotné kladky o 16 %. Stil ma
pripustné axialni zatizeni az 80 tun.

obvykle stolem fady TR. Vyrobky na
upinacich plochach o délce 1 az 10 m
se prestavuji k technologickym praco-
vistim. Béhem opracovani probiha na
opacné strané nosniku zakladani no-
vych vyrobkd.

Otocny nosnik se stolem TR, ktery vy-
chazi z rady stol TS. Stil je prizpiso-
ben k pouZiti s horizontalni osou.

Prevodovky
s rovhobéznymi hrideli

Ozuby dvou rovnobéznych radialnich
vaCek zabiraji do kladek, které jsou
umistény mezi soubéznymi kotouci
vystupniho hridele. Pfevodovka s radi-
alnimi vackami je jednodussi a levnéjSi
nez prevodovka s globoidni vackou.
Manipulaéni sily stejné velké pfevodov-
ky jsou ale menSi. Dosazitelny poCet
stanic je osm. Rozmezi kyvu u kyvné
varianty je od 15° do 45°.

Rada PA se dodava ve velikostech
od 40 do 800.

Ekonomicka rada PE ve velikostech
od 45 do 130 dava niz8i momenty a ma
kratSi dobu Zivota.

Slouzi k prenaseni vyrobkd mezi
operacemi. Nejpouzivanéjsi standard-
ni manipulatory se vyrabéji v fadach,
které se li§i charakterem pohybu. Pro
narocné pohyby se pouziie modulova
stavebnice Sopamat nebo manipulator
Shiva.

Rotacni manipulator rady M zvedne
vyrobek, otocenim ramena jej pfemis-
ti a polozi na nové misto. Rameno se

pak vrati do vychozi polohy nebo se
pootodi dal v ptvodnim sméru. Kombi-
nace posuvného pohybu a pootoceni je
zajiSténa dvéma vackami na spole¢né
hrideli.

=

Manipulator rady M63 az M160. Vzda-
lenost os vstupni hridele a vystupniho
¢lenu urcuje velikost manipulatoru.

Linearni manipulator fady ML
a MLL zvedne vyrobek, posune a spus-
ti na nové misto, aniz by ho pfitom poo-
toCil. Radialni vacka provede vertikalni
zdvih, valcova vacka horizontalni po-
sun. Horizontalni pohyb manipulatord
je do 1200 mm, vertikalni do 300 mm.

Linearni jednotka fady V kona verti-
kalni pohyb s vyuZzitim dlouhé valcové
vacky. Zatizeni jezdce je do 4 tun.

Linearni jednotka rady E zajisti
horizontalni pohyb se zdvihem do 4 m
a zatizenim do 4 tun.

Manipulator Sopamat. Globoidni
vacka nataci centralni sloup a 2-3 val-
coveé vacky zajistuji linearni pohyby do
stran. VertikéIni zdvih je do 4 m pfi za-
tizeni do 4 tun. Systém ma modularni
konstrukci.

GATES
Prevody klinovymi

Konvencni aplikace

Navrhneme a dodéme pfevody pry-
zovymi femeny klasického nizkého
profilu Hi-Power Z, A, B, C nebo zvy-
Seného profilu Super-HC SPZ, SPA,
SPB, SPC. Pfitné zpevnény profil
femenu QuadPower XPZ, XPA, XPB,
XPC omezuje zborceni nepodeprené
stfedni Casti profilu do klinové drazky.

Remeny predator s kevlarovou tas-
nou vrstvou a odolnou tkaninou na
povrchu prodluzuji Zivot pri razovém
zatizeni, Remeny jsou ve formé jednot-
livych klint i spojenych klind hibetni
stranou, tj. powerbandti. Remeny ur-
ceny pro stroje v lomech, dolech, dr-
tickach, lisech.

Pfevody pro nejvyssi rychlosti

Remen Polyflex JB vyuziva vyso-
ky soucinitel tfeni polyuretanu. Nizky
profil s vétSim Ghlem rozevfeni klinu
se ohybanim malo zahfiva. Spojené
dvojice a trojice femen0 jsou pricné
stabilni. Pfevod Polyflexem JB je uzsi
nez ostatnimi klinovymi femeny.

Prevody ozubenymi

femeny

Nespojené femeny

Pohyb na sané vedeni se prenese
vedenim femenu pfes dvé femenice
na koncich drahy nebo opasanim tvaru
omega na sanich. Tazna vrstva pryZo-
vych femen je ocelova nebo sklenéna,
femen( Polychain kevlarova.
Uzaviené pryzové femeny

Tazna vrstva je sklenéna. Vlastnosti
nejstarsich palcovych lichobéznikovych
profild CTB XL, L az XH byly piekona-
ny oblymi profily HTD, pozdgji profily
GT. Pro nové konstrukce pouzijeme fe-
meny PowerGrip GT3, které jsou 3-4x
vykonnéjsi neZ femeny HTD a pfesnost
prevodu je vysSi. Pfevod ozubenym fe-

menem zabere pouze 60 % Sitky oproti
nejvykonngjSim klinovym femendm.

Ozubené femeny se napinaji pouze
Pri prvni montazi a béhem provozu se
nedopinaji.

Uzaviené polyuretanové femeny

Remeny Polychain GT2 s kevlarovou
taznou vrstvou a Polychain Carbon
s uhlikem Uspésné vytlaCuji valecko-
vé fetézy. Provoz je Cisty bez Udrzby.
Pro nejvyssi momenty staci mala Sifka.
Uzké rovnobézné femeny snizuiji hluk
v rychlobéZnych aplikacich.

uhlikova lanka

Novy femen PolyChain GT CARBON
mozZno provozovat i s vnéjsi napinaci
kladkou. Pevnost v tahu uhlikové tazné
vrstvy je vyssi u rozte¢e 8 mm o 30 %
a u roztece 14 mm o 50 % oproti Poly-
Chainu s kevlarovou taznou vrstvou.

oy

Pristroje pro sefizeni

prevodu

Gates Laser AT-1 vyhodnoti rovno-
béZnost a axialni soubéh femenic.

Pruzinovy méfi¢ zméfi silu pro pro-
hnuti vétve femenu. Je uréen pro ob-
¢asné méfeni.

Gates Sonic vyhodnoti predpéti
z vlastni frekvence priénych kmit vét-
ve femenu. Je urCen pro pfesna mére-
ni v opakované vyrobé.

GATES MECTROL

Oteviené polyuretanové
femeny

Vyrabi se 24 tvard zubd, lichobézni-
kové T, AT, XL, L az XH a oblé HTD,
STD, Polychain. Tazna vrstva je oce-
lova nebo kevlarova. Jsou chemicky
odolné. Pro potravinafsky a farmaceu-
ticky pramysl jsou z certifikovanych
materialli.

Uzaviené polyuretanové

femeny

Remeny se mohou uzavfit do smycky
svafenim otevfenych femend. Unos-
nost spoje je snizena na 50-70 %. Re-
meny mohou byt opatfeny navarenymi
unaseci poZadovaného tvaru. V od-
stupfiovanych délkach do 1 az do 2 m
se v pevnych formach vyrabéji uzavfe-
né femeny T, AT bez svaru. Od 2,5 do
12 m se vyrabéji na pfestavitelnych
formach uzaviené femeny bez svarli
s rliznymi tvary zubd v libovolné délce.

Dopravni pasy
GatesMectrol

Remeny je mozno opatfit upinacimi
navarky, nylonovou tkaninou, PUR pé-

nou, materialy na zvyseni tfeni atd.

Polyuretanové pasy $ifky do 450 mm
s vnitfnim ozubenim se svafruji do jake-

koli délky. Pasy jsou odolné opotebeni
a profiznuti. Dobfe se synchronizuji
a vedou do strany. Pro potravinarsky
a farmaceuticky prumysl jsou pasy
z certifikovanych materiald.

CESKA VYROBA REMENIC

Specializovana sériova vyroba fe-
menic pro ozubené i klinové femeny
je zékladem dodavek kompletnich
prevodl véetné upinacich prvkd na
hfidel. Viyrabime femenice s ozubenim
pro moderni femeny véetné nejvykon-
néjSich ozubenych fement Polychain.
Vyrobu pfedchazi technicka spoluprace
s odbératelem. Uzimex vyrobi prototyp
pfevodu a spolupracuije pfi ovéfeni.
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Kulickova vodici pouzdra Nippon
Bearing na kruhovych hfidelich. Eko-
nomicka konstrukce pro pfesné pfimé
vedeni obsahuje posuvny ¢len se tfemi
nebo Etyfmi pouzdry na dvou rovno-
béznych tyich. Tyge kratkych vedeni
se k ramu pfipevni pouze na koncich
a kulickové pouzdra mohou byt po
obvodé uzaviena. Pouzdra mohou
mit kromé zékladniho valcového tvaru
i tvary s dvojnasobnou délkou a pfiru-
bou na konci.

Pouzdra se zvysenou tnosnosti Top-
Ball maji jednotlivé kulickové drahy
v pouzdru vykyvné, zatizeni kulicek
v fadé je rovnomérné i pfi mimobéz-
nych hridelich do 1°. Unosnost je
vyssi.

Pouzdra pro pfenos momentu ,,Ball
spline” se s predpétim montuji na hfi-
dele s podélnymi drazkami. Pfenaseji
moment na soucastku, ktera se podél-
né pohybuije.

SPOJKY

Pruzné spojky spojuji nesouosé hfi-
dele a tlumi vibrace. Spojka Gerwah
s vinoveem ma vysokou torzni tuhost
a nizké tlumeni torznich kmitd. Tuhost
Ize volit prdmérem i délkou vinovce.
Hridele mohou mit v povolenych me-
zich desetin mm obecnou odchylku od
souososti.

Spojka s polyuretanovou hvézdou vice
tlumi a ma nizsi tuhost. Vyrovna i vétsi
obecné nepresnosti v souososti. Tlu-
meni a tuhost je volitelna jak volbou
tvrdosti materialu hvézdy, tak vnitfnim
odlehéovacim otvorem.

Pojistné bezpecnostni spojky od-
poji od sebe dva hfidele pfi pfekrogeni
nastaveného krouticiho momentu.

Spojka Gates s ozubenou pryzo-
vou manzetou silné tlumi vibrace pfi
nizké tuhosti. ManZeta vyuZiva techno-
logii vyroby ozubenych femend.

AGILENT

Laserovy kalibracni systém Agilent
5530 slouzi pro pfesna méfeni a kon-
trolu délkovych mir pfedevsim na ob-
rabécich strojich. Laserovy kalibracni
systém 5530 se sklada z laserové
hlavy, USB modulu pro pfipojeni hlavy,
USB modulu pro pfipojeni Cidel teplo-
ty materialu a Cidla prostfedi, dalkové
ovladani, optika pro linearni méfeni,
stativ, kabely a kufr na stativ, hlavu
a optiku.
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Laserovy kalibracni systém 5530 je
inovaci starsiho systému 5529. Inova-
ce v USB modulech a Cidlech.

ASMETO

Drsnomér DH-7 je vysoce pfesny
meérici pfistroj drsnosti povrchl pro
méfeni v dilnach na pracovistich tech-
nické kontroly. Je vybaveny snimaci
technikou a elektronikou, které se svy-
mi parametry blizi laboratornim drsno-
mértm. Kromé drsnosti mlze pfistroj
méfit i tvar povrchu s prevySenim 6 mm
na délce 15 mm.

Vyhodnocovaci jednotka drsnoméru
DH-7

RAYTEC

Meéfici pfistroj Raytec Gepard méfi
pfimost, rovnob&Znost, kolmost a od-
chylky polohy. Referenénim etalonem
piimosti je laserovy paprsek. Papr-
sek laserového vysilace se zaméfi
v méfeném sméru na souradnicovy
rastr méfici jednotky. Méfici jednotka
se posouva podél méfeného objektu
a v kazdém zvoleném bodu vyhodno-
cuje nékolikrat po sobé polohu dopadu
paprsku.

Software WinGepard vypocita od-
chylky pfimosti ve vodorovném a svis-
Iém sméru ze zmén polohy dopadu
paprsku. Digitalni pfijimaci procesor
méfici jednotky vyhodnocuije, filtruje,
linearizuje méfené hodnoty a bezdra-
tové komunikuje s komunikacni jednot-
kou osobniho poéitace. Pfitom pouZi-
va techniku spojeni Bluetooth, ktera je
odolna ruseni.
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Laserovy vysilac a prijimac pristroje
GEPARDbt

DosaZitelna nejistota méfeni v daném
prostiedi se zjisti pouZitim funkce ,Ana-
lyza prostfedi“. Méfici jednotka se pfi-
tom posune na nejdelsi mérenou délku,
kde se vliv prostfedi projevi v maximal-
ni mife. V pribéhu analyzy prostredi se
opakované nacita poloha dopadajiciho
paprsku na souradnicovy rastr.

Statistickou metodou se z kolisani
paprsku vyhodnoti ocekavana nejisto-
ta méfeni.



