Vackove systemy
pro manipulaci

v hromadné vyrohe.
Technici S detailni _
znalosti jejich viastnoStis
Optimalizace pouiti.
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K“Iéhka S“PAP Stoly TR s vysokou Ginosnosti loziska a s mohutnymi
Cepy kladek talife zabirajicimi do valcové vacky s pfed-
e Manipulace dlouhymi vyrobky kolem vodorovne osy  pétim jsou optimalni feSeni kolébky se dvéma az ctyfmi
pfi délce 1-10 m a s hmotnosti do 20 tun. stanicemi.
e Pro operace svarovani, strojni opracovani a montaz. Stlls pevnym poctem stanic se fidi pfevodovym
e Kolébka-nosnik ma na obvodu upinaci plochy podle  brzdovym asynchronnim motorem. Valcova hnaci
poctu pracovist. vacka zajisti svym klidovym usekem fixaci kolébky

e \/ysoka kvalita technologickych operaci je zajiténa  Pro technologickou operaci. 4
rychlym a pfesnym natadenim nosniku a jeho tuhym ~ Daliizss gtou je programovatelny stul TR, &
ulozenim. ( . zastavuje ve zvolené poloze.

e Krokovani je zajisténo upevnénim jedné strany ko- T “iizen prevodovym brzdovym
lébky k vystupni plo$e vackového mechanismu. omotorem se snimacem polohy.

e Druha strana je uloZzena v masivnim Cepu.

e Krokovaci stl a lozisko ¢epu jsou usazeny na pod-
pérach, které Ize ustavit do potfebné polohy.
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Btocné stoly TR -

Jsou odvozeny z nejsilngjSich stoltl TS s Upravou pro  oface
vodorovnou osu. talife

-

i acka nema klidovy Usek. Fixace
ko ‘ . ' g 7ajiSténa mechanickym élenem.
Cepfg S dek vistupniho talife zabira ™
do dra?fes i vagky. Profit el

praha@uzimex.cz, tel. 226 539 951
brno@uzimex.cz, tel.'515 902 961
liberec@uzimex.cz, tel: 489,202 971"
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