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Technicky tydenik
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Krokovani a linearni pohyby

v automatickych linkach vac-
kovymi pfevody SOPAP. Zku-
Senosti z automatizace auto-
mobilového pramyslu. Manipu-
latory, pfesné krokovaci stoly
a prevodovky s vyso-
kou tuhosti.

tel. 257 327 327
birno@uzimen.ct

iel. 537 014 198

praha @ uzimex.cz

Manipulator funguje tak, Ze
jediny asynchronni motor ovlada
nataceni upinaci desky s ramenem
a zaroven jeji svislé pohyby. Na upi-
naci desku se pripevihuje manipulac-
ni rameno s ¢elistmi na konci. Konec
ramena se spusti k vyrobku, zvedne
ho a premisti do nové polohy. Tam se
rameno opét spusti
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Manipulator MV, MVH

Jsou-li doby technologickych operaci
kratké, pracuje manipulator bez zasta-
veni motoru. Misto pohonu vlastnim
motorem se muZe pouZit nahon spolec-
nym hfidelem pro vSechny pohony podél
automatické linky, aby byla zajiSténa
synchronizace technologickych opera-
ci s manipulaci. Trva-li operace déle,
pouZije se samostatny

a necha vyrobek lezZet.
Cely cyklus se provede
na jedno otoc¢eni hidele
s globoidni a kotouco-
vou vackou. Globoidni
vacka zabira s kladkami
po obvodu vystupniho
hridele a otaci upinaci
deskou s ramenem. Ver-
tikalni pohyby zpUsobi
kotouCova vacka, ktera
zveda ty€ v ose vystup-
niho hridele. Klesté
k uchopeni vyrobku se
ovladaji pneumaticky
nebo elektricky. Pohyby
jsou mechanicky syn-
chronizovany, podobné,

pohon manipulatoru moto-
rem s elektromagnetic-
kou brzdou. Rameno se
po kazdém cyklu zastavi
a ceka na piikaz k pohybu.

Manipulatory MV a MVH
se lisi od manipulato-
ri lehké fady M silnéjsi
konstrukci a vétSimi zdvi-
ulozeni vystupniho hfide-
le ve dvou kuZelikovych
loziskach. Na ném je
pfimontovan krabicovy
ram se svislym vedenim
upinaci desky. Upinaci
deska se s ramem nata-
¢l a soucasné v ném

jako je tomu v manipu-
latorech fady M. Tvary vacek zajiStuji
poZadované prabéhy rychlosti s opti-
malnimi zrychlenimi. Rameno se miize
natacet po krocich v jednom sméru
a rozdélovat vyrobky do skupin. Nata-
¢eni stfidavé v obou smérech je
vhodné pro premistovani vyrob-
k(i z dopravniho pasu na otoc-
ny krokovaci stdl pred prvni
technologické stanovis-
té a k odebirani za
posledni ope-

raci.

Laserovy
systém pro pro-
méfovani geometrie RAYTEC
GEPARD s vyhodnocovacim
software a rozsahlym prislu-
Senstvim pro dilny i laboratore.

Laserovy interferometr
AGILENT, mezinarodni stan-
dard kalibrace obrabécich

a soufadnicovych strojl. Roz-
déleny opticky svazek méFi
soucasné nékolik os. Analy-
za geometrickych chyb.

Malé stejnosmémé motory
maxon s prevodovkami, sni-
madi a fidicimi jednotkami tvofi
jednoduché i fizené pohony do
400 W.

Samonosné vinuti motor(l bez
Zeleza a keramické Cepy pre-
vodovek zvy3uiji Zivotnost po-
honu.

Klinové a ozubené femeny
GATES s femenicemi UZIMEX
fesi pfesné polohovani i vyso-
korychlostni pfevody na viete-
na. Remenice i podle vykresu.
Pruzné spojky GERWAH od-
strani pficeni a statickou ne-
urcitost. VInovec nebo PU
hvézda s volitelnou tuhosti

a tlumenim. Pojistné spojky
zamezi Skodam.

Linearni vedeni NIPPON
BEARING. Pfesné hridele

a pouzdra. Hfidele pro prenos
momentu. Valivé podepreni
stoll. Hranolové vedeni.

WWW.UZIMEX.CZ

kona svislé pohyby. Svis-
Ié pohyby jsou odvozeny z pohybl tyce,
kterad je zvedana kotoucovou vackou
a vycniva z osy hridele. Jeji pohyb se
zvétSuje pakou, takze zdvih upinaci des-
ky je dvojnasobny.

Zatim co zdvihy manipulator( péti veli-
kosti lehké fady M jsou od 40 do 110 mm,
zdvihy manipulator( Ctyr velikosti fady MV
jsou od 130 do 220 mm. Rada MVH obsa-
huje dvé stredni velikosti se zdvihy do 200
mm. Manipulatory MV a MVH pripous-
t&ji dvoj az trojnasobné klopné
momenty nez fada M.




