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Technicky tydenik
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Krokovani a linearni pohyby

v automatickych linkach vac-
kovymi pfevody SOPAP. Zku-
Senosti z automatizace auto-
mobilového primyslu. Manipu-
latory, pfesné krokovaci stoly
a prevodovky s vyso-
kou tuhosti.

tel. 257 327 327
birno@uzimen.ct

iel. 537 014 198

praha @ uzimex.cz

Svisly manipulator typu V zve-
da a spousti desku s uchycenym
nebo polozenym vyrobkem do vysky
az 4 m. ZatiZzeni dosahuje az 10 t.
Ve svislém vedeni se pohybuji sané.
Kladka na jejich povrchu zapada do
Sroubové drazky dlouhé
valcové vacky. Stoupa-
ni drazky je na koncich
proménné a prechazi do
zakonéeni ve vodorov-
ném sméru. Oteviena
strana vedeni s prire-
zem ve tvaru U je na
obou stranach sani kry-
ta skladanym méchem.
Valcova vacka je oto¢né
uloZzena v Celech vede-
ni. MUZe mit dostatec¢né
velky pramér a tuhost ve
vzpéru, aniz by to kom-
plikovalo prenos pohybu
na sané. To je prednost
pred kulickovym Srou-
bem s matici. Po pfikazu
k pohybu se vacka otaci
rovnomérnou rychlosti
brzdovym asynchronnim
motorem s prevodov-
kou. Stoupani drazky a rychlost zvedani
muUze byt béhem zdvihu proménna. Na
koncich zdvihu se rychlost zmensSuje
na nulu s predepsanym zapornym
zrychlenim.

Ovladani pohybu je jednodu-
ché. Brzdovy motor se spusti
pfipojenim na tfifazovou
sit stykacem. Sou-
casné se aktivuje
civka elektro-
magne-

9['
y
q

Laserovy
systém pro pro-
méfovani geometrie RAYTEC
GEPARD s vyhodnocovacim
software a rozsahlym prislu-
Senstvim pro dilny i laboratore.

Laserovy interferometr
AGILENT, mezinarodni stan-
dard kalibrace obrabécich

a soufadnicovych stroji. Roz-
déleny opticky svazek méfi
soucasné nékolik os. Analy-
za geometrickych chyb.

Malé stejnosmérné motory
maxon s prevodovkami, sni-
madi a fidicimi jednotkami tvori
jednoduché i fizené pohony do
400 W.

Samonosné vinuti motorl bez
Zzeleza a keramické Cepy pre-
vodovek zvySuiji Zivotnost po-
honu.

Klinové a ozubené femeny
GATES s femenicemi UZIMEX
fesi pfesné polohovani i vyso-
korychlostni pievody na viete-
na. Remenice i podle vykresu.
Pruzné spojky GERWAH od-
strani pficeni a statickou ne-
urcitost. VIinovec nebo PU
hvézda s volitelnou tuhosti

a tlumenim. Pojistné spojky
zamezi Skodam.

Linearni vedeni NIPPON
BEARING. Pfesné hridele

a pouzdra. Hfidele pro prenos
momentu. Valivé podepfeni
stolll. Hranolové vedeni.
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Manipulator V

tu brzdy, kterd prekona silu tlacnych
brzdovych pruZin. V koncovém klidovém
Ghlu drazky na vacce se motor odpo-
ji od sité a zabrzdi. Sané jsou tvarem
drazky blokovany proti sjizdéni. Pro ovla-
dani motoru a kontrolu spravné funkce
slouzi nékolik signalnich
vacek. Signalni vacky
jsou pohanény vackovym
hridelem pres planetovou
prevodovkou do pomala,
protoZe vykonova vacka
se béhem zdvihu oto-
¢ nékolikrat. Signalni
vacky musi identifikovat
polohu a odlisit horni
a dolni konec zdvihu pro
sepnuti a rozepnuti sty-
kacl pro spravny smér
otaceni motoru.

Na sanich je deska
s upinacimi otvory. Des-
ka slouzi pro pfipevnéni
upinaciho zafizeni na
vyrobky nebo pro nasaze-
ni vodorovného ramena
s dalSim manipulatorem.
Dolni pfiruba vedeni je
pfipevnéna na podlahu
nebo na otocny krokovaci stll nebo na
stll vodorovného manipulatoru E. Tak
vznikne manipulator pro nékolik os.

Svislé manipulatory se pouzivaji
i pro zvedani ploSnych predmétd, kte-
ré je potfeba podepfit na vice mistech.
Jejich vacky se propoji hfideli se spo-
leénym pohonem a zvedani probiha
synchronné. Jednoducha aplikace dvou
synchronizovanych manipulatord je
zvedak karosérie automobilu
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na montazni lince.




