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Moderni komponenty zarizeni budov
a vyrobnich linek

Clanek piinasi pohled na komponenty apli-
kované Uzimexem z pohledu energetické
uspornosti a spolehlivosti malych pohont
s bateriovym napajenim. Seznamuje s jed-
noduchym zapojenim a fizenim velmi spo-
lehlivych a rychlych manipulatord pouziva-
jicich vackové systémy a v§ima si i dalSich
komponent.

Malé tsporné elektrické pohony, vacko-
vé systémy pro automatickou manipula-
ci, Femenové prevody s vysokou tcinnosti
abez tdrzby a dalsi komponenty usnadiu-
ji zdokonalovani nejen vyrobkd, ale i pro-
stor a zafizeni pro vyrobu. Clanek sezna-
muje s vlastnostmi takovychto komponent
od vedoucich svétovych vyrobct.

Mald energeticka spotreba
a vysokd ucinnost umozni
dlouhodoby provoz
s malou baterii

Stejnosmérné pohony do 400 W

Malé stejnosmérné pohony se pouziva-
ji tam, kde je tfeba nastavit a ménit rych-
lost v Sirokém rozsahu 1 : 100, a tam, kde
je k dispozici stejnosmérny zdroj s nizkym
napétim.

Pohon maxon se pro konkrétni aplika-
ci dodava sestaveny z komponent vybra-
nych ze soustavy maxon. Soustava obsa-
huje motory, pfevodovky, elektromagnetic-
ké brzdy, snimace otaceni a fidici jednotky
vcetné propojeni a softwaru. Stejnosmérné

Sedm motort maxon RE25 natdci soldrni

clanky. Phoenix Mars Scout Lander je
prvni sonda v ramci programu Mars Scout
a letos bude vysidna k planeté Mars. Pri-
stane na severni polokouli, pobliz polarni
Cepicky, kde sonda Mars Odyssey 2001
objevila velké zdsoby vodniho ledu.

motory maxon s mechanickou nebo elektro-
nickou komutaci vynikaji v oblasti malych
vykont technickymi parametry nad ostatni
typy motord.

Vlastnosti motort a ostatnich kompo-
nent maxon jsou natolik odli§né, Ze v mno-
ha aplikacich nelze jiné pohony pouzit. Vét-
Sinou jsou prinosem zejména vlastnosti ko-
mutatorovych motord, protozZe jim pro provoz
postacuje stejnosmérné napéti z baterie nebo
jednoduchého usmériiovace.

Motory maxon jsou velmi malych rozméra,
vykazuji vysokou u¢innost a malou energetic-
kou spotiebu, vysokou spolehlivost a dlouhou
Zivotnost. To jsou rozhodujici parametry pro
jejich umisténi v bateriovych zatizenich a pfi-
strojich bez privodu sitového napéti.

Prednosti motorii maxon se ¢asto vyuZiva-
ji v pohonech elektronicky ovladanych zamka
a zabezpecovacich zafizeni. Pohony se uplat-
fiuji v pohyblivych robotech a automatickych
vozitkdch pro ¢innost v prostorach nedostup-
nych a nebezpecnych pro ¢lovéka.

Ing. Vidclav BroZ, Uzimex Praha, spol. s. r. o.

na jadru ze Zeleznych plechd, jak je to obvyk-
1¢ v konvencnich motorech, ale ota¢i se samo-
statn€ ve vzduchové mezefe. M4 tvar pevné
trubky, tvorfené médénymi vodici, kterd je na
jednom cele spojena s htideli.

Dalsim podstatnym pfinosem konstrukce
s vinutim maxon® je potlacené jiskieni kar-
tacu, které je jinak obvyklou pfic¢inou opo-

Potlaceni jiskreni kartdcti
umozni vysokou rychlost bez
ztrdty Zivotnosti

tiebeni kartac¢t a komutitoru. To umoziiuje
vyuzit rychlost komutatorového motoru pte-
sahujici 8 000 min' bez nepfiznivého dopa-
du na dobu Zivota. Vysoka rychlost znamena
dalsi zmenSeni rozmérd motoru s pozadova-
nym vykonem. Odstranéni ztrat v Zelezném
jadru v komutatorovych motorech maxon se
promita do ucinnosti, kterd u motorid typu
REA40 dosahuje 92 %.

Motor md velmi maly priimer, protoZe duti-
na vinuti je vyuZita pro umisténi statoro-
vého magnetu a vné vinuti je pouze tenky
feromagneticky pldst.

Pfiznivé vlastnosti pohonii se uplatiiuji
i pfi pouZiti v kosmu. Pred tfemi roky in-
stalovala americkd agentura NASA poho-
ny maxon do dvou pojizdnych robotu, kte-
ré dopravila na povrch Marsu. Oba roboty
se pohybuji po povrchu planety a plni své
vyzkumné posldni i po tfech letech provo-
zu. Start dalsiho robotu se pfipravuje na le-
toSni rok.

Cim se dosahuje vynikajicich parametri
pohonti? Komutatorovym motorim dava nad-
standardni vlastnosti zejména samonosné ho-
mogenni vinuti maxon®. Vinuti neni umist&no

Vysokou hustotu vykonu v 1 cm® maji ze-
Jjména ctyrpolové motory rady EC-power-
max. Pro predstavu poslouZi tdaj o trva-
lém vykonu 200 W motoru s priimérem

30 mm a délkou 64 mm, ktery v minulych

desetiletich patril do rise snd.

Tam, kde je doba Zivota malych pohonii
poZadovana delsi nez 10 000 az 20 000 hodin,
se mohou pouZit motory s elektronickou ko-
mutaci. Pfepinani proudu mechanickym ko-
mutatorem a kartac¢i je nahrazeno elektronic-
kym obvodem.

Miniaturni motory s elektronickou komu-
taci o priméru od 6 mm se pouZivaji pro po-
hon nastroju v lékarské technice a mikroelek-
tronice. Velké motory s priméry do 60 mm
obsahuje ruéni prumyslové naradi, nastroje
automatu a chirurgické néstroje.

Pokrokové technologie se vyuzivajiiv pla-
netovych prfevodovkich maxon. Jejich Cepy
jsou vyrobeny z keramického materidlu ZrO,
s podstatné vyssi odolnosti proti opotiebeni
nez ma kalend ocel. Keramické ¢epy pomoh-
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Maxon vénuje velké usili vyvoji ridicich
Jjednotek rychlosti, momentu a polohy.
Posledni Fada miniaturnich jednotek
EPOS, EPOS P umoZzriuje vytvorit inte-
ligentni soustavu pohond, které jsou
propojeny sbérnici CANBus, reaguji na sni-
mace stavu rizeného stroje a pracuji podle
programu bez nutné asistence nadrazené-
ho pocitace PC nebo PLC.

ly zvysit piipustné vstupni rychlosti prevodo-
vek a zmen§it jejich rozméry.

Miniaturni magnetické inkremental-
ni snimace typu MR nevyuZzivaji ¢idla in-
tenzity magnetického pole, ale méfi jeho
smér v misté ¢idla. Snimac nevyZaduje sil-
né magnetické pole a neni citlivy na jeho
proménnou intenzitu. Davé az 1 024 impul-
st na otacku.

Manipulacni pohyby s asynchronnimi
motory

V opakujici se vyrobé bez Castych zasad-
nich zmén se uplatituji vyhody vackovych
systému pred servopohony. V automobilo-
vém pramyslu se osvédCuji vackové systé-
my SOPAP. Vackou se miZe realizovat jak
otacivy, tak i pfimocary manipulacni pohyb.
Pribéh pohybu je zaclenén do tvaru Zebra
nebo drazky ve vacce, kterd se béhem kro-
ku otac¢i rovnomérnou rychlosti. Pro jeji po-
hon staci jednoduchy a spolehlivy asynchron-

mozny smér pohybu
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Zebro vacky tlaci na kladky vystupniho mani-
pulacniho clenu. Viile mezi Zebrem a klad-
kami je vymezena tak, Ze Zebro se pohybuje
mezi sousednimi kladkami s predpétim;
obvod vacky je rozdélen na cdst, kde ma Zeb-
ro nebo drdzka stoupdni a urychluje nebo
zastavuje vystupni clen. Druha &dst Zebra je
bez stoupdni a pri otdceni vacky drzi vystup-
ni ¢len s velkou tuhosti v klidové poloze.

ni motor, ktery se stykacem pfipojuje k tii-
fazové siti. Pro naméhéni vacky a kladek je
pfiznivy co nejvétsi thel pohybu a maly thel
klidu. V nékterych ptipadech je kratkd doba
klidu postacujici pro provedeni operace. Mo-
tor se miZe plynule oticet a vS§echny manipu-
la¢ni pohyby na lince mohou byt synchroni-
zovany mechanickym spojenim vacek vSech
manipulatorti.

Pfi del$im trvani vyrobni operace se mo-
tor v thlu klidu vacky zabrzdi a po dokonce-
ni operace se znovu rozbéhne. Pro manipu-
la¢ni pohyb se vyuZije co nejvétsi ¢ast ob-
vodu vacky, nebot pak je vackovy systém
schopen vykonat manipula¢ni krok za vel-
mi kratkou dobu.

PouZije se asynchronni motor opatfeny
diskovou elektromagnetickou brzdou. Brzda
se pusobenim predepnutych pruZin zabrzdi.
Odbrzdi se nabuzenim elektromagnetu, je-
hoz sila pfekond odpor pruzin. Elektromag-
net brzdového motoru je napéjen sitovym

V opakujici se vyrobé bez
castych zdsadnich zmén se
uplatriuji vyhody vackovych

systéemu

napétim pfes usmériiovac. Ten je umistén
ve svorkové skiffice motoru, kde se i pfipo-
ji k siti. Jediny stykac¢ motor zaroven pripo-
ji a odbrzdi.

Motor je nutné odpojit od sité s predsti-
hem pred mistem zastaveni, které je upro-
stfed uhlu klidu vacky. Podle toho se nasta-
vi fidici signdlni vacka se spinaem, kterd
je umisténa na hrideli vacky. Dalsi signal-
ni vac¢ky na htideli spinaji své spinace pro

sané piimocarych vedeni pro svisly nebo
vodorovny pohyb. Dvé vacky na spolecné
htideli fidi synchronizované pohyby mani-
puldtoru s oto¢nym ramenem, které se z4-
roven spousti pro vyrobek.

Prevody remeny

Uzimex Praha, spol. s r. 0., vyrabi feme-
nice, femeny a upinaci pouzdra pro prevo-

nahrazuje cldnkové retézy. Nevytahuje se,
neprimazdvd, neznecistuje okoli, omezuje
hluk a mnoho let se montuje na sekunddrni
prevody motocykli.

Periodickému napindni kli-
novych rementi se Ize vy-
hnout pouZzitim synchroni-
zacnich ozubenych remend;
vysSi investice se vradti uset-
renymi ndklady na ddrzbu,
prostoje a energii

Vackové systémy se prevazné uplatriuji

v podobé krokovacich stold, které se
vyznacuji velkou nosnosti talife na vystupni
hrideli. Na obvod talite stolu se umistuji
pripravky pro upnuti vyrobkd, které se po-
stupné dostdvaji na pracovisté okolo stolu.

Dalsim vyznamnym vyrobkem jsou polyure-
tanové dopravni pdsy s vnitinim ozubenim.
Jejich Sitku Ize volit do 900 mm. Ozubeni
stabilizuje nabihdni pdsu na hnaci a vodici
vdlce zejména pri nesoumérném zatizeni;
zajistuje spolehlivé rizeni rychlosti a syn-
chronizaci s taktem vyrobni linky.

kontrolu presnosti zastaveni a u motort s re-
verzaci chodu pro zaji$téni spravnosti smé-
ru pohybu.

Kromé krokovacich stolii se uplatiiuji
krokovaci prevodovky, jejichZ vystupni hii-
del se pripojuje k hnacimu bubnu doprav-
niho pasu. Dlouhé valcové vacky ovladaji

dy klinovymi i synchroniza¢nimi femeny
vyrobct Gates a GatesMectrol. Kromé ob-
vyklych typt pryZovych fement jsou v je-
jich programu polyuretanové klinové feme-
ny Polyflex JB pro velké rychlosti, které
poskytuji nejvyssi prendsSeny vykon v jed-
notce prostoru.
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Firma Gates pouZziva vypocetni program
jak pro ndhradu klinovych fement synchro-
niza¢nimi, tak i pro vypocet navratnosti in-
vestice a uspor.

Pro spolehlivé zméfeni sily predepnutého
femenu se pouZiva pristroj Sonic, pracujici na
principu zvukového analyzétoru vlastni frek-

Pruzné spojky jednak predchdzeji priceni
dvou spojovanych hrideli, jednak tlumi vib-
race. Zvysuji tak stabilitu regulace rychlosti.
Z raznych typi spojek Ize vybrat spojku

s potrebnym tlumenim. Nejvyssi tlumeni ma
spojka Gates Eurogrip.

vence femenu. Rovnobéznost hiideli prevodu
kontroluje laserovy pfistroj magneticky pfi-
saty na Cela femenic.

Pfima vedeni a spojky

Piesné kruhové tyce s kulickovymi
pouzdry jsou ekonomickym feSenim ze-
jména pro dlouhd vedeni. Ty¢e se montu-
ji na opracovany zaklad pfes stfechovi-
té vlozky.

Pruzné spojky jednak ptedchazeji priceni
dvou spojovanych htideli, jednak tlumi vib-
race. ZvySuji tak stabilitu regulace rychlosti.
Lze vybirat z riznych typt spojek, od spoj-
ky s nizkym tlumenim po spojky Gates Eu-
rogrip s nejvyssim tlumenim.

Meéfici pristroje
Uzimex Praha, spol. s r. 0., rovnéZ doda-
vé dilenské drsnoméry Asmeto nadstandardni
kvality s rozsahlym pfisluSenstvim.
Laserovy dvoufrekvencni interferometr

Agilent méfi délku s presnosti na zlomky vl-
nové délky svétla.

Laserovy pristroj Gepard firmy Raytec zjed-
nodusuje kontrolu primosti, rovnobéznosti
a kolmosti; prenos dat mezi jeho kompo-
nentami je bezdrdtovy.

Informace o veletrhu Amper

Firma Uzimex zve Ctendfe na prohlid-
ku vystavenych motort, fizeni a na technic-
ké konzultace i pfedndsky ve stanku 3A16
v pavilonu 3. Néavstévnici se mohou v pra-
xi sezndmit s moznostmi a ovladanim mi-
niaturnich modernich programovatelnych
fidicich jednotek rychlosti, polohy i mo-
mentu EPOS a EPOS P.
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