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Technicky tydenik

Krokovani a linearni pohyby

v automatickych linkach vac-
kovymi pfevody SOPAP. Zku-
Senosti z automatizace auto-
mobilového primyslu. Manipu-
latory, pfesné krokovaci stoly
a prevodovky s vyso-
kou tuhosti.

tel. 257 327 327
birno@uzimen.ct

iel. 537 014 198

praha @ uzimex.cz

Kolébka je dlouhy vodorovny
nosnik s dvéma az Ctyfmi upina-
cimi plochami po obvodu. Nosnik je
otocny kolem vodorovné osy. SlouZi pro
manipulaci dlouhymi vyrobky mezi auto-
matickymi technologickymi pracovisti. Na
jednom stanovisti se opracovany vyrobek
sejme a zaloZi se novy. Nosnik s vyrobkem
se pak otoci do dalsi
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Kolebka

¢epu jsou usazeny na podpérach, které
jsou upevnény k podlaze. Stdl i loZisko Ize
na podpérach ustavit do potfebné polohy.

Vackovy stll je zpravidla stdl fady TR,
TS Gpravou pro polohu s vodorovnou osou
otaceni. Obsahuje jednak nosné a tuhé
obvodové loZisko se zkfizenymi valecky,
jednak valcovou vac-

presné polohy v dosa-
hu technologického
pracovisté. Podrobi se
opracovani, svarovani
nebo montaznim ope-
racim. Casto se vSech-
ny zamyslené operace
provedou na jednom
pracovisti. Nosnik ma
na obvodu jenom dvé
upinaci plochy a otaci
se 0 180°. Kolébka se
technologické postu-
py, které vyzaduji dvé
nebo tfi automaticka
pracovisté. Po obvodu
nosniku se v tom pii-

ku v zabéru s velkymi
kladkami talife. Stoly
rady TR s vysokou
Unosnosti loZiska a
mohutnymi ¢epy kla-
dek maji konstrukéné
omezen pocet stanic
po obvodu na nejvys
16, ale pro krokova-
ni kolébky se dvéma,
tfemi nebo ctyrmi
stanicemi jsou opti-
malnim feSenim. Po
tvarovaném Zebru
na povrchu vacky se
s predpétim odvaluji
dvé_sousedni klad-
ky. Cepy kladek jsou

padé vytvori tfi nebo
Ctyfi upinaci plochy.
Vysoka kvalita provedeni technologic-
kych operaci a velky vykon automatické
linky je podminén rychlym a presnym
natacenim nosniku a jeho presnym
a tuhym otocnym ulozenim. Koléb-
ky vyrobce Sopap jsou na jedné
strané upevnény k talifi vacko-
vého krokovaciho stolu, na
druhé strané podepreny
masivnim cepem.
Vackovy stul a
loZisko

Laserovy
systém pro pro-
méfovani geometrie RAYTEC
GEPARD s vyhodnocovacim
software a rozsahlym prislu-
Senstvim pro dilny i laboratore.

Laserovy interferometr
AGILENT, mezinarodni stan-
dard kalibrace obrabécich

a soufadnicovych stroji. Roz-
déleny opticky svazek méfi
soucasné nékolik os. Analy-
za geometrickych chyb.

Malé stejnosmérné motory
maxon s prevodovkami, sni-
madi a fidicimi jednotkami tvori
jednoduché i fizené pohony do
400 W.

Samonosné vinuti motorl bez
Zzeleza a keramické Cepy pre-
vodovek zvySuiji Zivotnost po-
honu.

Klinové a ozubené femeny
GATES s femenicemi UZIMEX
fesi pfesné polohovani i vyso-
korychlostni pievody na viete-
na. Remenice i podle vykresu.
Pruzné spojky GERWAH od-
strani pficeni a statickou ne-
urcitost. VIinovec nebo PU
hvézda s volitelnou tuhosti

a tlumenim. Pojistné spojky
zamezi Skodam.

Linearni vedeni NIPPON
BEARING. Pfesné hridele

a pouzdra. Hfidele pro prenos
momentu. Valivé podepfeni
stolll. Hranolové vedeni.

WWW.UZIMEX.CZ

uloZené v axialnich
dirach po obvodu spodniho povrchu talife.
Na jedno otoceni vacky se talif s upev-
nénym nosnikem urychluje s optimalnim
zrychlenim na potfebnou rychlost a pak
zpoZduje do zastaveni. DalSi otaceni vac-
ky v rozsahu Ghlu klidu nevyvozuje Zadny
pohyb talite, ale fixuje ho s predpétim
ve stanici. Motor, ktery vacku pohani, se
béhem (hlu klidu zabrzdi a po skonceni
technologickych operaci se znovu rozbéh-
ne k dalSimu kroku. Kolébky se vyrabéji
s délkou 1 — 10 m pro hmotnos-
ti do 20 tun.




