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Technicky tydenik

Krokovani a linearni pohyby

v automatickych linkach vac-
kovymi pfevody SOPAP. Zku-
Senosti z automatizace auto-
mobilového primyslu. Manipu-
latory, pfesné krokovaci stoly
a prevodovky s vyso-
kou tuhosti.

tel. 257 327 327
birno@uzimen.ct

iel. 537 014 198

praha @ uzimex.cz

Vackové systémy prevadéji
rovhomérny pohyb motoru na

pohyb s poZadovanym pribé&hem.
Pfi manipulaci vyrobky mezi techno-
logickymi pracovisti ve velkosériové
vyrobé se vyskytuji opakované pohyby
s jednoduchym i sloZitym tvarem dra-
hy. Spolecnym pozadavkem je rych-
lost, opakovatelnost s presnosti setin
az desetiny mm a velmi dlouha doba
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Vacky v manipulac

Si vykon v daném prostoru ziskdme
systémem s vystupnim hfidelem mimo-
bé&Znym s hridelem vacky. Potfebujeme-
li krokovat s vétSi hmotou, mizZeme
pouZit otocny stll, nebot jeho vystu-
pem je kruhovy talif uloZeny na velmi
nosnych loZiskach. Jestlize je vyhodné
usporadani s vystupnim hridelem rov-
nobéznym s hfidelem vacky, pouZijeme
takto usporadanou prevodovku s radi-
alni vackou.

mezi poruchami. Vacko-
vé systémy plni vSechny
pozadavky a navic fixuji
vyrobek v klidové polo-
ze s vysokou tuhosti,
kterd umoznuje presné
opracovani nebo mon-
taz. Spolehlivost a dobu
Zivota vackového systé-
mu zajistuje jednoduchy
asynchronni motor a
robustni uloZeni vacky
i nosice unasecich kla-
dek v nosnych loZiskach
V uzaviené skfini s trva-

Pro pfimocary pohyb
| vyrobku se vyrabé&ji mani-
pulatory s pfimym vede-
nim a dlouhou valcovou
vackou. Oproti pohybo-
vému Sroubu ma vacka
vysokou vzpérnou tuhost
a pevnost, zejména u
dlouhych pohybl a una-
$i sané prostfednictvim
kladky s poZzadovanym
zrychlenim a pribéhem
pohybu.

Pro kombinované tvary

lou tukovou naplni.
Jestlize ma krokovani
probihat s delSimi a pro-
ménnymi pauzami, dopliuje se motor
diskovou elektromagnetickou brzdou.
Mechanickou synchronizaci nékoli-
ka vackovych systémui dosahneme
mechanickym propojenim vackovych
hrideli.

Vackové systémy Sopap mani-
puluji s vyrobky s hmotnosti
od dekagram( do 4 tun.
Otacivy manipulaéni
pohyb fesi vackové
prevodovky.
Nejvys-

Laserovy
systém pro pro-
méfovani geometrie RAYTEC
GEPARD s vyhodnocovacim
software a rozsahlym prislu-
Senstvim pro dilny i laboratore.

Laserovy interferometr
AGILENT, mezinarodni stan-
dard kalibrace obrabécich

a soufadnicovych stroji. Roz-
déleny opticky svazek méfi
soucasné nékolik os. Analy-
za geometrickych chyb.

Malé stejnosmérné motory
maxon s prevodovkami, sni-
madi a fidicimi jednotkami tvori
jednoduché i fizené pohony do
400 W.

Samonosné vinuti motorl bez
Zzeleza a keramické Cepy pre-
vodovek zvySuiji Zivotnost po-
honu.

Klinové a ozubené femeny
GATES s femenicemi UZIMEX
fesi pfesné polohovani i vyso-
korychlostni pievody na viete-
na. Remenice i podle vykresu.
Pruzné spojky GERWAH od-
strani pficeni a statickou ne-
urcitost. VIinovec nebo PU
hvézda s volitelnou tuhosti

a tlumenim. Pojistné spojky
zamezi Skodam.

Linearni vedeni NIPPON
BEARING. Pfesné hridele

a pouzdra. Hfidele pro prenos
momentu. Valivé podepfeni
stolll. Hranolové vedeni.

WWW.UZIMEX.CZ

Rez manipuldtorem M

drahy vyrobku lze pouzit
manipulator s otoénym
ramenem, které se v kon-
covych polohach snizi pro uchopeni
vyrobku. Oba pohyby jsou mechanicky
svazany. Podobnou kombinaci pohybl
poskytne manipulator s dvéma svaza-
nymi pfimocarymi pohyby. Pohyby ve
vice osach se dosahnou kombinaci vét-
Stho poctu jednoduchych manipulatord,
které se synchronizuji elektronicky.
Velikost vybraného vackového systé-
mu uré¢ime podle hmotnosti vyrobku,
jeho momentu setrvacnosti, vnéjSich
sil na vyrobek a poZadované
doby provedeni pohybu.




