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Technicky tydenik

Krakovani a ineami pohyby
v automatickych linkach val-
kowymi plevody SOPAP. Zku-
Senosti 2 aulomatizace aulo-
mabilového primysiu. Manipu-
latory, pfesné krokovacl sioly
8 plevodovky & vyso-
kou tuhast

tel. 257 327 327
hrno@uzimex.cz
lel. 537 014 198

praha@urimex.ct

Ridici jednotka EPOS P fidi
moment, rychlost nebo polohu

pripojeného stejnosmérného moto-
ru. Je pro napéti 24 V a trvaly proud
5 A. Mimoto mUze plnit funkci nadraze-
ného PLC v soustavé pohon( na sbér-
nici CAN, zahrnuijici az 127 pfipojenych
zarizeni na CANopen véetné 32 podri-
zenych pohonU. P¥i fizeni polohy vice
pohonl lze takto fidit

UZIMNER

Rizeni motort
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maxon motor

snimaci. Motory EC jsou mimoto stan-
dardné vybaveny snimaci se tfemi Hal-
lovymi sondami po obvodu. Rizeni rych-
losti probiha regulaci napéti modulaci
Sitky pulzli PWM. Valcové motory EC
se napajeji napétim sinusového prabé-
hu do kazdé ze tfi sekci vinuti, které
zajistuje velmi rovnomérny moment.
K diskovym motordm se nepfipojuje

inkrementalni snimac.

aplikace, kde pohony
musi byt synchronizo-
vany pouze v zastave-
nych polohach. Casova
naroc¢nost sledovani
a zajisténi synchroni-
zace v celém prabéhu
pohybl vede i u rychlé
komunikace v CANo-
pen k omezeni poctu
os na tfi. Kazdy podfi-
zeny pohon ma svou
jednotku EPOS, ktera

b

K jejich fizeni se
pouziji signa-
ly Hallovych
sond, jejichz
hustota je velmi
mala. Pouziti jednot-
ky EPOS pro diskové
motory je proto mozné
pouze v jednoduchych
pfipadech s nizkymi
naroky na presnost.
Programovatelna jed-
notka EPOS P prinasi

uz neobsahuje procesor
a pamét pro funkci PLC.
Obsahuje regulatory polohy, rychlosti
a proudu, vykonovy stupen, pamét pro
elektrické i tepelné parametry motoru,
snimace, urychlovaci rampy, pfipust-
né rychlosti a proudy. Podle vykonu
motoru vybereme z jednotek EPOS
24V, 1A, EPOS 24V, 5A, EPOS 70V,
10A.
Jednotky EPOS a EPOS P fi-
di komutatorové motory DC
i motory s elektronickou
komutaci EC. Motory
musi byt vybave-
ny inkremen-
talnimi

Laserowy
system pro pro-
méfovani ceometria RAYTEC
GEPARD = whodnocovacim
software a rozsahiym prisiu-
Senstvim pro dilny | laboralofe,
Laserowy inlerferomalr
AGILENT, mezindrodni stan-
dard kasbrace obrabécich

a soufadnicovich simif Boae.

Serial élanku o fizeni

Usporu nakladd na nad-
fazené PLC nebo PC,
které jsou zapotrebi pouze v pripravné
fazi k naprogramovani jednotky. EPOS
P v provozu nahradi funkci PLC. Proces
fizeni soustavy pohon( véetné vyhodno-
covani stavu snimacl technologického
procesu se spusti jednoduchym starto-
vacim tlacitkem nebo signalem.

K zaélenéni EPOSU P do automati-
zovaného procesu je potfebna znalost
programovani ve vhodném jazyku podle
IEC 61131-3. Pro usnadnéni postupu
je prace s jednotkami EPOS zacdlenéna
do studia na naSich technickych
univerzitach, které se zavede-
nim pomohou.

jd programovatelnou
jednotkou EPOS P

SLEDUJTE V NOVEM ROCE
Vlastnosti, naprogramovani,
zapojeni, ovlédéini.

— Priklady aplikacl.

- Pejeme vam vesele Vanoce,
— zdravi a Gspéch v roce 2007
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