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SERVISNI SLUZBY PRO STROJIRENSTVI

Krokovani a linearni pohyby

v automatickych linkach vac-
kovymi pfevody SOPAP. Zku-
Senosti z automatizace auto-
mobilového primyslu. Manipu-
latory, pfesné krokovaci stoly
a prevodovky s vyso-
kou tuhosti.

tel. 257 327 327
birno@uzimen.ct

iel. 537 014 198

praha @ uzimex.cz

Vyrobce maxon zhotovuje samo-
statné fidici jednotky EPOS pro své
stejnosmérné motory do 400 W. Jed-
notky EPOS fidi rychlost, polohu nebo
proud komutatorovych i bezkartacovych
motor(. Komunikuji navzdjem a s nadfa-
zenym pocitatem po RS232 a CANbus.
rem a inkrementalnim snimacéem propo-
juje nékolika kabely a sama je pripojena
k napéjecimu zdroji
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maxon motor

eligentni motor 60 W

bez zatizeni pri napajeni 24V je 8040 ot/
min. VySSi rychlost se dosahne vySSim
napajecim napétim.

K motoru je pripojen magneticky inkre-
mentalni snima¢ MR s 1,000 dilkd na
otacku. Motor a snimaé je uvnitf pouzd-
ra pripojen na sousedici Fidici jednotku
EPOS. Jednotka EPOS je namontovana
na horni sténé pouzdra s chladicimi Zebry.
Napéajeni jednotky EPOS, sbérnice, digital-

ni konfigurovatelné

a ke sbémici.
Starosti s pripo-
jenim podstatné
zmensSuje inteli-
gentni motor, to je
kombinace motoru,
snimace a fidici
jednotky ve spo-
leEném pouzdru.
Na zadnim cele
pouzdra jsou pouze
dva konektory. Na

vstupy a vystupy
a analogové vstupy
jsou privedeny na
konektory na zad-
nim cele pouzdra.
Inteligentni motor
se osazuje jak jed-
notkami EPOS,
tak i jednotkami
EPOS/P Program,
ktery fidi komunikaci
a ¢innost motord, je

patnactipdlovy sig-

nalni konektor pripojime vstupy a vystupy
souvisejici se snimaci a signalizaci fizené
soustavy. Na devitipdlovy konektor se pi-
poji napajeci zdroj 12 — 50 V DC a komu-
nikacni kabely CANbus.

Pouzdro inteligentniho motoru MCD EPOS
60 W obsahuje bezkartaovy motor EC-max
30 se jmenovitym napétim 24 V s trva-
lym momentem 54 mNm pfi 5,000 ot/
min. Celo motoru s vystupni hrideli je
na prednim Cele pouzdra a slouzi
k jeho upevnéni do stroje, nebo
na planetovou prevodovku.
Nejvyssi rychlost moto-
ru je 12,000 ot/
min. Rychlost
motoru

Laserovy
systém pro pro-
méfovani geometrie RAYTEC
GEPARD s vyhodnocovacim
software a rozsahlym pfislu-
Senstvim pro dilny i laboratore.

Laserovy interferometr
AGILENT, mezinarodni stan-
dard kalibrace obrabécich

a soufadnicovych strojli. Roz-
déleny opticky svazek méfi
soucasné nékolik os. Analy-
za geometrickych chyb.

Malé stejnosmérné motory
maxon s prevodovkami, sni-
madi a fidicimi jednotkami tvori
jednoduché i fizené pohony do
400 W.

Samonosné vinuti motorl bez
Zzeleza a keramické Cepy pre-
vodovek zvySuiji Zivotnost po-
honu.

Klinové a ozubené femeny
GATES s femenicemi UZIMEX
fesi pfesné polohovani i vyso-
korychlostni pievody na viete-
na. Remenice i podle vykresu.
Pruzné spojky GERWAH od-
strani pficeni a statickou ne-
urcitost. VIinovec nebo PU
hvézda s volitelnou tuhosti

a tlumenim. Pojistné spojky
zamezi Skodam.

Linearni vedeni NIPPON
BEARING. Pfesné hridele

a pouzdra. Hfidele pro prenos
momentu. Valivé podepfeni
stolll. Hranolové vedeni.

pfi pouZiti jednotky
EPOS ulozen do nadfazeného pocitace.
Druhy typ jednotky EPOS/P obsahuje pro-
cesor, program se uloZi do jeho paméti
ajednotka EPOS/P fidi komunikaci moto-
rll po sbérnici sama. Pocitac je zapotrebi
pouze pro vloZeni programu a pro nastave-
ni optimalniho zesileni regulator(. Regula-
tory se nastavuji s pfipojenym zatizenim.
MUZeme vyuZit program automatického
nastaveni. Parametry motoru jsou do
paméti vioZeny vyrobcem. Oba typy jedno-
tek pracuji v zakladnich médech rychlosti,
polohy a momentu s vytvarenim profilu
rychlosti nebo bez néj a ve zvlastnich mé-
dech sledovani fidiciho inkrementalni-
ho snimace ¢i sledovani vystupu
pro krokovy motor.




