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PREVODOVKY, SPOJKY, POHONY

Krokovani a linearni pohyby

v automatickych linkach vac-
kovymi pfevody SOPAP. Zku-
Senosti z automatizace auto-
mobilového primyslu. Manipu-
latory, pfesné krokovaci stoly
a prevodovky s vyso-
kou tuhosti.

tel. 257 327 327
birno@uzimen.ct

iel. 537 014 198

praha @ uzimex.cz

Podstatnou vyhodou stejno-
smérnych komutatorovych motor(
pred motory s elektronickou komutaci

je napajeni pouhymi dvéma elektrickymi
privody. Rychlost komutéatorového motoru
mUZeme nastavit velikosti stejnosmérné-
ho napéajeciho napéti na téchto privodech.
Doba Zivota komutatoru a kartacéd neni
v nékterych pfipadech trvalého provozu
dostatecna, a je potreba pouzit motor EC
s elektronickou komuta-

UZIMNEXS

Ivoudratovy motor EC
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maxon motor

vita napdjeci napéti 5, 6, 9 a 12 V. Rych-
lost bez zatizeni je pfi napajeni jmenovi-
tym napétim 13 000 ot/min. Pfi narls-
tu zatizeni o0 1 mNm rychlost poklesne
0 2,500 ot/min. NejvysSi pripustné trva-
Ié zatizeni 3,3 mNm zplisobi pokles rych-
losti 0 8,000 ot/ min. Pfipustné zatizeni
je odvozeno z teplotni odolnosti vinuti
a elektroniky 100 °C. ZatiZzeni motoru pro
napéti 5 V je navic omezeno pfipustnym
proudem elektronikou,

ci. Motor EC potfebuje
k provozu s obdélniko-
vou komutaci elektro-
nickou fidici jednotku.
Samostatna jednotka je
pripojena tremi silovymi
vodici na vinuti motoru,
Ctyfmi signalnimi vodici

atona 2,4 mNm. Rych-
lost bez zatizeni je pfi-
mo Umérna nastavené-
mu napajecimu napéti
na dvou pfivodech do
motoru. Napéti ale
musi byt vy$Si nez 5V,
nebot’ elektronika neni

na snima¢ s Hallovymi 3
sondami a vodiéem uzemnéni. Ridici jed-
notka je napajena dvéma vodici ze stejno-
smérného zdroje. Rychlost motoru Ize ridit
potenciometrem pro nastaveni rychlosti
na externi jednotce.

Dlouhou dobu Zivota a jednoduché
elektrické pripojeni poskytuje novy motor
EC 16 se dvéma privody. Rychlost moto-
ru se nastavi velikosti stejnosmérného
napajeciho napéti. Ridici jednotka je
umisténa uvnitf pouzdra motoru na obou-
stranné kruhové desce s tisténymi spo-
ji. Plochym kabelem je spojena s des-
kou snimace s Hallovymi sondami
a s vinutim. Z pouzdra motoru

vychazeji dva vodice, které se
pfipoji na stejnosmérny
zdroj. Motory se vyrabé-
ji se ¢tyfmi varian-
tami vinuti pro
jmeno-

Laserovy
systém pro pro-
méfovani geometrie RAYTEC
GEPARD s vyhodnocovacim
software a rozsahlym pfislu-
Senstvim pro dilny i laboratore.

Laserovy interferometr
AGILENT, mezinarodni stan-
dard kalibrace obrabécich

a soufadnicovych strojli. Roz-
déleny opticky svazek méfi
soucasné nékolik os. Analy-
za geometrickych chyb.

Malé stejnosmérné motory
maxon s prevodovkami, sni-
madi a fidicimi jednotkami tvori
jednoduché i fizené pohony do
400 W.

Samonosné vinuti motorl bez
Zzeleza a keramické Cepy pre-
vodovek zvySuiji Zivotnost po-
honu.

Klinové a ozubené femeny
GATES s femenicemi UZIMEX
fesi pfesné polohovani i vyso-
korychlostni pievody na viete-
na. Remenice i podle vykresu.
Pruzné spojky GERWAH od-
strani pficeni a statickou ne-
urcitost. VIinovec nebo PU
hvézda s volitelnou tuhosti

a tlumenim. Pojistné spojky
zamezi Skodam.

Linearni vedeni NIPPON
BEARING. Pfesné hridele

a pouzdra. Hfidele pro prenos
momentu. Valivé podepfeni
stolll. Hranolové vedeni.

WWW.UZIMEX.CZ

pod 4 V funkéni. Napé-
ti souéasné nesmi prevysit 15 V, nebot’
napéti pres 18 V by zniCilo elektroniku.
Motor ma jeden smér otaceni, ktery odpo-
vida spravné polarité zdroje. Elektronika
je chranéna proti zapojeni s nespravnou
polaritou. Standardni smér otaceni je ve
sméru hodinovych ruciéek pfi pohledu
na ¢elo motoru s hfideli. Motor s opac-
nym smérem se dodava na objednavku.
Motor je odvozen z motoru EC-max 16
s pripustnym trvalym zatizenim 3,5 mNm
a s trvalym vykonem 5 W. Jeho délka
24 mm se pridanim elektroniky zvétsila
na 33,5 mm.

Motor je urcen pro aplikace s nasta-
vitelnou rychlosti, s nizkymi naroky na
dynamicky rozbéh, kde je dlleZity valcovy
tvar motoru s malym prdmérem, jedno-
duché pripojeni a dlouha doba Zivota.
Typické jsou ventilatory, pumpy,
michadla.




