SOPAP

Od pocatka, kdy se Ford inspiroval doprav-
nikem porazenych kusti podél jednotlivych
pracovist na novych méstskych jatkach, se
stala doprava a manipulace duleZitou sou-
casti velkosériové vyroby. To plati jak pro
manipulaci na montazi automobild, tak pro
vyrobu komponent. Stile vykonnéjsi, auto-
matizované a robotizované technologické
operace jsou podporovany dokonalejsimi
dopravnimi a manipula¢nimi zatizenimi.

Vackové prevodovky a manipulatory
Sopap

Dopravniky, oto¢né stoly a manipulato-
ry, které konaji prerusovany pohyb podle
taktu vyrobnich operaci, mohou byt poha-
nény jednak elektrickymi, hydraulickymi
nebo pneumatickymi servopohony, jednak
vackovymi prevodovkami. Jednoduchost
tizeni a tuhd mechanickd vazba pohybu
dodava vackovym systémtim vysokou spo-
lehlivost, rychlost a presnost manipulac-
nich pohybii. Na vstupu vackové prevo-
dovky je pripojen brzdovy asynchronni
motor se $nekovou nebo kuzelovou pre-
vodovkou, ktery po rozbéhu otaci vackou
rovnomérnou rychlosti. Zebro nebo drézka
vacky blokuje v zakladni poloze kladky
vystupniho ¢lenu prevodovky v klidu, po
roztoceni ¢lenem pohne o krok a opét jej
zablokuje. Klidova poloha je blokovana
s predpétim s vysokou tuhosti a presnosti.
Hlavni kinematické parametry manipu-
lace, prubéhy dréhy a rychlosti s ¢asem
jsou zakomponovany do tvaru vacky. Jsou
optimalizovany pro konkrétni pracovisté.
Oceni je velkosériovd vyroba, kde dochdzi
k zésadnim zméndm technologie aZ po
delsich obdobich.

Vystupni
ky kond rota¢ni nebo primocary pohyb.

¢len vackové prevodov-

Piimocary pohyb vyvozuje diskova vacka
s drazkou v cele nebo valcova vacka
se S$roubovou drazkou na valcovém
povrchu. Drézka posouva vystupni clen
zabérem do jeho kladky.
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Piehled aplikaci

Prevodovky s rota¢nim vystupem

Vackové oto¢né stoly dopravné propo-
juji skupinu automatizovanych technolo-
gickych pracovist, usporddanych po obvo-
du stolu. Otoc¢ny disk stolu je ulozen na
axialné velmi tnosném obvodovém lozis-
ku, které prenese i velké klopné momenty.
Disk zpravidla nese upinaci ptipravky pro
zpracovavané dily.

Usporadani oto¢nych stoltt s upinaci
pro manipulaci velkymi souc¢dstkami uka-
zuji dva obrazky. Osa otéceni disku oto¢né-
ho stolu na obr. 1 je vodorovnd, aby na ni
bylo mozno pfipevnit upinace dilii karosé-
rie pro dvé technologickd mista.

obr. 1 Na disk otocného stolu s vodorovnou
osou otaceni jsou pfipevnény upinace dilt
karosérie pro dvé technologicka mista.

Na vodorovném disku velkého stolu na
obr. 2 jsou ¢tyfi vackové linedrni jednotky
pro vertikdlni pohyb. Nosniky linedrnich
jednotek prebiraji karosérie z dopravniku a
béhem pootaceni do technologickych pra-
covist je vertikalné nastavuji. Robotizovand
pracovisté jsou rozmisténa po obvodu
stolu.

Vackova prevodovka s rota¢nim vystu-
pem se pouzije pro pohon dopravniho pasu
s krokovym pohybem. Na vystupu pre-
vodovky neni disk. Vystupni hiidel nebo
ptiruba prevodovky md vysokou radidlni
unosnost, nebot je obvykle zatiZzena tahem
pasu.

Vackova prevodovka s kyvnou pakou
na vystupu ovlada upinace vyrobku na jed-
notlivych pracovistich.

obr. 2 Na vodorovném disku velkého
otocného stolu jsou ctyfi vackové linearni
jednotky pro vertikalni pohyb. Nosniky
linearnich jednotek prebiraji karosérie

z dopravniku a béhem pootaceni do tech-
nologickych pracovist je vertikalné nasta-
vuji. Robotizovana pracovisté jsou rozmis-
téna po obvodu stolu.

Univerzalni rota¢ni manipuldtory

Jednoduchy univerzalni rota¢ni mani-
puldtor mad na vystupu rameno s celisti,
které zvedne vyrobek, oto¢enim ramena jej
premisti a polozi na nové misto. Rameno
se pak vrati do vychozi polohy nebo se
pootodi dil v pivodnim sméru. Ndvaznost
pootodeni na posuvny pohyb pifi zveda-
ni vyrobku je zaji§téna upevnénim obou
vacek na spole¢né htideli, obr. 3. Globoidni
vacka pootdc¢i hvézdu ramena a radidlni
vacka zvedd linedrné prochdzejici hridel
s ramenem o 40 az 110 mm.

Rotaéni manipulator dokdze velmi
presné premistovat vyrobky z kruhového
stolu na dopravni pés.

Muize tfidit vyrobky na dopravnim
pésu nebo oto¢ném stolu do skupin podle
udaji métidla.
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obr. 3 Kombinace pootoceni a svislého
pohybu ramene manipuldtoru
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Linearni univerzalni manipulatory

Horizontalni manipuldtor uchopi a
zvedne vyrobek, posune a7z o 1200 mm a
spusti na nové misto, aniz by ho pfitom
pooto¢il. Radidlni vacka provede vertikdlni
zdvih do 300 mm, valcova vacka ovlada
horizontdlni posun. Obé vacky jsou mecha-
nicky svazany prevodem. Pohani je brzdo-
vy asynchronni motor, ktery pro zpétny
pohyb reverzuje.

Linearni jednotky

Jednotka pro vertikdlni pohyb vyuzi-
va dlouhou vertikdlné umisténou val-
covou vacku pro zveddni a spousténi
stolu v silném svislém vedeni. Stul nese
kladku, ktera zapadd do $roubové drazky
ve vacce. Ke stolu se ptipevni krakorco-
vé nosniky, které podeberou, zvedaji a
spousti vyrobek o hmotnosti do 4 tun.
Zdvih jednotky je do 4000 mm. Jednotka
muze podebrat a zvednout automobil
z horizontalniho transportniho doprav-
niku montdzni linky do pracovni polo-
hy. Je -li to zapotfebi, umisti se dvé
vertikdlni jednotky proti sobé. Jejich
synchronni pohyb se zajisti spole¢nym
pohonem obou jednotek. Jednotka mtize
velmi presné vertikdlné premistovat do
pracovnich poloh i zafizeni pro danou
operaci.

Jednotka pro horizontdlni pohyb md
still posuvny na vodorovném lozi. Kladka
stolu zabird do Sroubové drazky dlouhé
horizontdlni valcové vacky. Linedrni jed-
notka presune nalozeny vyrobek nebo
technologické zafizeni o hmotnosti az 4 t
do vzdalenosti do 4 m.

Manipulator SOPAMAT

Manipuldtor je uréen pro kombino-
vané pohyby celisti s vyrobkem nebo
néstrojem v prostoru. Na svislém ota-
¢ivém sloupu je svisle posuvné rameno
s pfimym vedenim pro oto¢né Celisti.
Sloup muze byt pevné ulozen na zdkladu
nebo posuvny na vodorovném vedeni.
Rota¢ni a posuvné pohyby jsou ovlada-
ny nékolika vackami s vlastnimi poho-
ny brzdovymi asynchronnimi motory.
Programové fizené spousténi jednotli-
vych motort spole¢né nebo postupné
a jejich zastavovani koncovymi spinaci
uvadi celisti velmi rychle a presné do
definovanych poloh. Globoidni vacka
natd¢i centralni sloup a 2-3 valcové vacky
zajistuji linedrni pohyby. Vacky se poha-
néji samostatnymi motory. Vertikdlni
zdvih ramena ve vedeni sloupu miize byt
do 4 m pfi zatiZeni do 4 tun.
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Inzenyr John Gates v roce 1917 spojil svou
firmu s déjinami automobilu vynalezem a
prvni aplikaci klinového femenu na pohon
vétrdku ve Fordové modelu T. Rychle se
rozvijejici firma se sortimentem prevazné
pryzovych vyrobki se loni spojila s vyrob-
cem polyuretanovych fementi Mectrol. Gates
Mectrol dnes vyrébi velmi §iroky sortiment
femend klinovych, ozubenych i plochych,
a to fadou ruznych technologii. Ozubené
femeny Gates vyuzivaji jak klasické tvary
zubli lichobéznikového tvaru, tak i nové
navrzené tvary s kiivkovymi boky. Pouziji se
v uzavieném tvaru nebo jako pasy v rolich.

Dopravni pasy
Dopravni pasy Gates Mectrol jsou vhod-

né pro plynulou i pferuSovanou prepravu
pfimétené velkych vyrobkd mezi techno-
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obr. 4 Manipulace dilem karoserie
na automobilové lince.

logickymi operacemi. Jsou to $iroké polyu-
retanové ozubené femeny s taznou vrstvou
z kevlaru. Vyrabéji se v $itkach od 150 do 900
mm v délkich do 60 m. Do uzaviené smycky
se femen spoji svarem konctl, na kterych se
pred tim vysttihnou klinové jazyky. Svarenim
protahlych klint se dosahne dobré pevnosti
svaru, kterd je nejméné polovi¢ni nez pevnost
nepreruseného femenu.V libovolném prure-
zu v ¢asti se svarem existuje fada nepreruse-

nych kordd, tj. provazi z kevlarovych vlaken,

které prenddeji tah preruSenych sousednich

kordd. Tah se mezi sousednimi kordy prenasi
smykovym napétim v polyuretanu.

Pés s ozubenim pfinasi fadu prednosti
pted plochymi pasy bez zubt.

o Ozubeny pés neni zapotfebi v provozu
dopinat.

o Zatizenilozisek ozubenych
koncovych femenic je nizsi.

o Ozubeni umoziiuje dlouhodobé
bezchybné krokovani s presnym auto-
matickym umistovanim vyrobki.

o Pii akceleraci pas neprokluzuje.

Kevlarové kordy jsou vedeny paralelné

s boky pésu a nikde z boki nevy¢nivaji.

Soudinitel tfeni pasu po vedent, Ize sniZit
potazenim zubt pasu nylonovou tkaninou.

Vnéjsi plocha pasu

Povrch, ktery nese vyrobky, mtize byt
opatfen povlakem z nylonové tkaniny nebo
materidlem podle konkrétni aplikace. Mezi
né patii polyuretan rizné tvrdosti a tfeni,
se sklenénymi vldkny, rtizné druhy pryze,
teplotné odolnd silikonova pryz, pruzni
péna, PVC s rtiznymi vytlacenymi vzory a
antistaticky povrch.

Tvarova luzka

Jednoduchd uzka kiidla pfivarend kolmo
k povrchu pésu tvori prepazky mezi vyrobky
a mohou i posouvat vyrobky po vedeni.
Lazka mohou obsahovat otvory a plochy
pro usazeni vyrobku v pozadovaném sméru.
Mohou obsahovat i kovové vlozky.

Informace o manipuléatorech, dopravnich
pasech a prosttedcich pro automatizaci a
robotizaci vyrobnich linek jsou ve stanku
UZIMEX ¢. 114 v pavilonu obrabécich
stroju V.

UZIMEX PRAHA, spol. s r.o.
Na Celné 5, Praha 5

Tel.: +420 257 327 327
Fax: +420 257 325 025
wWww.uzimex.cz
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Reference: manipuldtory SOPAP vyuzivaji automobilky zobrazenych znacek




