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3 Uvod

Tato dokumentace “Hardware reference” poskytuje detailni informace o hardwaru jednotky fizeni
polohy EPOS 24/5. Obsahuje vykonova data, pfipojeni, specifikace, zapojeni PINU a pfiklady

propojeni.

Obréazek 1: Fotografie
EPOS 24/5

EPOS 24/5 je mala plné digitalni jednotka fizeni polohy. Flexibilni
a vysoce U0c€inna jednotka EPOS 24/5 mulze byt pouzita
s kartacovymi DC motory s inkrementalnim snimacem stejné jako
s bezkartdovymi EC  motory s hallovymi  sondami a
inkrementalnim snimacem. Sinusovy pribéh proudu pfi komutaci
nabizi Fizeni EC motord s minimalnim zvinénim momentu a
nizkou hluénosti. Intergrované Ffizeni polohy, rychlosti a proudu
umoznuje sofistikované aplikace pfi polohovani. Jednotka je
navrzena aby byla fizena a ovladéna jako SLAVE uzel v siti
CANopen. Navic jednotka mulze byt provozovana pfes port

RS232. Posledni edici “Hardware reference”, pfidavnou dokumentaci a software k polohovaci
jednotce EPOS je mozné nalézt na www strankach: http://www.maxonmotor.com kategorie
<Service>, podadresaf <Downloads>.

4 Jak pouzivat tohoto pruvodce

Setu

Getting Started

Instalace Configuration Programming Application

érting Set -

Hardware
Reference

Graphical User - Windows DLL . Application Notes
Interface - Application

Samples

IEC1131 libraries

Firmware
Specification

Communication

Guide

Obrazek 2: Hierarchie dokumentace EPOS
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5 Bezpeénostni pokyny

Odbornéa obsluha
Instalaci a uvedeni do provozu smi provadét pouze vhodné vyskolena osoba.

Zakonné predpisy
Uzivatel musi zajistit, aby zesilova¢ a k nému pfislusné komponenty byly
montovany a pfipojeny dle mistnich zakonnych predpisu.

Odpojeni zatéze
PFi prvnim uvedeni do provozu musi motor béZet zdsadné v chodu naprazdno, tj. s
odpojenou zatézi

Pridavnéa bezpeénostni zafizeni

Elektronické pfistroje jsou poruchové. Stroje a zafizeni musi mit na pfistrojich
nezavislé kontrolni a bezpec¢nostni vybaveni. Pfi vypadku zafizeni, Spatné obsluze,
vypadku regulaéni nebo fidici jednotky, poruSe kabelu apod. musi byt celé zafizeni
uvedeno do bezpeéného provozniho stavu.

Opravy
Opravy smi provadét pouze autorizovana instituce nebo vyrobce. Neopravnénym
otevienim, neodbornou opravou mohou uzivateli vzniknout zavazna nebezpeci.

Ohrozeni zivota
Dbejte na to, aby béhem instalace EPOS 24/5 Zadn& souvisejici zafizeni nebyla
pod proudem! Po zapojeni se nedotykat Zzadnych vodivych soucasti pod napétim!

Maxima@lni provozni napéti
PFipojené provozni napéti smi lezet pouze v rozsahu mezi 11 az 24 VDC. Napéti
nad 27VDC nebo pfepdlovani jednotku znici.

Elektrostaticky ohrozené souéastky (ESD- Elektrostatic sensitive device.)

> BPPBEDPBPP

5 maxon motor control vydanileden 2004



maxon motor

Jednotka Fizeni plohy EPOS EPOS 24/5 Hardware Reference

6 Vykonova data

6.1

6.2

6.3

6.4

6.5

6.6

6.7

Elektricka data
Napdajeci napéti Vcc (zbytkové zvinéni< 10%).............cceceveeeeeeeen... 11 -24VDC
MaX. VYStUPNT NAPELT. .. ..enee it 0.9 ¢ Vce
Max. vystupni proud Imax (SLSEC)....uuuviiieiiiie e eeeien e reeneeeeenen. LOA
Trvaly VYSTUPNT PrOUT Loonte .« « e evnenen et eievet e ee e set e seae e e e 5A
Taktovaci kmito€et KONCOVENO StUPNE ........vvivii i 50 kHz
Max. U€innost.. .. 90 %0
Vzorkovaci frekvence PI regulator proudu ........................................ 10 kHz
Vzorkovaci frekvence Pl —regulétor rychlosti ............cccooiiiiiiiiiiiiine. 1 kHz
Vzorkovaci frekvence PID —regulator polohy ..o, 1 kHz
Max. rychlost (2 poloveé MOotory) ........ocevviviviieeiiiiiiiiiiiieeeeeineeeeee .. 25000 rpm
Vestavéna motorova tlumivka na fézi ............cocoocoii 15nH/5A
Vstupy
Signdly Hallovych sond .................... Hall sensor 1, Hall sensor 2, Hall sensor 3
e Pro integrovany obvod hallovych sond
(Schmitttv spoustéci obvod s vystupem ,open collector”)
Signaly inkrementalniho snimace (encoderu) ............ A, A\B ,B\]I ,I\ (max. 1IMHZz)
vnitfni line receiver EIA standard RS-422
Digitalni vstup 1 (“General Purpose”).................... +3.0...+24 VDC (Ri= 16 kW)
Digitalni vstup 2 (“General Purpose”).................... +3.0...+24 VDC (Ri= 16 kW)
Digitalni vstup 3 (“General Purpose”).................... +3.0...+24 VDC (Ri= 16 kW)
Digitalni vstup 4 (“Home Switch”).............ccooevennnis +9.0 ... +24 VDC (Ri = 4.4 kW)
Digitalni vstup 5 (“Positive Limit Switch")............... +9.0 ... +24 VDC (Ri = 4.4 kW)
Digitalni vstup 6 (“Negative Limit Switch”).............. +9.0 ... +24 VDC (Ri=4.4 kW)
Analogovy vstup 1.......coeiiiiiiieiiiniinnn, rozliSeni 10-bit 0...+5V (Ri =36 kW)
Analogovy VStup 2......oceieiiiiie e, rozliSeni 10-bit 0...+5V (Ri =36 kW)
CAN-ID (CANidentifikace)..........cccooeveiiiineiinnnnn. konfigurovana DIP-Switch 1...7
Vystupy

Digitalni vystup 1 (“General Purpose”)...... open drain  max. 24 VDC (I_ < 100 mA)
Digitalni vystup 2 (“General Purpose”)...... open drain  max. 24 VDC (I_ < 100 mA)
Digitalni vystup 3 (“General Purpose”)...... open drain  max. 24 VDC (I_ < 100 mA)
Digitalni vystup 4 (“Brake”)..........ccoeevuiunennnnn. open drain max. 24 VDC (I.<1A)

Napét'ové vystupy

Napajeni snimace (ENCODER)..........cccovuiiiiieiiee i, +5 VDC, max. 100 mA
Napajeni hallovych sond..........c.coooviiii i +5 VDC, max. 30 mA
Pomocné vystupni napéti ..........cooovviiii i, Vce, max. 1300 mA

PFipojeni motoru

maxon EC motor maxon DC motor
Vinuti motoru 1 +Motor
Vinuti motoru 2 -Motor

Vinuti motoru 3

Rozhrani
RS-232... . RxD; TxD (max. 115 200 bit/s)
CAN (1) e CAN H(hlgh) CAN_L (low) (max.1 MBit/s)
CAN (2) . . CAN_H (high); CAN_L (low) (max.1 MBit/s)

LED signalizace

2bareVNA LED.......c.oiiiiiiii aktivovano / porucha
zelena = aktivovano, ¢ervena=porucha

6 maxon motor control vydanileden 2004
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6.10 PFipojeni

Napéajeni

Motor

Hallovy sondy

Signal

RS232

CAN

Encoder

6.11 Objednaci €islo
EPOS 24/5 ...t e e

6.8 Oblast teplot a vihkosti

Provoz .
Skladovani
BEZ KONAENZACE ...t e e e e e eaaaeas

6.9 Mechanické udaje

Hmotnost
Rozméry (d x h x v)
MONEAZNT AESKA ... .ee vt e e e e

Na desce:

Vhodny konektor:
Vhodny termindl:

Na desce:

Vhodny konektor:
Vhodny termindl:

Na desce:

Vhodny konektor:
Vhodny termindl:

Na desce:

Vhodny konektor:
Vhodny termindl:

Na desce:

Vhodny konektor:
Vhodny termindl:

Na desce:

Vhodny konektor:
Vhodny termindl:

Na desce:

Vhodna uzamykatelna svorka:

-10 ... +45°C
-40 ... +85°C
20...80 %

cca. 170 g
105 x 83 x 24 mm
Pro Srouby M3

dvourady konektor — samec (2 poly) Molex Mini-Fit Jr.™
dual row female receptacle (2 poles) Molex Mini-Fit Jr.™ 39-01-2020

female crimp terminal Molex Mini-Fit Jr.™ 444-76-1111 (AWG 18-24)

dual row male header (4 poles) Molex Mini-Fit Jr.™
dual row female receptacle (4 poles) Molex Mini-Fit Jr.™ 39-01-2040
female crimp terminal Molex Mini-Fit Jr.™ 444-76-1111 (AWG 18-24)

dual row male header (6 poles) Molex Micro-Fit 3.0™
dual row female receptacle (6 poles) Molex Micro-Fit 3.0"™ 430-25-0600
female crimp terminal Molex Micro-Fit 3.0™ 430-30-0010 (AW G26-30)

dual row male header (16 poles) Molex Micro-Fit 3.0™
dual row female receptacle (16 poles) Molex Micro-Fit 3.0™ 430-25-1600

female crimp terminal Molex Micro-Fit 3.0™ 430-30-0010(AW G26-30)

dual row male header (6 poles) Molex Micro-Fit 3.0™
dual row female receptacle (6 poles) Molex Micro-Fit 3.0"™ 430-25-0600
female crimp terminal Molex Micro-Fit 3.0™ 430-30-0010(AW G26-30)

dual row male header (4 poles) Molex Micro-Fit 3.0™
Dual row female receptacle (4 poles) Molex Micro-Fit 3.0™ 430-25-0400
female crimp terminal Molex Micro-Fit 3.0™ 430-30-0010(AW G26-30)

Plug DIN41651 (10 poles) for flat band cable, pitch 1.27mm,AWG 28

Tyco C42334-A421-C42 (right)

Tyco C42334-A421-C52 (left)

275512
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7 Zapojeni 275512

Obrazek 3: fotografie EPOS s popisem zapojeni

Power Supply
11-24VDC

maxon motor control EPOS 24/5
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7.1 Napéjeci konektor (J1)

PfisluSenstvi:

Poznamka:

Mohou byt pouzity vSechny dostupné napéti, ktera splfiuji nasledujici
uvedené minimalni pozadavky.

Béhem fazi nastavovani a sefizovani doporucujeme mechanické
odpojeni motoru od stroje pro zamezeni poSkozeni vlivem
nekontrolovanych pohyba.

PoZzadavky napgjeni

Vystupni napéti Vee min. 11 VDC; Ve max. 24 VDC
Zbytkové zvinéni <10 %
Vystupni proud Zavisi na zatézi, trvale max. 5A,

rozbéh a kratkodobé max. 10A
Pozadované napéti mize byt spocitano jak je uvedeno nize:

Znamé hodnoty:
- Provozni moment Mg [MNm]
Provozni rychlost ng [min™]
Jmenovité napéti motoru Uy [V]
Rychlost motoru naprézdno pfi Uy: ne [min™]
Gradient rychlost/moment motoru Dn/DM [min™ mNm™]

Hledané hodnoty:
Napdjeci napéti Vcc [Volt]

Reseni:
U Dn 1
V== xn, +—xM_ ) x—+1
CcC nO X( B DM B) 09 [\/]

Vyberte vhodny napdjeci zdroj pro napajeni vypoétenym napétim pod
zatézi. Vzorec bere max. G¢innost PWM 90 % a volt max. pokles
napéti na EPOS 24/5.

Upozornéni:
Béhem brzdéni zatéze musi byt napajeci zdroj schopny pojmout
zpétnou energii v kapacitoru.

PFi pouziti elektronického stabilizatoru napajeciho napéti berte na
védomi, Ze proudova ochrana by neméla byt aktivovana ve vSech
operacnich stavech.

Obréazek 5: Napéjeci konektor (J1)

Pin | Signal Popis
No.
1 Power Gnd Nulovy vodi¢ napajeciho napéti
2 +Vee Napdjeci napéti +11 ... +24 VDC
EPOS power cable maxon objednaci ¢islo: 275829
Vhodny konektor: Molex Mini-Fit Jr.™ 2 poles (39-01-2020)
Vhodny crimp termindl ~ Molex Mini-Fit Jr.™ female crimp
terminals (444-76-1111)
Vhodné ruéni klesté: Molex hand crimper (69008-0724)

9 maxon motor control
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7.2 Motor konektor (J2)

7.2.1 maxon EC motor

Obréazek 6: Motor konektor (J2)

Signal

Popis

EC motor: Vinuti 1

Vinuti motoru 2

EC motor: Vinuti 2

Vinuti motoru 3

EC motor: Vinuti 3

Pin
No
1 Vinuti motoru 1
2
3
4

Ochrana motoru

Ochranny kabel

PfisluSenstvi: EPOS motor cable
Poznamka: Vhodny konektor:
Vhodny crimp terminal

Vhodné ruéni klesté:

maxon objednaci ¢islo: 275851

Molex Mini-Fit Jr.™ 4 poles
(39-01-2040)

Molex Mini-Fit Jr.™ female crimp
terminals (444-76-1111)

Molex hand crimper (69008-0724)

7.2.2 maxon DC motor s oddélenym kabelem pro motor a inkrementalni snimaé
PFipojte maxon DC motor (karta¢ovy) na motor konektor (J2).

Obréazek 7: Motor konektor (J2)

Signal

Popis

DC motor: Motor +

Motor (-M)

DC motor: Motor -

Nezapojeno

Nezapojeno

Pin
No.
1 Motor (+M)
2
3
4

Ochrana motoru

Ochranny kabel

PfisluSenstvi: EPOS motor cable
Poznamka: Vhodny konektor:
Vhodny crimp terminal

Vhodné ruéni klesté:

maxon objednaci ¢islo: 275851

Molex Mini-Fit Jr.™ 4 poles
(39-01-2040)

Molex Mini-Fit Jr.™ female crimp
terminals (444-76-1111)

Molex hand crimper (69008-0724)

10 maxon motor control
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7.2.3 maxon DC motor s integrovanym plochym kabelem pro motor a inkre. snimaé

Pfednastaveni jednotky pro pouziti maxon DC motoru s integrovanym
plochym kabelem pro motor a inkrementalni snimac je uvedeno nize:
Jumpery JP2 a JP3 jsou k nalezeni na desce po otevieni krytu.

2 Jp3

50

Obréazek 8: Umisténi JP2 a JP3 (pfednastaveni z vyroby)

maxon DC motor s oddélenym

kabelem pro motor a
inkrementalni snimac.

3
JP2 me
JP2 open
JP3 open

Motor (J2): motor cable
Encoder (J4): encoder cable

Obréazek 9: Konfigurace JP2 a JP3

Obréazek 10: Encoder konektor (J4)

maxon DC motor s integrovanym
plochym kabelem pro motor a
inkrementélni snimac.

JP2 closed
JP3 closed

Motor (J2): nepfipojeno
Encoder (J4): motor/encoder plochy
kabel

Pin | Signal Popis

No.

1 Motor + DC motor: + Motor
2 +5 VDC /100 mA Napajeni inkrementélniho ¢idla
3 Gnd Nulovy kabel

4 Motor - DC motor: - Motor
5 Kanél A Kanél A doplnikovy
6 Kanal A Kanal A

7 Kanél B\ Kanél B doplnikovy
8 Kanél B Kanél B

9 Kanél I\ Index doplnikovy

10 v Index

PfisluSenstvi: EPOS encoder cable

Poznamka: Vhodny konektor:

maxon objednaci ¢islo: 275934

DIN 41651 Plug, pitch 2.54 mm,
10 poles, plug strain relief

11 maxon motor control
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7.3 Hall sensor konektor (J3)

PfisluSenstvi:

Poznamka:

Hallovy sondy jsou potfebné pro ureni polohy rotoru maxon EC
motoru (bezkartacovy).

Vhodné pro integrovany obvod hallovych sond pouzivajici Schmittlv
spoustéci obvod s vystupem ,open collector”.

Napajeni hallovych sond +5VDC

Max. proud napajejici hallovy sondy 30 mA

Vstupni napéti 0...+10 VvDC

logicka 0 Typické < 0.8 VDC

logicka 1 Typické > 2.4 VDC

Vnitfni odpor (pull-up) 2.7 kQ (proti +5 VDC)
+5V

@E Hall Senor 1 10k l

Obrazek 11: Vstupni obvod hallovy sondy

Obréazek 12: Hall senzor konektor (J3)

Pin | Signal Popis
No.
1 Hallova sonda 1 Vstup hallovy sondy 1
2 Hallova sonda 2 Vstup hallovy sondy 2
3 Hallova sonda 3 Vstup hallovy sondy 3
4 Gnd Uzemnéni hallovych sond
5 +Vai Napajeni hallovych sond
+5VDC/ 30 mA
6 Ochrana hallovych Ochranny kabel
sond
EPOS Hall sensor cable maxon objednaci ¢islo: 275878
Vhodny konektor: Molex Micro-Fit 3.0™ 6 poles
(430-25-0600)
Vhodny crimp terminal Molex Micro-Fit 3.0™ female crimp
terminals (430-30-0010)
Vhodné ruéni klesté: Molex hand crimper (69008-0983)
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7.4 Encoder konektor (J4)

PfisluSenstvi:

DuUrazné se doporuéuje pouzivat inkrementélni snimac (enkodér)
s vestavénym 3-kanalovym line driverem.

Standardni sefizeni inkrementélniho snimace (originalni baleni) se
vztahuje na inkrementélni snima¢ s 500 dilkd na ota¢ku. Pro jiné

inkrementalni snimace musi byt nastaveni zménéno v softwaru.

Napajeni inkrementalniho snimace
Max. proud napajeni

Min. zmény napéjeciho napéti
Line pfijimac (vnitfni)

Max. vstupni frekvence inkrementélniho

snimace

+5VDC

10k

150R

+5 VDC

100 mA

+ 200 mV

EIA standard RS-422

1 MHz

Obréazek 13: Vstupni obvod inkrementélniho snimace

f\@{y 5\3
I@

Obréazek 14: konektor inkrementalniho snimace (J4)

Pin | Signal Popis
No.
1 n.c. / Motor + nepfipojeno
DC motor: + Motor ”
2 +5 VDC /100 mA Napajeni inkrementélniho snimace
3 Gnd Nulovy vodi¢
4 n.c. / Motor - nepfipojeno
DC motor: - Motor
5 Kanal A Kanél A doplnkovy
6 Kanal A Kanal A
7 Kanél B\ Kanél B doplnikovy
8 Kanél B Kanél B
9 Kanél I\ Index doplnikovy
10 Kanél | Index

*) jestliZze jsou nastaveny jumpery JP2 a JP3 (viz. kapitola 7.2.3)

Napf. vyhovujici inkrementélni snimace:

- maxon digital MR encoder type S,

M, ML, L all with Line Driver

- maxon digital encoder HEDL 55_ with Line Driver RS 422

EPOS encoder cable

Poznamka: Vhodny konektor:

maxon objednaci ¢islo: 275934

DIN 41651 Plug, pitch 2.54 mm,
10 poles, plug strain relief
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7.5 Signal konektor (J5)

Signalni konektor obsahuje Ffizené multii¢elové digitalni 110
(vstupy/vystupy) konfigurovatelné jako: “Positive and Negative Limit
Switches”, “Home Switch” and “Brake output”.

dodatecné jsou zajistény “General Purpose” digitalni I/O a analogové
vstupy.

Obréazek 15: Signal konektor (J5)

Pin | Signal Popis
No.
1 D _Gnd Digital signal ground
2 D _Gnd Digital signal ground
3 DigIN 6 Digital input 6 “Negative Limit Switch”
4 DigIN 5 Digital input 5 “Positive Limit Switch”
5 DigIN 4 Digital input 4 “Home Switch”
6 DigIN 3 Digital input 3 “General Purpose”
7 DigIN 2 Digital input 2 “General Purpose”
8 DigIN 1 Digital input 1 “General Purpose”
9 +Vour Auxiliary supply Output voltage (+11

... 24VDC)

10 DigOUT 4 Digital output 4 “Brake”

11 DigOUT 3 Digital output 3 “General Purpose”

12 DigOUT 2 Digital output 2 “General Purpose”

13 DigOUT 1 Digital output 1 “General Purpose”

14 A Gnd Analogue signal ground
15 AnIN 2 Analogue input 2
16 AniIN 1 Analogue input 1

PrisluSenstvi: EPOS signal cable
Poznamka: Vhodny konektor:
Vhodny crimp terminal

Vhodné ruéni klesté:

maxon objednaci ¢islo: 275932

Molex Micro-Fit 3.0™ 16 poles
(430-25-1600)

Molex Micro-Fit 3.0™ female crimp
terminals (430-30-0010)

Molex hand crimper (69008-0983)
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EPOS 24/5 Hardware Reference

7.5.1 Digitalni vstup 1 “General Purpose*
Vstup “General Purpose” mulze byt konfigurovan nastavenim via

softwaru.

Cislo konektoru a &islo Pinu
Vstupni napéti

Max. vstupni napeéti
Logicka 0

Logicka 1

Vstupni odpor

Vstupni proud u logické 1

konektor [J5] ¢€islo Pinu [8]
0..24VDC

-30 ... +30 VDC

typicky < 1.5 VDC

typicky > 3.0 VDC

typicky 16 kQ

typicky 1.4 mA @ 24 VDC

Spinaci prodleva <2ms @ 5VDC
+5V
DigIN1
10k 22k
U5/} N — =

N
X
©

220pF

|

Obréazek 16: Digitalniho vstup 1 — elektricky obvod

7.5.2 Digitalni vstup 2 "General Purpose"
Vstup “General Purpose” mulze byt konfigurovan nastavenim via

softwaru.

Cislo konektoru a &islo Pinu
Vstupni napéti

Max. vstupni napéti
Logicka 0

Logicka 1

Vstupni odpor

Vstupni proud u logické 1

konektor [J5] €islo Pinu [7]
0..24VDC

-30 ... +30 VDC

typicky < 1.5 VDC

typicky > 3.0 VDC

typicky 16 kQ

typicky 1.4 mA @ 24 VDC

Spinaci prodleva <2ms @ 5VDC
+5V
DigIN2
10k 22k
957} N — =

8k2
220pF

|

Obrazek 17: Digitalni vstup 2 — elektricky obvod
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7.5.3 Digitalni vstup 3 "General Purpose"
Vstup “General Purpose” mulze byt konfigurovan nastavenim via

softwaru.
Cislo konektoru a &islo Pinu Konektor [J5] €islo Pinu [6]
Vstupni napéti 0..24VDC
Max. vstupni napeéti -30 ... +30 VDC
Logicka 0 typicky < 1.5 VDC
Logicka 1 typicky > 3.0 VDC
Vstupni odpor typicky 16 kQ
Vstupni proud u logické 1 typicky 1.4 mA @ 24 VDC
Spinaci prodleva <2ms @ 5VDC
+5V
DigIN3
10k 22k
[Jsi6} 1 L — =

Obréazek 18: Digitalni vstup 3 — elektricky obvod
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EPOS 24/5 Hardware Reference

7.5.4 Digitalni vstup 4 "Home Switch"

Priklad elektrického zapojeni:

a) Blizkost pfechodu typu: PNP

b) Blizkost pfechodu typu: NPN

Ur€uje absolutni pozici osy.

Vstup “Home Switch” muze byt konfigurovan nastavenim via softwaru.

Cislo konektoru a &islo Pinu
Vstupni napéti

Max. vstupni napeéti
Logicka 0

Logicka 1

Vstupni odpor

Vstupni proud u logické 1
Spinaci prodleva

konektor [J5] €islo Pinu [5]
0...24VDC

-30 ... +30 VDC

typicky < 5.0 VDC

typicky > 9.0 VDC

typicky 4.4 kQ

typicky 5.5 mA @ 24 VDC
<50nms @ 11V...24 VDC

+Vee (11..24V)
DigIN4
2k2 22k
w

Obréazek 19: Digitalni vstup 4 — elektricky obvod

Model 3-vedeni
R IN = 4.4 kQ

+Vs (12..24V)

PNP

| Diging

out :
<H> J5/5
E] Rin

-

| Dig Gnd

= (3571}

Obréazek 20: Digitalni vstup 4 — pfiklad elektroinstalace a)

Model 2-vedeni

+Vs (12..24V)

NPN

{ Diging
5i5

Model 3-vedeni

R ext (12V) = 510 © (300mW)
R ext (24V) = 4.3 kQ (150mW)
R IN — 4.4 kQ

+Vs (12..24V)

NPN

Rext
| DigiN4

<H> out @

-

RiN
| Dig Gnd
ad 50

Obréazek 21: Digitalni vstup 4 — pfiklad elektroinstalace b)
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7.5.5 Digitalni vstup 5 "Positive Limit Switch"

Priklad elektrického zapojeni:

a) Blizkost pfechodu typu: PNP

b) Blizkost pfechodu typu: NPN

“Positive Limit Switch” muUze byt konfigurovan nastavenim via
softwaru.

Cislo konektoru a &islo Pinu
Vstupni napéti

Max. vstupni napéti
Logicka 0

Logicka 1

Vstupni odpor

Vstupni proud u logické 1
Spinaci prodleva

konektor [J5] €islo pinu [4]
0...24VDC

-30 ... +30 VDC

typicky < 5.0 VDC

typicky > 9.0 VDC

typicky 4.4 kQ

typicky 5.5 mA @ 24 VDC
<50nms @ 11V...24 VDC

+Vee (11..24V)
DigIN5
2k2 22k
[ ——— . =g
w

Obréazek 22: Digitalni vstup 5 — elektricky obvod

Model 3-vedeni

R IN = 4.4 kQ
+Vs (12..24V)
PNP
DigIN5
<H> out A
Rin
Dig Gnd
ov 0

Obréazek 23: Digitalni vstup 5 — priklad elektroinstalace a)

Model 3-vedeni
R ext (12V) = 510 © (300mW)
R ext (24V) = 4.3 kQ (150mW)

Model 2-vedeni

R IN — 4.4 kQ
+Vs (12..24V) +Vs (12..24V)
NPN
NPN Rou |
; | Dig
| DigINs <H> out A
H- 514} -
— RIN
RiN | Dig Gnd
ov o e

Obréazek 24: Digitalni vstup 5 — pfiklad elektroinstalace b)
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7.5.6 Digitalni vstup 6 "Negative Limit Switch"
“Negative Limit Switch” m(ze byt konfigurovan nastavenim via

softwaru.

Cislo konektoru a &islo Pinu konektor [J5] €islo pinu [3]
Vstupni napéti 0..24VDC

Max. vstupni napéti -30 ... +30 VDC

Logicka 0 typicky < 5.0 VDC
Logicka 1 typicky > 9.0 VDC
Vstupni odpor typicky 4.4kQ

Vstupni proud u logické 1 typicky 5.5 mA @ 24 VDC
Spinaci prodleva <50ns @ 11V...24 VDC

+Vee (11..24V),
DigIN6

Obréazek 25: Digitalni vstup 6 — elektricky obvod

Priklad elektrického zapojeni:
a) Blizkost pfechodu typu: PNP

Model 3-vedeni

R IN = 4.4 kQ
+Vs (12..24V)
PNP
| DigiNg
<H> out @
o
E]RW
Dig Gnd
ov @

Obréazek 26: Digitalni vstup 6 — priklad elektroinstalace a)

b) Blizkost pfechodu typu: NPN
Model 2-vedeni Model 3-vedeni
R ex (12V) = 510 Q (300mW)
R ex (24V) = 4.3 kQ (150mW)

R IN — 4.4 kQ
+Vs (12..24V) +Vs (12..24V)
NPN
NPN Rou
; | Dig
| DigiNe <H> out )
<U> J5/3 — =
- RIN
RIN Dig Gnd
ov = )

Obréazek 27: Digitalni vstup 5 — priklad elektroinstalace b)
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7.5.7 Analogovy vstup 1 "General Purpose"

Analogovy vstup “General Purpose” mulze byt konfigurovan
nastavenim via softwaru.

Cislo konektoru a &islo Pinu Connector [J5] Pin number [15]
Vstupni napéti 0..5VvDC
Max. vstupni napeéti -30 ... +30 VDC
Vstupni odpor typicky 36k proti AGnd [14]
A/D prevodnik 10-bit
Rozliseni 0.005V
+5V

=0 AniIN1 12k

3 ::‘L.E ~
\M AGnd

Obréazek 28: Analogovy vstup 1 — elektricky obvod

7.5.8 Analogovy vstup 2 "General Purpose"

Analogovy vstup “General Purpose” mulze byt konfigurovan
nastavenim via softwaru.

Cislo konektoru a &islo Pinu konektor [J5] €islo pinu [14]
Vstupni napéti 0..5VvVDC
Max. vstupni napeéti -30 ... +30 VDC
Vstupni odpor typicky 36k proti AGnd [14]
A/D prevodnik 10-bit
Rozliseni 0.005V
+5V

5] AnIN2 12k

I T B
\M AGnd

Obréazek 29: Analogovy vstup 2 — elektricky obvod
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7.5.9 Pomocné napéjeci napéti
Pomocné napajeci napéti mize byt pouzito jako zdroj napéti pro
externi zatéze pfipojené na EPOS 24/5 pres digitalni vstupy.

Cislo konektoru a &islo Pinu Connector [J5] Pin number [9]
Vystupni napéti +11...+24VDC
Max. vystupni proud 1300 mA
+Vout
1 J5/9 |>
Power Stage
J1}/2} e ey l [ DC/DC
: ZS T ey
IE Power Gnd . D Gnd @

Obrazek 30: Pomocné napajeci napéti — elektricky obvod
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7.5.10 Digitalni vystup “General Purpose”

Priklad elektrického zapojeni:

a) DigOut1 “sinks"

b) DigOutl “source”

Digitalni vystup “General Purpose* muze byt konfigurovan nastavenim
via softwaru.

Cislo konektoru a &islo Pinu konektor [J5] €islo pinu [13]
Otevieny obvod (vnitfni pull-up

Elektricky obvod resistor 2k2 a dioda +5VDC)

+5V

2k2

DigOUT1

J5/13

D Gnd

J5/2

Obrazek 31: Digitalni vystup 1 — elektricky obvod

Max. vstupni napéti +30 VDC
Max. zatézovy proud 100 mA
Max. pokles napéti 0.5V @ 100 mA

Vout
[s55]

or max. 30V (external)

[
i &

<«

v
_

&
<
&

Imax< 100 mA

DigoUT1

(3si13)

_{

D Gnd
n 512

Obréazek 32: Digitalni vystup 1 - priklad elektroinstalace a)

Vystupni napéti Uox ® 5V - 0.75V - (loas X 22009)

Max. zatézovy proud loaa < 2MA
+5V
N
&
DigoUT! =l hoad o s N
4{ 1 uP
Uout S v, < J
D Gnd F3572 o Ve D

Obréazek 33: Digitalni vystup 1 - priklad elektroinstalace b)
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7.5.11 Digitalni vystup 2 "General Purpose”

Digitalni vystup “General Purpose” muze byt konfigurovan nastavenim

via softwaru.

Cislo konektoru a &islo Pinu
Elektricky obvod

+5V

2k2

DigOUT2

J5/12

D Gnd

J5/2

konektor [J5] ¢islo pinu [12]
Otevieny obvod (vnitfni pull-up
resistor 2k2 a dioda +5VDC)

Obrazek 34: Digitalni vystup 2 — elektricky obvod

Priklad elektrického zapojeni:

a) DigOut2 “sinks"

Max. vstupni napéti +30 VDC
Max. zatézovy proud 100 mA
Max. pokles napéti 0.5V @ 100 mA
Vout or max. 30V (external)
(355 -
5V D
o \\ ‘]I EZ\\
) pigout2 i Imax< 100 mA
1J5/12] <~
—

D Gnd
n 512

Obréazek 35: Digitalni vystup 2 - priklad elektroinstalace a)

b) DigOut2 “source”
Output voltage
Max. load current

+5V

2k2

IIoad

DigouUT2 [J5p—0ad s ..
Uout
D Gnd
n J5/2 e

Uox = 5V - 0.75V - (leaa X 2200Q2)
loaa < 2MA

Obréazek 36: Digitalni vystup 2 - priklad elektroinstalace b)
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7.5.12 Digitalni vystup 3 "General Purpose”

Priklad elektrického zapojeni:

a) DigOut3 “sinks"

b) DigOut3 “source”

Digitalni vystup "General Purpose” muze byt konfigurovan nastavenim
via softwaru.

Cislo konektoru a &islo Pinu konektor [J5] €islo pinu [11]
— Otevieny obvod (vnitfni pull-up
Elektricky obvod resistor 2k2 a dioda +5VDC)

+5V

2k2

DigOUT3

J5/11

D Gnd

J5/2

Obrazek 37: Digitalni vystup 3 — elektricky obvod

Max. vstupni napéti +30 VDC
Max. zatézovy proud 100 mA
Max. pokles napéti 0.5V @ 100 mA
Vout or max. 30V (external)
[} ———> O --—-0
5V D
o \\ ‘]I EZ\\
) pigouts i Imax< 100 mA
1J5/11] <~
—

D Gnd
n 512

Obréazek 38: Digitalni vystup 3 - priklad elektroinstalace a)

Napajeci napéti Uox ® 5V - 0.75V - (loas X 22009)
Max. zatézovy proud loas < 2MA
+5V
DigOUT3 Tfmlload ............... R N
4{ i uP
Uout ~ SZ\\ <
D Gnd (3872} oo Ve D J

Obréazek 39: Digitalni vystup 3 - priklad elektroinstalace b)
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7.5.13 Digitalni vystup 4 "Brake"

Priklad elektrického zapojeni:

a) DigOut4 “sinks"

b) DigOut4 “source”

Pouziti permanentniho magnetu brzdy pro DC napéti.

Cislo konektoru a &islo Pinu konektor [J5] €islo pinu [10]
— Otevieny obvod (vnitfni pull-up
Elektricky obvod resistor 2k2 a dioda +5VDC)
+5V
DigOUT4

J5/10

D Gnd

J5/2

Obrazek 40: Digitalni vystup 4 — elektricky obvod

Max. vstupni napéti +30 VDC
Max. zatézovy proud 1A
Max. pokles napéti 0.3VelA
Vout or max. 30V (external)
(509
5V
) DIgOUT4 ot Inax< 1A
n by
L DGd )

Obréazek 41: Digitalni vystup 4 - priklad elektroinstalace a)

Output voltage U ® 5V - 0.75V - (loaa X 220092)
Max. load current loas < 2MA

+5V

2k2

DIgoUTs  figpoptoad 5. oo B N
—{ uP
N u
out \V4
> N
DO g} Ve D ]

Obréazek 42: Digitalni vystup 4 - priklad elektroinstalace b)
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7.6 RS-232 konektor (J6)

Maximum vstupni napéti
Vystupni napéti

Maximalni pfenosovy rychlost
Internal RS232 driver/receiver

Poznamka:

+30V

typicky £ 9 V @ 3k ke Gnd
115 200 bit/s

EIA RS232 standard

Prosim berte v ivahu maximalni pfenosovou rychlost sériového

portu Vaseho PC.

Standardni nastaveni rychlosti (tovarni nastaveni) je 38’400 bauds.

Spojeni EPOS - PC Jednotka fizeni polohy EPOS 24/5 PC rozhrani (RS232),
DIN41652
Konektor J6 pin 4+5 Gnd Pin 5 Gnd
Konektor J6 pin 1 “EPOS RxD” Pin 3 “PC TxD”
Konektor J6 pin 2 “EPOS TxD” Pin 2 “PC RxD"

Obrazek 43: RS232 cable connector (J6)

Cislo | Signal Popis

pinu
1 EPOS RxD EPOS RS232 receive
2 EPOS TxD EPOS RS232 transmit
3
4 Gnd RS232 Ground
5 Gnd RS232_Ground
6 Ochrana Ochrana kabelu

PrisluSenstvi: EPOS RS232-COM kabel
Poznamka: Vhodny konektor:
Vhodny crimp terminal

Vhodné ruéni klesté:

maxon objednaci ¢islo: 275900

Molex Micro-Fit 3.0™ 6 poles
(430-25-0600)

Molex Micro-Fit 3.0™ female crimp
terminals (430-30-0010)

Molex hand crimper (69008-0983)

26 maxon motor control

vydani leden 2004




maxon motor

Jednotka Fizeni plohy EPOS

EPOS 24/5 Hardware Reference

7.7 CAN konektor (J7, J8)

Connection EPOS - CAN
bus line CiA DS-102

Standardni typ

Maximalni pfenosova rychlost
Max. pocet CAN uzl{
Protokol

Identifikani nastaveni

Jednotka fizeni polohy EPOS 24/5

Konektor J7 (J8) pin 1
Konektor J7 (J8) pin 2
Konektor J7 (J8) pin 3
Konektor J7 (J8) pin 4

“CAN high”
“CAN low”
“CAN Gnd”
“CAN shield”

Poznamka:

CAN high-speed

ISO 11898 kompaktibilni
1 MBit/s

127

CANopen DS-301 V4.02
DIP-Switch nebo software

CAN 9 pin D-Sub
(DIN41652)

Pin 7 “CAN_H" high bus line
Pin 2 “CAN_L" low bus line
Pin 3 “CAN_GND” Ground

Pin 5 “CAN_Shield” Cable
Shield

Proim berte v Gtvahu maximalni pfenosovou rychlost portu CAN

Master.

Standardni nastaveni rychllosti (tovarni nastaveni) je 1 MBit/s.
Informace o CAN jsou k dispozici v dokumentaci “Communication
Guide”.

Obréazek 44: CAN konektor (J7, J8)

Cislo | Signal Popis

pinu
1 CAN high CAN high bus line
2 CAN low CAN low bus line
3 CAN Gnd CAN Ground
4 CAN shield Cable shield

PfisluSenstvi:

Poznamka:

EPOS CAN-COM cable
EPOS CAN-CAN cable
EPOS CAN termination plug
Vhodny konektor:

Vhodny crimp terminal

Vhodné ruéni klesté:

maxon order number: 275908
maxon order number: 275926
maxon order number: 275937

Molex Micro-Fit 3.0™ 4 poles
(430-25-0400)

Molex Micro-Fit 3.0™ female crimp

terminals (430-30-0010)
Molex hand crimper (69008-0983)
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7.8 Identifikace uzlu CAN (JP 1)

CAN-ID (adresa uzlu) se nastavi vypinaci DIP-Switch 1 ... 7.
VSechny adresy jsou kddovany od 1 ... 127 pouzitim binarniho kodu.

Vypinaé

binarné

hodnota

1

20

1

1
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123456738

ON W

N|O|O|RW|N

I\JI\JI\LI\)I\)I\)

[e2]

64

Obrazek 45: Tabulka hodnot binarnich kédd

Jestlize jsou hodnoty vSech vypinacll nastavenych na ,ON“ seéteny,
dostanete nastavenou CAN-ID (adresu uzlu).

Priklad:
Nasledujici tabulka muze byt pouzita jako navod, neni ovSem
vycerpéavajici.
Switch 112 |3|4|5]|6]7
Hodnota 12| 4|8 |16]|32] 64
CAN-ID | Nast. vypinact Vypoget
1 is3a5s5sll 1 |0o|ojo]ojofo 1
ON W
2 53a5s7sll 0l 1|00 ]ojofo 2
ON W
32 53i5e73sll 0Ol0 |00 |0 ] 1|0 32
ON W
35 T23i5e7sll 1|12 |0]0]0o]1]|o0 1+2+32
ON W
1+2+4+8+
127 T234 5673 S I U T O O O O
ON

Obréazek 46: CAN ID priklady

Poznamka:
Nastaveni ID uzlu softwarem je opodstatnéné, kdyz DIP-Switch
jsou nastaveny na hodnotu 0.
DIP-Switch 8 nemé dopad na CAN-ID.
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8 Rozmérovy nékres

Rozméry v [mm]
Velikost 1:1
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Obrazek 47: Rozméry EPOS 24/5
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