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Pohony Maxon £C-max

technika

Ocenény byly pohony maxon
malého vykonu s novou fadou
elektronicky komutovanych
motord EC-max. V posledni
dobé se pohony maxon svymi
vlastnostmi prosazuji pfi
stavbé humanoidnich

a malych pramyslovych
robotd.

Rist aplikaci malych pohont ©
Malé motory tvoii v poslednich letech
83 % poctu vsech motor( v primyslu. Na
jeden vykonny elektromotor v modernim
stroji pfipada nékolik malych motor.
S rozvojem automatizace a vypocetn(
techniky roste mnoZzstvi malych Fizenych
motorl v novych vyrobcich. Propojovani
fidicich systéma sitémi vytvari podminky
pro aplikace pohond malého vykonu tvo-
fenych nizkonapétovymi motory, snimadi,
pfevodovkami a PID fidicimi jednotkami
se schopnosti komunikace. Pozadavky na
malé motory sleduji vyvoj v elektronice,
predevsim miniaturizaci, spolehlivost,
rychlost odezvy, snizovani nakladd.

Nastup robott ©

Pohony malého vykonu jsou vykonovym
¢lenem v malych priimyslovych i doma-
cich robotech. Domacnosti ve svété v lon-
ském roce pouzivaly pfes 600 tisic robotd.
Podle vyzkumu némeckého institutu vy-
robni techniky a automatizace pocet robo-
tl v domacnostech v roce 2006 presahne
2,7 milionu. Roboty v domacnostech roz-
vinutych zemi své majitele bavi a vykona-
vaji domaci prace. V japonském primys-
lu, kde je robotizace nejdale, pfipada 308
pramyslovych robotd na 10 tisic obyvatel,
v Némecku 136 robott.

Mezi fizenymi nizkonapétovymi pohony
v oblasti vykonl do 120 W vynikaji svymi
vlastnostmi soustavy se stejnosmérnymi
motory. Stejnosmérné motory dosahuijf
svych vyznacnych vlastnosti vyuzitim ko-
mutace napdjeciho proudu, ktera pfi fize-
ni zajistuje velmi presnou a rychlou odez-
vu v regulacni smycce. Indukéni motory
Ize dnes sice fidit v regulacni smycce vyu-
zitim vektorového fizeni, odezva je ale
pro malé dynamické pohony pomala. Ko-
mutaci proudu ve stejnosmérnych moto-
rech je zajistén optimalni dhel 90° mezi
magnetickymi poli statoru a rotoru v celém
rozsahu rychlosti a zatizeni na zdkladé

informace o Ghlu natocenf rotoru. Komu-
tace vytvaii podminky pro vysoky zabéro-
vy moment, rychlou a pfesnou odezvu na
fizeni a vysokou ucinnost motoru. Tyto
prednosti ptinaseji do aplikaci malé speci-
fické rozméry pohonu v pfepoc¢tuna 1W,
vysokou spolehlivost a presnost fizeni
rychlosti i polohy pfi porovnani's induk¢-
nimi typy motorl a krokovymi motory.

Vysoka ucinnost stejnosmérnych poho-
ni malého vykonu, nizké napdjeci napéti
a vysoka koncentrace vykonu na jednot-
ku objemu jsou vlastnosti pozadované
v samostatnych robotech, které se pohy-
buji nezavisle na pfivodu elektrické ener-
gie. Humanoidni roboty, jejichz nastup
do vyroby a do domdacnosti se ocekava
v nejblizsich letech, maji na vlastnosti spo-
jené se stejnosmérnymi pohony zvlast vy-
soké pozadavky.

Stejnosmérné motory dnes pouzivaji

mechanickou komutaci DC nebo elektro-
nickou komutaci EC.

Motory DC
s mechanickou komutaci )
Dosud se ve svété vyrdbi prevaha moto-
ri DC, ve kterych se komutace realizuje
piepinanim proudu do sekci vinuti komu-
tatorem, ktery je elektricky i mechanicky
spojen s vinutim. Mechanickda komutace
a fizeni rychlosti motoru jsou jednoduché,
ale komutator je nejcastéjsi pfic¢inou
ukonceni Zivota motoru. Vyrobce pohonl
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votnost mechanické komutace az na
20 000 provoznich hodin vynalezem sa-
monosného vinuti rotoru bez Zelezného
jadra, které snizilo magnetickou energii
zplsobuijicf jiskfen( kartacu.

Motory EC
s elektronickou komutaci )
V soucasnosti stoupa poptavka po ma-
lych fizenych dynamickych pohonech
s dlouhou Zivotnosti pfes 50 000 hodin,
zejména pro nepretrzity provoz. Resenim
je maly stejnosmérny pohon s elektronic-
kou komutaci, kterd zachovava dynamiku
a malé rozméry stejnosmérného pohonu
a odstranuje mechanicky komutator. Elek-
tronicky komutovany stejnosmérny motor
neni podstatné drazsi nez srovnatelny ko-
mutatorovy. Naklady na obvod elektro-
nické komutace zvysuji cenu pohonu je-
nom v piipadech jednoduchého fizeni,
kdy by pro komutdtorovy motor nebyla
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nutna fidici jednotka. V aplikacich v poho-  + Konstrukéni a technologické zpracova-
nech s fizenim rychlosti nebo polohy je fi- ni nejpouzivanéjsich velikosti motort
dici jednotka zapotiebi pro oba typy ko- EC pro automatickou vyrobu a montaz
mutace a narlst nakladl se neprojevi. na automatické vyrobni lince. Vznikla
souvisld fada motorti EC-max. Radu
Nova fada pohont tvoii motory s praméry 16, 22, 30
s motory EC-max © a 40 mm s vykony od 5W do 120 W
Nova fada pfinasi vyznamny pokrok a trvalymi momenty od 3 do 190 mNm.
v malych pohonech EC. Je vyisténim na- Kazdy primér ma dvé varianty délky
sledujicich vyvojovych program: s riznymi vykony.

+ Vybér vhodnych typli planetovych pre-
vodovek, které byly na misto ocelovych
Cepli vybaveny Cepy planet z keramiky.
Dokonceni nabéhu fady magnetickych
inkrementalnich snimact typu MR. Sni-
mace vyuzivaji vlivu sméru magnetické-
ho pole na citlivy mikroelement.
Prepracovani elektromagnetickych brzd
do tady odpovidajici velikostem motort
EC-max s respektovanim moznosti spo-
jeni motoru s brzdou i inkrementalnim
snimacem.

Vyvoj a zahajeni vyroby nové fady fidi-
cich jednotek typu EPOS. Jednotky Fidi
rychlost, mechanicky moment nebo po-
lohu motorG. Novym rysem je komuni-
kace vsech novych jednotek s priimy-
slovymi sitémi. Q

www.cch.cz



