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ADS 50/5 je vykonna Fidici jednotka PWM (Pulse With
Modulation — modulace Sitkou pulsu) pro stejnosmérné
elektromotory s buzenim permanentnimi magnety o
vystupnim vykonu do cca 250 W.

UmoZAuje nasledujici druhy provozu:

fizeni rychlosti s tachodynamem

fizeni rychlosti s inkrementalnim snimaem (encoder)
fizeni rychlosti s kompenzaci IxR bez snimace
regulace momentu (proudu)

Zadany druh provozu se zvoli na prepinaéi DIP.

ADS 50/5 je chranéna proti nadproudu, prehfati a zkratu
pFivodl motoru mezi sebou.

Pouzitim moderni technologie FET se dosahuje ucinnosti
az 95%.

Vestavéna tlumivka dovoluje ve spojeni s vysokou
taktovaci frekvenci PWM (50kHz) také pfipojeni motor(
s velmi nizkou indukénosti. Ve vétsiné pfipadl neni tfeba
pfidavna externi indukénost.

Diky Sirokému rozsahu vstupniho napéti (12V+50V DC) miize byt ADS 50/5 pouzita velmi operativné s rdznymi
zdroji napéti.

Jednotka vyhovuje vibraénimu testu pro transport podle standardu MIL-810F.
Kovova hlinikova skfif nabizi vice konstrukénich moznosti upevnéni, takze jednotku Ize lehce vestavét

do kazdého zafizeni. Praktické Sroubovaci svorky a robustni navrh jednotky umoZfiuji rychlé a bezproblémové
uvedeni do provozu.
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1 Bezpe€nostni pokyny

>k B> B> BPbEPBEP

A

Odborna obsluha
Instalaci a uvedeni do provozu smi provadét pouze odborna obsluha vhodné
vy8kolena.

Zakonné predpisy
UZivatel musi zajistit, aby jednotka a k ni pfislusné komponenty byly montovany a
pfipojeny dle mistnich zakonnych pfedpisu.

Odpojeni zatéze
Pro prvni uvedeni do provozu ma byt motor zdsadné provozovan v chodu
naprazdno, tedy s odpojenou zatézi.

Pridavna bezpeénostni zafizeni

Elektronické pfistroje nejsou zasadné bezpecéné proti poruse. Stroje a zafizeni je
tfeba proto opatfit kontrolnimi a bezpe€nostnimi zafizenimi nezavislymi na
pfistrojich. Musi byt zajiSténo, Ze po vypadku pfistroje, pfi chybné obsluze, pfi
vypadku regulaéni nebo fidici jednotky, pfi zZlomeni kabelu a podobné se pohon a
celé zafizeni uvede do provozné bezpecného stavu.

Opravy

Opravy mohou provadét autorizovana mista nebo vyrobce. Neopravnénym
otevienim a neodbornymi opravami mohou vzniknout pro uZivatele nebezpecné
situace.

Ohrozeni zivota

Zabezpecte, aby béhem instalace ADS 50/5 byla pouzita zafizeni odpojena od
elektrického napéjeni. Po zapojeni se nedotykat Zzadnych vodivych soucasti pod
napétim!

Max. provozni napéti
PFipojené provozni napéti smi lezet pouze v rozsahu mezi 12 a 50 V DC. Napéti
nad 53 V DC nebo pfepdlovani jednotku znigi.

Ochrana proti zkratu
Jednotka ADS 50/5 neni chranéna proti zkratu vinuti na zem Gnd nebo
bezpeénostni zem.

Tlumivka

S tlumivkou vestavénou do ADS 50/5 mohou byt provozovany prakticky vSechny
DC motory maxon s odvadénym vykonem vétSim nez 10W, aniz se provozem
PWM vinuti motoru pozorovatelné zahfeje. Pfipadné se musi trvaly zatéZujici
proud motoru snizit.

V..V L, |mH
Vseobecné plati: L, [mH]> ICC[ ] —0.15[mH |- M""”3[]
0.15{} -1 [mA]
N
VeelV] Napajeci napéti
Ip[mA] Maximalni trvalé zatiZeni Data u motoru fadek 10
LvotorlmH] Induk&nost motoru Data u motoru radek 18

Vezméte na védomi:
Dopliikovou externi indukénosti se v dusledku otepleni snizuje trvaly proud
maximalné o 10%.

Elektrostaticky ohrozené soucdastky (EGB-Elektrostatisch gefihrdete
Bauelemente) (ESD - Elektrostatic sensitive device).
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2 Technicka data

21

2.2

2.3

2.4

2.5

2.6

2.7

2.8

2.9

Elektricka data

Napajeci napéti jednotky Ve (zbytkove zvInéni < 5%).......cceveveiiieiceennnnen. 12-50VDC

Max. VYSTUPNT NAPELT ... e 0.9V,

MaX. VYSTUPNT PrOUA g ooereeeeeeeeiiiiiieeteeeeesiie e e e e e e st e e e e e e sean e e e seanraeeeaaesesennrneeeas 10A

LY A (0] o Y o] o T8 o I £ Y= L= PSP 5A

Taktovaci frekvence koncoveho StUpNE ... 50 kHz

UCINNOSE. ... 95 %

Sitka pasma reguIAtoru ProUdU..........c.eeiiiiiiiiiei e 2.5 kHz

Vnitfni Motorova tumivKa ..o 150 pH/5 A
Vstupy

Zadana hodnota "Set value"..............ccceueeeeeeeeeeeeeenn -10...+10V (R =20kQ)

Odblokovani funkce jednotky "Enable" ...............cccceeeennene +4 ... +50 VDC (R;=15kQ)

Tachodynamo DC "Tacho Input"............c......... min. 2 VDC, max. 50 VDC (R; = 14 kQ)

Signaly inkrementalniho snimace ...................... Kanal A, A\, B, B\, max. 100 kHz, TTL
Vystupy

Monitor proudu "monitor 1", odolny zkratu ............c........... -10..+410VDC (Ro =100 Q)

Monitor rychlosti ,monitor n“,odolny zkratu ...................... -10 ...+10 VDC (Ro =100 Q)

HlaSeni stavu "READY"(pfipraven)

Otevieny KOIEKION .......oouiiiiiiii e max. 30 VDC (I. <20 mA)
Vystupy napéti

Pomocné napéti, odolné zkratu............... +12 VDC, -12 VDC, max. 12 mA (Rp = 1kQ)

Napajeni inkrementalniho snimace...........cccocveeveeiiicci e, +5 VDC, max. 80 mA
Nastaveni jednotky

I xR

Offset

nmax

Imax

gain

LED signalizace

2DAreVNE LED.......ccooiiiie et READY /ERROR
zelena=v provozu, Cervena=chyba

Teplota okoli / vihkost

PrOVOZ ... et e e e -10 ... +45°C
] (= Te [01Y7= Lo | TR -40 ... +85 °C
BEZ KONAENZACE ........coeeeeeeeee e et e e e e eaaas 20...80 %

Mechanicka data

HMOTNOST ... e cca. 400 g
ROZIMENY . e e dle obrazku
Upeviovaci PHrUDA ... pro Srouby M4
Pripoje
SVOIKOVNICE .....ciiiiiiiie et Power (5 polt), Signaly (12 pold)
(0 4 (=Y o 2SSOSR 3.81 mm
Vhodné prifezy vodi€l Kabell...........ccoooeriiiiiieiei e lanko 0.14 - 1 mm?
........................................................................................ jednotlivy vodi¢ 0.14-1.5 mm?
Inkrementalni sNIMaC ... Konektor dle DIN41651

pro plochy kabel s rozte¢i 1.27mm, AWG28
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4 Uvedeni do provozu

4.1 Navrh napajeni

Muzete pouzit kazdé libovolné napajeni pokud splfiuje minimalni pozadavky, které

jsou uvedeny nize.

Doporu€ujeme béhem uvadéni do provozu a sefizeni motor oddélit mechanicky od
stroje, aby se zabranilo poSkozeni z dlvodu nekontrolovanych pohyb(!

Pozadavky na napajeni
Vystupni napéti

Zbytkové zvinéni

Vystupni proud podle zatiZeni do

Vypocet pozadovaného napéti:

Zname:

e Provozni to€ivy moment Mg [MNm]
Provozni ota¢ky ng [min'1]
Jmenovité napéti motoru Uy [V]

Reseni :

Ve min. 12 VDC; max. 50 VDC

<5%

5A trvale (10 A kratkodobe)

Pozadujeme:
o Napdjeci napéti V. [V]

Otaéky naprazdno motoru pfi Uy, no [min™]
Sklon charakteristiky motoru An/AM [min™ mNm™]

U A |
V. =—N-(n3 +m”~MB)@+2 7]

Zvolte napajeci zdroj schopny zajistit vypoltené napéti i pfi zatizeni. Ve vzorci je
zapocten ubytek napéti na koncovém stupni max.2V.

Podminky pro napajeci zdroj:
Napajeci zdroj

pro jednotku ADS musi

byt schopen pojmout (napf.

svymi

kondenzatory) energii vzniklou v motoru pfi brzdéni. Napéti na vstupu do jednotky
nesmi pfitom prevysit 53 V. Elektronicky stabilizovany napajeci zdroj se musi svou

nadproudovou ochranou vypnout.

4.2 Funkce potenciometru

383 ¢
~5EE§
- N O I O
[ W o W o I o NN o Y
.
[1]2[3[4[s/=]1[2[3]4[5] [o10[11}12 yyy vy
et e [ P BRI
Potenciometr Funkce Otocit
vlevo '/) vpravo O
P1 I xR || x R kompenzace slaba kompenzace | silna kompenzace
P2 | Offset | Nastaveni n=0 / I=0 pfi pozadované hodnoté (set | ota€ky motoru CCW | otacky motoru CW
value) OV (dle Sipky) (dle Sipky)
P3 nmax | N€jvyssi rychlost pfi pozadované hod. (set value) rychlost niz8i rychlost vyssi
10V
P4 Imax | Omezeni proudu niz8i min. 0.5 A vy8Si max. 10 A
P5 gain | Zesileni nizsi vySSi
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4.3 Nastavovani potenciometru

4.3.1 Zakladni nastaveni

Originalné zabalené vyrobky maji v zdkladnim nastaveni potenciometry ve vyhodné
vychozi poloze.

Zakladni nastaveni potenciometru P1 P2 P3 P4 PS5
= R 0% 2] ] ] &)
P2 Offset 50% VY VVYV VVYV VVYV VYV
P3 Nmax 50 %
P4 Imax 50 %
P5 gain 10 %

4.3.2 Nastaveni

* Rizeni rychlosti s 1.

inkrementalnim

snimacéem 2.

(encoder)
* Rizeni rychlosti s
tachodynamem

* Rizeni rychlosti
kompenzaci IxR

4.

Nastavte max. pozadovanou hodnotu (napf. 10 V) a potenciometrem P3 nyax
otacejte tak dlouho, az dosahnete pozadované maximalni rychlosti.

Potenciometr P4 Imax. nastavte na poZzadovanou hodnotu omezeni.
Varovani:

A) Omezujici hodnota l,.x by méla byt pod hodnotou max. stalého proudu,
ktera je uvedena v parametrech motoru.

B) Jednotka ADS 50/5 je chranéna proti pretizeni koncového stupné pfi
nastaveni P4 Imax na niz$i hodnotu nez 5 A. Nastaveni na vysSi proud
muUze zpusobit pfetizeni a zni€eni koncového stupné, nebot v tom
pfipadé se uplatni pouze teplotni ochrana s dlouhou €asovou konstantou
aktivace. Rozsah nad 5 A je uréen pro kratkodoby a pulsni provoz.

Potenciometrem P5 gain otacejte ve smeéru zvySovani hodnoty, az je

nastaveno dostatecné velké zesileni.

Ddlezité: Jestlize je motor nestabilni, vibruje nebo hluci, je zvoleno prilis

velké zesileni. Potenciometrem 5 otocte zpét, az zmizi nestabilita regulacni

smycky ve vSech pfFipadech zatizeni pohonu.

Zadejte Zadanou hodnotu 0V a nastavie motor na nulové otacky

potenciometrem P2 Offset.

Pridavné jen u kompenzace IxR:

5. Potenciometrem P1 IxR pomalu otacejte ve sméru zvySovani hodnoty, (az je
nastavena dostateCné velikd kompenzace) tak, aby pfi vétSich zatiZenich
motoru rychlost neklesala vabec nebo klesala jen malo.

* Rizeni proudu 1. Potenciometr P4 Imax. nastavte na Zadanou hodnotu omezeni.

Varovani:

A) Omezujici hodnota |,.x by méla byt pod hodnotou max. trvalého proudu,
ktera je uvedena v parametrech motoru.

B) Jednotka ADS 50/5 je chranéna proti pretizeni koncového stupné pfi
nastaveni P4 Imax na nizSi hodnotu nez 5 A. Nastaveni na vysSi proud
muUze zpusobit pfetizeni a zni¢eni koncového stupné, nebot v tom
pfipadé se uplatni pouze teplotni ochrana s dlouhou ¢asovou konstantou
aktivace. Rozsah nad 5A je ur€en pro kratkodoby a pulsni provoz.

Poznamka 1:
Pozadovana hodnota -10 ...+10 V odpovida proudu +lpax...- Imax
Poznamka 2:

PFi nastaveni jednotky na fizeni proudu nejsou potenciometry P1, P3 a P5 funk¢ni.

6 maxon motor fidici jednotka
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5 Popis funkce vstupti a vystupt

5.1 Vstupy

5.1.1 Pozadovana hodnota "Set value"

Vstup pozadované hodnoty je zapojen jako diferencialni zesilovac.

Rozsah vstupniho napéti -10...+10 V

Vstupni obvod diferencialni

Vstupni odpor 20 kQ (diferencialné)

Kladna poZadovana hodnota ( + Set Value) > ( - Set Value)

zaporné napéti nebo proud otaci
motorem proti sméru hod. rucicek
Zaporna pozadovana hodnota (+ Set Value) < ( - Set Value)

kladné napéti nebo proud ota¢i motorem
ve sméru hod. rugi¢ek

5.1.2 Odblokovani funkce fidici jednotky ,,Enable“

Odblokovano Enable

Blokovano Disable

5.1.3 Tachodynamo

Jestlize se pfipoji na vstup "Enable" napéti, jednotka se aktivuje a pfipoji napéti na
motor. Jestlize je vstup "Enable" nezapojen nebo spojen s Gnd (zemi), bude mit
koncovy stupen vysoky odpor a bude blokovan (Disable). Vstup "Enable" je chranén
proti zkratu.

Minimalni vstupni napéti +4,0 VDC

Maximalni vstupni napéti + 50,0 VDC

Vstupni odpor 15 kQ

Zpozdéni pfi prepnuti cca 500 psec (pfi 5 V)
Minimalni vstupni napéti 0VDC

Maximalni vstupni napéti +2,5VDC

Vstupni odpor 15 kQ

Zpozdéni pfi prepnuti cca 100 psec (pfi 0 V)
Minimalni vstupni napéti 2,0V

Maximalni vstupni napéti 50,0V

Vstupni odpor 14 kQ

Pfi nastaveni jednotky na fizeni rychlosti:

Rozsah rychlosti se nastavuje potenciometrem P3 np.. Je to nejvyssi rychlost pfi
nejvyssi pozadované hodnoté.

Pro plny regulaéni rozsah +10 V Z&dané hodnoty musi byt vstupni napéti
tachodynama néjméné + 2 V.

Pfiklad pro tachodynamo s 0,52 V / 1000 min™":

2 V napéti tachodynama odpovidaji asi 3850 min™". PFi piné zadané hodnoté 10 V jsou
tedy nejnizsi nastavitelné otacky potenciometrem ny,.x rovny 3850 min™". Niz3i rozsah
rychlosti se dosahne snizenym rozsahem pozadované hodnoty “Set value” nebo

pouzitim tachodynama s vys$Sim vystupnim napétim, napt. 5V /1000 min™.
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5.1.4 Inkrementalni snima¢ (encoder)

Napajeci napéti snimace + 5 VDC max. 80 mA

Max. vstupni frekvence snimace prepinac - DIP 5 ON: 10 kHz
prepinac - DIP 5 OFF: 100 kHz

Napétova hladina TTL

Logicka “0” max. 0,8 V
Logicka “1” min. 2,0 V

Zasadné se doporuCuje pouzivat snimace se zabudovanou vnitfni elektronikou
(Linedriver).

PFi pouziti snimace bez vnitfni elektroniky (bez ChA\ a ChB\) se musi v dusledku
pomalejSich nabéhovych hran prepinacich impuls(i pocitat s poruchami a omezenim
rychlosti.

Jednotka nepotfebuje polohovy impuls (Homeimpuls) | a I\.

Konektor (pohled zepfedu)

9\
1
10
2
Obsazeni pinu:
1 - Nepfipojeno
2 +5V + 5 VDC max. 80 mA
3 Gnd Zem
4 Nepfipojeno
5 A\ Invertovany kanal A
6 A Kanal A
7 B\ Invertovany kanal B
8 B Kanal B
9 - Nepfipojeno
10 Nepfipojeno

Toto rozmisténi pinl je kompatibilni s konektory na plochém kabelu snimact HEDL
55xx s vnitfni elektronikou a snimacu MR s vnitfni elektronikou typu ML, L.

8 maxon motor fidici jednotka vydani zafi 2004



|maxon motor UZIMEX PRAHA, spol. s r.o.
4-Q-DC fidici jednotka ADS 50/5 Navod na obsluhu

5.2 Vystupy

5.2.1 Monitorovani proudu ,, Monitor I

Ridici jednotka vytvaFi signal o okamzité hodnoté& proudu pro informaci. Monitorovany
signal je umérny proudu v motoru. Vystup ,Monitor I je ji§tén proti zkratu.

Rozsah vystupniho napéti -10... +10 VDC

Vystupni odpor 1000

Velikost signalu priblizné 0,8 V/ A

Kladny signal monitorovani proudu odpovida zapornému proudu do motoru
Zaporny signal monitorovani proudu odpovida kladnému proudu do motoru

5.2.2 Monitorovani rychlosti ,,Monitor n“

Monitor rychlosti je v prvni fadé uréen pro kvalitativni stanoveni dynamiky. Absolutni
rychlost je dana vlastnostmi snimace na motoru a nastavenim potenciometru npax.,
kde vystupni napéti monitoru rychlosti je Umérné k rychlosti. Vystupni napéti monitoru
rychlosti je 10V, pokud je dosazeno maximalni rychlosti nastavené na potenciometru
Npmax. VYstup ,monitoru n“ je jistén proti zkratu.

Rozsah vystupniho napéti -10... +10 VDC

Vystupni odpor 1000

Napfiklad:

-0V odpovida rychlosti -Nmax, Proti sméru hod. rucicek
oV odpovida rychlosti 0 min™

+10V odpovida rychlosti +Nmax, V€ SMéru hod. rudicek

5.2.3 Kontrolni hlaseni stavu ,,Ready“

Stav ,Ready “ mlze hlasit provozni pfipravenost pfip. chybu nadfizené fidici jednotce.
Vystup "Open-Collector" je v normalnim pfipadé (mimo chybovy stav) pfipojen na
Gnd. V chybovém stavu (pfi zvySené teploté nebo nadproudu) je vystupni tranzistor
zavien (velky odpor).

max. 30V
O .
“Ready’| lnsx< 20mA 1
4 1 -] - . -
Paolyfuse T
Gnd

Je tfeba pfipojeni externiho napéti:
Vstupni rozsah napéti max. 30 VDC
Zatézovaci proud <20 mA

Poruchovy stav zlistane uloZzen v paméti. Pro zruSeni poruchového stavu se musi
jednotka znovu zapnout (Enable). Jestlize pFi¢ina poruchového stavu neni
odstranéna, uvede se vystupni tranzistor okamzité do nevodivého stavu.
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6 Dodatecné moznosti nastaveni

Potenciometr Funkce Pozice
vlevo O vpravo O
& P6 Ngain Zesileni fizeni rychlosti nizké vysoké
;ﬁ P7 ljan | Zesileni fizeni proudu nizké vysoké
m P8 lont | Omezeni trvalého proudu nizsi VySSi
E P8 lcont
B P7 |gain
HE P6 Ngain

vrs

6.1 Nastaveni fidici jednotky potenciometrem P6 ngain @ P 7 lgain

Ve vétsSiné aplikaénich pfipadl je plné dostacujici nastaveni regulatoru pouze
potenciometry P1az P5. Ve zvlastnich pfipadech muaze byt pfekmit optimalizovan
nastavenim potenciometru P6 "zesileni fizeni rychlosti".

Dynamika regulatoru proudu mize byt dodate¢né pfizplisobena potenciometrem P7
"zesileni Fizeni proudu". Tyto potenciometry jsou pfistupné po otevieni krytu
regulatoru. Doporucuje se kontrolovat vysledek zmén nastaveni P6 ngin @ P 7 | gain
osciloskopem na monitorovacich vystupech "monitor n" a "monitor I".

Zakladni nastaveni P6 ngn = 25% a P 7 | gain = 40%
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7 wr

6.2 Nastaveni fidici jednotky potenciometrem P8 I.on: a pfepinaéem DIP 6 funkce

omezeni proudu

6.3 Maximalni frekvence inkrementalniho snimace — prepinac¢ DIP 5

Standardné je aktivovano omezeni trvalého proudu jako jediné omezeni proudu
(pfepinac DIP 6 OFF). Pfitom se omezuje motorovy proud na potenciometru P4 |.x
(0,5 - 10A). Jestlize se prepne piepina¢ DIP 6 na "ON", je pfidavné aktivovano
cyklické omezeni proudu. S timto médem omezeni proudu je do urcitého stupné
mozna ochrana motoru proti tepelnému pretizeni. BEhem doby 0,1 sec se hodnota
proudu motoru omezi na hodnotu nastavenou potenciometrem P4 | . (0,5 - 10A),
pak po dobu 0.9 s se proud omezi na hodnotu nastavenou potenciometrem P8 I.ont

(0,5 - 10A). Po dobé 1 s je pfipustén opét proud velikosti | ax-

Zakladni nastaveni P8 lcont = 50 %

DIP-pfepina& 6 ON T

DIP-prepinaé 6 OFF |

cyklické omezeni proudu

IVTIBX

ICOm

0.1 sec

1 sec

Imax

maximalni omezeni proudu

Maximalni vstupni frekvence inkrementalniho snimafe se voli pfepinacem DIP 5.
Standardné je nastavena maximalni frekvence 100kHz.

prepinaé - DIP 5 ON T prepina& — DIP 5 OFF |
Max. vstupni frekvence je 10 kHz Max. vstupni frekvence je 100 kHz
Pulsi snimace maximalni Pulst snimace maximalni
na otacku rychlost motoru na otacku rychlost motoru
16 37 500 min™
32 18 750 min™'
64 9 375 min™
128 4 688 min™' 128 46 875 min™'
256 2 344 min” 256 23438 min”
500 1200 min™ 500 12 000 min™
512 1172 min™ 512 11719 min™
1000 600 min™ 1000 6 000 min™'
1024 586 min”’ 1024 5 859 min™'
Poznamka:

Pro dosazeni dobré regulacni charakteristiky se snimaéem o malém poctu impulst na
otacku piepnéte prepinaé DIP 5 do polohy ON 7.
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7 Signalizace stavu provozu

Dvoubarevna (zelena / €ervend) LED dioda signalizuje méd provozu.

7.1 LED dioda nesviti

Dlvod:

e Neni pfipojen zdroj napéti

e Porucha pojistky

e Chybna polarita napajeciho zdroje
e Skrat 5V na vystupu

7.2 LED dioda sviti zelené

Vzor blikani diody

Provozni stav

LED eint

Ridici jednotka je aktivni

L L Jednotka vyfazena z Cinnosti-funkce aktivni
7.3 LED dioda sviti ¢ervené
Vzor blikani diody Provozni stav
Pokud prekro¢i provozni teplota limit
o LI priblizné 75°C, vykonovy stupefi jednotky
se vypne (Disable-status).
Pokud je detekovan proud motoru vice nez
@ LI priblizné +/- 12.5A, vykonovy stupen
jednotky se vypne (Disable-status).
Jestlize se interni napajeci napéti nemize
1) A I o I ey B N N nastavit podle o¢ekavani, vykonovy stuperi
jednotky se vypne (Disable-status).
Jestlize vstupni frekvence signalu ze
@ uguuru snimace je >150kHz, vykonovy stupen
jednotky se vypne.

Chybovy stav je ulozen. Pro odstranéni
(Enable).
chybového stavu.

Ddavod:

chyby musi byt jednotka znovu aktivovana

Pokud duvod chybového stavu pfetrvava, jednotka prejde zpét do

e Vysoka teplota okoli (vzor blikani diody 1)

e Max. trvaly proud > 5 A (vzor blikani diody 1)

e Nedostate¢ny odvod tepla (vzor blikani diody 1)
e Zkrat na vinuti motoru (vzor blikani diody 2)
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8 Odstranovani chyb

Problém

Pravdépodobny zdroj problému

Doporuceni

Motor se netodi

Napajeci napéti <12V DC
Odblokovani (Enable) neni aktivovano
Pozadovana hodnota (Set value) je 0 V
Omezeni proudu pfili§ nizko

Zvolen Spatny provozni méd

Spatné kontakty

Spatné propojeni

Pfezkouset silovy pin 4

Prezkouset konektor signald pin 3
Prezkouset konektor signald pin 1 a 2
Prezkouset nastaveni potenciometru P4 |«
Prezkous$et nastaveni prepinact DIP
Prezkouset pripoje

Pfezkouset propojeni

Rychlost
neregulovana

Funkce se snimacem: signaly
inkrementalniho snimace

Funkce s tachodynamem: signaly
tachodynama

Funkce IXR : Spatna kompenzace

Pfezkous$et konektor snimace
Pfezkouset signaly na pinech 5 a 6 (polarita)

Prezkouset nastaveni potenciometru P1

9 Instalace v prostredi s elektromagnetickym rusenim

Blokovani vysokych frekvenci

Blokovani vysokofrekvencnich proudl obecné zlepsuje vice odolnost proti interferenci
v porovnani s externimi prostfedky jako feritové toroidy na silovych a signalnich

privodech.

Uzemnéni stinéni

Je nutna co nejnizsi impedance zeméni.

Pripojovaci vodié

Silové a signalni vodi¢e musi byt obecné stinénymi vodi€i s nizkoohmovymi pfipoji,

bez smycek.

Svorky silovych privodi

Pouzijte stinéné vodice pro snizeni rusiciho vyzafovani. Stinéni pfipojte jak na strané
fidici jednotky, tak na strané motoru na stinici kryty.

Svorky signalnich pfrivodul

Signalni vodiCe pro citlivé analogové signaly musi byt stinéné. Stinéni pfipojte na

strané fidici jednotky.

Z praktickych diivodl je predmétem testu elektromagnetické kompatibility pro
ziskani certifikace CE pouze kompletni sestava vSech komponent, motoru, fidici
jednotky, napajeciho zdroje, filtru VF, vodicu, atd.
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10 Blokové schema
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