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rizené pohony do 400 W

RE-max, EC-max

Yeve

ze vzacnych kovil.

Automaticka vyroba motori A-max,

Vyrobce maxon konstrukéné a technologicky zmodernizoval tfi nejproda-

montdZ. Stator fady A-max je vybaven permanentnimi magnety ze slitiny Al-
nico, fady RE-max magnety ze vzicnych zemin, Nd-Fe-B. Pro umisténi
magnetll je vyuZita dutina samonosného vinuti rotoru podle patentu maxon.
P14st motort je presné vylisovan a zkrouZen. Plast spolu s permanentnim
magnetem jsou zastiiknuty do spole¢ného statoru. Hiidel je hladky bez zépi-
cht a tvorti celek se samonosnym vinutim a optimalizovanym komutatorem
se zvySenym poctem lamel. Motory jsou vybaveny kartaci grafitovymi nebo

U bezkartdcovych motord EC-max jsou magnety soucasti hridele rotoru.

Rizeni rychlosti motorii DC

@ Nastaveni rychlosti komutatoro-
vych motort DC napétim
Nastavenim napéjeciho napéti posune-
me rychlostni charakteristiku motoru do
pozadované polohy. Rychlost se méni se
zménou zatizeni.
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Vinuti vybereme podle momentu, rych-
losti a naseho napéti.

o Ctyikvadrantové Fizeni rychlosti
komutatorovych motori DC se
zpétnou vazbou

zrychluje
v obou smérech

Ridici jednotka maxon urychli motor
a udrzuje pozadovanou rychlost v mezich
svého napéti a proudu a piipustného trva-
1ého proudu motoru.
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Ridici jednotky
maxon:

LSC 30/2 pracuje
do30Va2A
ADS 50/5 pracuje
do50VasSA
ADS 50/10 pracuje
do50ValOA

Rizeni  pracuje
¢tyrkvadrantové, to znamend s pohonem
i brzdénim v obou smérech otaceni. Po-
Zadovana rychlost se zadava analogové
ve formé napéti na vstupu. Pfi nulovém
napéti je motor zabrzdén.

Jednotka zpracovava udaj z tachodyna-
ma nebo inkrementalniho snimace nebo
vyuzivd metodu kompenzace IxR, ktera
nevyZaduje Zadny snimac na motoru.

Jednotka chrdni motor proti trvalému
i kratkodobému pretiZeni.
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Kompaktnost
Miniaturizace

Kartacové motory DC
Predpoklady pro miniaturizaci:

@® Permanentni magnet je uloZen v dutiné
vinuti a vné je pouze tenky plast

@® Vinuti maxon dovoluje vysokou rychlost
komutace 8,000 min’

® Vykonné magnety AINiCo nebo NeFeB

® Maly primér komutatoru. Nejmensi mo-
tory maji nevodivy hridel z keramiky.

Valcové motory EC
® Vykonné magnety AINiCo nebo NeFeB
® Tenké vinuti maxon bez Zeleznych polt

Diskové motory EC

Plochy tsporny tvar mo-
toru

Planetové pievodovky a
snimace maji kompatibilni
rozméry s motory. Pohony
jsou jednoduchého valco-
vého tvaru.

Cepy z kalené oceli
po 500 h

- Keramické cepy
po 3000 h

Dlouha zivotnost

Kartacové motory DC

Hlavni pfic¢inou opotiebeni motort DC
je jiskfeni na komutdtoru. Samonosné vi-
nuti maxon bez Zelezného jadra akumulu-
je minimalni magnetickou energii, ktera
prfi prechodu kartact pres lamely zptiso-
buje minimalni jiskfeni.

Oto¢né upevnéné grafitové kartace ne-
maji vibrace.

indukovanym na-
pétim ze zanikaji-
ciho magnetického

pole odpojeného
/) segmentu vinuti
< vznika proud a vy-

tvari oblouk

po odpojeni
segmentu vinuti

Jiskfeni kovovych kartaci je ddle omezeno
kondenzatory v rotoru mezi lamelami, které sni-
Zuji napéti a zkracuji elektrické oblouky. Je to
maxonova metoda CLL, Capacity Long Life. Zi-
votnost komutace dosahuje pfi piiznivém zatize-
ni 20,000 hod.

napéti mezi
segmenty

Kkomutatoru | Bez kondenzatoru CLL

Vysoka Spicka indukovaného na-
peti vytvari oblouk i na velkou
vzdalenost

L

Saces

S kondenzatorem CLL
Napéti snizené nabijenim konden-
zétoru udrzi jen kratky oblouk.
Energie magnetického pole se
spotrebuje pri tiumenych oscilacich
po odpojeni segmentu vinuti

kratké spojeni
sousednich
lamel

Zivotnost motort s elektronickou komutaci EC
je pres 50,000 hodin

Prevodovky

Maxonova keramika na bazi ZrO, zésadné
zlepsila tfeci vlastnosti ¢epl planet a prodlouZila
Zivotnost pfevodovek aZ na desitky tisic hodin.

Rizeni rychlosti motori EC

Motor EC bez kartaca vyZaduje vzdy fi-
dici jednotku. VSechny maxonovy jednotky
fidi rychlost se zpétnou vazbou. Vybereme
fizeni, které vyhovi poZadavkiim nasi apli-
kace. Dokonalejsi fizeni vyZaduje i nédklad-
néj$i snima¢ na motoru.
©® Motor bez snimace

Jednotka AECS fidi komutaci a rychlost
jednokvadrantové. Jednotka snimd elektro-
motorickou silu EMS indukovanou ve vi-
nuti. Rozbéhy jsou bez dynamiky, nebot
jednotka s rotorem motoru se napfed pooto-
¢i libovolnym smérem, aby ve vinuti vznik-
lo napéti pro fizeni komutace.

@ Motor se 3 Hallovymi sondami

Jednotka DEC 1idi komutaci a rychlost
jednokvadrantové. Pro rozbéh se nastavi
rampa, brzdi se skratovanim vinuti nefize-
né. Napdjeci pulzy jsou obdélnikové podle
signalt z Hallovych sond, takZe moment
rotoru v prubéhu otaceni kolisa o 14 %. Ko-
lisani odpovida komutatorovému motoru se
3 lamelami a mtiZe byt na zdvadu pti malé
rychlosti. Pro srovndni uvedeme, Ze mo-
ment komutitorového motoru se 7 lamela-
mi kolisa 0 2,5 %.

® Motor se snimacem se 3 Hallovymi
sondami a inkrementilnim snimacem
Jednotka DES fidi komutaci a rychlost
Ctyrkvadrantové. Napajeci proud ma sinuso-
vy pribéh, ktery zajisti vyjime¢né rovno-
mémy moment valcovych motorit EC. Rov-
nomérnost podmitiuje i vinuti statoru bez Ze-
leznych pola. Jednotka se ovladd analogové
nebo digitilné v RS232 nebo CAN-busu.

Obdélnikovy proud do vinuti
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Uhel natoceni rotoru ¢

Maxon na Marsu
Provozni podminky od -120 °C do +25 °C, nestandardni
atmosféra a prach

1. expedice
NASA 1997
Sojourner s 21 motory

Soucasna expedice .
NASA 2004 Spirit Mars
Exploration Rover s 39 motory

NASA 2004 Opportunity
Mars Exploration Rover
s 39 motory

Rizeni polohy
motoru DC a EC

V jednoduchych aplikacich iniciujeme
zastaveni spinacem na draze. Motory ty-
pu maxon zastavi za 10 ms.
ci jednotky EPOS.

EPOS umoziiuje pfi fizeni vice motorti
komunikaci se sbérnici CANopen, a to
nejen pfi fizeni polohy, ale i proudu
a rychlosti podle nastaveného médu.

EPOS fizeny PLC
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Tesime se na Vasi navstévu AMPERU 2004, najdete nas na stanku 2F8, hala 2
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