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Technicky tydenik
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Rychlost malého stejnosmérného motoru je
nastavitelna nejméné v rozsahu 1:100, aniz by
méla vliv na jeho mechanicky moment. Rych-
lost bez zatizeni je pfimo Umérna napajecimu
napéti a moment je Umérny proudu. Regulaé-
ni schopnost motor( je zajiStovana mechanic-

izeni motoru

vaji signal snimace se tfemi Hallovymi sonda-
mi, které jsou standardni vybavou vétsiny mo-
tori. Vytvareji napajeci impulzy s obdélniko-
vym priibéhem. Moment motoru je v zavislosti
na Uhlu natogeni rotoru zvinény ve 14%. Jed-
notky jsou jednokvadrantové. Vyvozuji mo-

kou komutaci s kar-
taci nebo elektronic-
kou komutaci motord
bez kartacu. Vyrob-
ce maxon vybavuje
své malé stejno-
smémé motory pre-
vodovkami a snima-
¢i. Pro kazdou apli-
kaci Ize vybrat typ
komutace a fidici
jednotku.

V' jednoduchych
pfipadech pouZzijeme
komutatorovy motor.

ment ve zvoleném
sméru a brzdi zkra-
tovanim vinuti.

Rychlost levnych
bezkomutatorovych
motorll bez snimacl
se fidi snimanim in-
dukovaného napéti
vinutim motoru. Ri-
zeni je kvalitni jenom
pfi vyssich rychlos-
tech.

Naprosto  rovno-
mérny moment i pfi
velmi pomalych po-

Rychlost nastavime napéajecim napétim. Vybe-
reme vinuti vhodné pro nase napajeni. Rych-
lost se ovSem bude se zatiZenim sniZovat.
Ridici jednotky rychlosti se zpétnou vazbou
fidi rychlost bez zavislosti na zatizeni.
Jednotky pro komutatorové motory vyuzivaji
pro zpétnou vazbu signdl z tachodynama ne-
bo inkrementélniho snimace, kterym je motor
doplnén. Jednotka mdze fidit i motor bez sni-
mace metodou kompenzace vystupniho na-
péti soucinem IxR. Jednotky maxon pra-
cuji Etytkvadrantové, tj. urychluji i brzdi
v obou smérech a drzi motor i v nu-
lové rychlosti. Maji analogovy
vstup.
Jednodussi fidici jednot-
ky  bezkomutatoro-
vych  motord
pouzi-
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hybech zajistuji fidici jednotky se sinusovym
pribéhem vystupniho proudu. Motor je pfitom
nutno vybavit inkrementalnim snimacem. Jed-
notky maji digitaini fizeni a digitalni nebo ana-
logové vstupy. Mohou komunikovat v CAN bu-
su.

Ridici jednotky polohy komutatorovych i bez-
komutatorovych motor( vyuzivaji pro zpétnou
vazbu svého regulatoru rychlosti a regulatoru
polohy informaci inkrementéalniho snimace. Ke
kazdému fizenému motoru je potfeba jedna fi-
dici jednotka. Jednotka fady MIP se progra-
muje nadfazenym pocitatem nebo kontrolé-
rem, s nimZ pak komunikuje v RS232, RS485,
MIP busu. Nové typy jednotek EPOS maji zvy-
Senou rychlost komunikace a pracuji rovnéz
v CAN busu.

Ridici jednotky rychlosti a polo-
hy maji i méd pro fizeni
momentu.




