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Technicky tydenik
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Vlastnosti stejnosmérnych motorti
‘maxon.
Rizeni rychlosti ve velkém rozsahu, vyso-
k& zivotnost, U¢innost a koncentrace vykonu v
objemu motoru, vysoky zabérovy moment a li-
nearni regulaéni zavislosti tvofi charakteristiku
malych stejnosmémych motor(. Stejnosmérné
motory se li$i od stfidavych motor( principem
pfepinani proudu do sekci vinuti. Prepnuti
proudu v pribéhu otacky je odvozeno od oka-

v rotoru jsou permanentni magnety. Zivotnost
motordl EC je omezena pouze trvanlivosti ku-
lickovych loZisek, na nékolik desetitisicti hodin.
Motory EC s Hallovymi sondami se pouziji v tr-
valém provozu, kde se pozaduiji vlastnosti stej-
nosmérnych motord.

Valcové motory EC pouzivaji obvykle dvoj-
pdlovy magnet v rotoru a kolem néj tfifazové
vinuti ve tvaru trubky se tfemi sekcemi bez ze-

mzité polohy rotoru a na-
zyva se komutace.

Mechanickd komuta-
ce vyuzivd k pfepinani
proudu mechanicky ko-
mutator pevné spojeny
s vinutim rotoru a kartace
ve statoru. Viyrobce ma-
xon dosahuje nadprd-
mérmych parametrd pou-
Zivanim  patentovaného
samonosného vinuti a
nejlepSich materiall. Tyto
technologie jsou rentabil-
ni pro malé motory do
400 W. Zivotnost motort
DC s kartaéi je omezena
zivotnosti kartaél a ko-

leznych poll. Vyznaduji
se malym primérem a
nékolikanasobnou  dél-
kou. Maji vysoké rychlos-
ti, mezi 100,000 ot/min u
motoru prdméru 6 mm a
7,000 ot/min pro motor
400 W prdméru 60 mm.
Casto je tfeba pouZit pFe-
vodovku, ktera motor da-
le prodluzuje.

Diskové motory EC se
uplatni v omezeném plo-
chém prostoru a v aplika-
cich s nizsi rychlosti. Ro-
tor ve tvaru vnéjsiho
prstence nese 8 az 24
magnetll po obvodu. Ve

mutatoru na 100 hodin az
nékolik tisic hodin, pfi pfiznivém zatizeni do
10,000 hodin. Oblast uspésnych primyslo-
vych aplikaci lezi pfevazné v provozu s ob-
¢asnym zatizenim.

Elektronickd komutace prepina
proud elektronicky. Informaci o
poloze rotoru ziskava ze ffi
Hallovych sond fizenych
magnetem na rotoru.
Vinuti je soucast
statoru a
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statoru uvnitf prstence je
véjifovité 6 az 18 civek s poly. Tri sousedni civ-
ky tvofi tfifazovou skupinu. Trojice se po obvo-
dé 2 aZ 6 krat opakuje. Motory maji plochy tvar
a nizsi rychlosti, mezi 20,000 ot/min u motoru
prdméru 6 mm a 5,000 ot/min pro motor 90 W
priméru 90 mm. Vétsi motory mohou pracovat
s Hallovymi sondami, které umoziuji vyuzit
dynamickych rozbéhi, nebo bez sond. Malé
motory do priméru 20 mm neobsahuiji sondy.
Jsou uréeny pro jednoduché aplikace
s omezenou dynamikou v malych
rychlostech.




