NejvykonnéjSim stejnosmérnym bezkarta-
covym motorem maxon je valcovy EC60
s vykonem 400 W, primérem 60 mm
a délkou 180 mm. Motor dava trvale
0,8 Nm. Rada motor(i EC obsahuje motory
od priméru 6 mm, ze kterych vybereme op-
timalni motor pro konkrétni aplikaci. Moto-
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stabilni fizeni v oblasti vy$Sich rychlosti,
ktera u dvoupdlového motoru zacina na
1000 ot/min.

::::::

DEC, které vytvareji napajeci proud s ob-
délnikovym pribéhem. Nejsilngjsi a zaro-
ven nejmladsi z nich je fidici jednotka DEC

ry jsou standardné
vybaveny  vnitfnim

Obdélnikova komutace

70/10. MUZze byt na-
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snimadem se tfemi
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dava do motoru trva-
le az 10 A, kratkodo-
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silny motor EC60, je-
hoz trvaly proud je 6

verze jednotek typli EPOS, DES, DEC,
DECS s rGiznym komfortem a naroky na vy-
baveni motoru snimacem.

Viystupni proud jednotek DES a EPOS ma
sinusovy pribéh a fidi rychlost &tyrkvad-
rantové v celém rozsahu véetné oblasti ma-
lych rychlosti kolem nuly. To znamena, Ze
vyvozuje hnaci moment ve sméru otaceni
i zpét. Ve smyCce zpétné vazby musi byt
kromé snimace s Hallovymi sondami zafa-
zen i inkrementalni snima¢ s dostate¢nou
hustotou signalu. EPOS fidi kromé rych-
losti i polohu, a to podle programu.

Ve vétsiné pfipadu staci Fizeni rychlosti se
zpétnou vazbou pouze na snimac¢ s Hallo-
vymi sondami. Hustota jeho signald je niz-
k&, pouhych 6 hran na prlchod jednoho pa-
ru pdli. To staci na elektronické fizeni ko-
mutace v€etné dynamického rozb&hu a na
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nebo 9,5 A podle druhu vinuti. Jednotka
mU0Ze vytvofit na vystupu az 62 V, a tak zvy-
Sit rychlost bez zatizeni z 5370 ot/min pfi
jmenovitém napéti 48 V na 6930 ot/min.
Motor pfipousti az 7000 ot/min. Jednotka fi-
di rychlost ¢tyrkvadrantové, tj. vyvozuje mo-
ment ve sméru i proti sméru otaceni. Po-
Zadovana rychlost se zadava signalnim na-
pétim na vstupu od —10 do +10 V. P¥i fize-
ni se zpétnou vazbou na snimac¢ s Hallovy-
mi sondami pfechazi rychlost pfes oblast
malych rychlosti skokem. Motor se pfi tom
zabrzdi zkratovanim vinuti a rozb&hne na-
stavenym proudem. Pro plynulé Fizeni
malych rychlosti mizeme jednotku
prepnout do moédu zpétné vaz-

by na indukované napéti

s kompenzaci Ubyt-

kulxR.




