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Objednaci Cislo 230572
Navod na obsluhu vydani duben 2006

DEC (Digital EC Controller) je jednokvadrantova fidici jednotka pro fizeni elektronicky komutovanych
(bezkartaovych) stejnosmérnych motor(.

o Digitalni fizeni rychlosti.

e Maximalni rychlost: 120.000 min” (2-pdlovy motor).

e Provozy fizeni rychlosti nebo proudu se zpétnou vazbou a
nastaveni rychlosti bez zpétné vazby

o Vstupy: brzda, smér pohybu, zablokovani

o AUX - nastavitelna funkce (vystup +5V nebo vstup pro
pfepinani dvou nastavenych poZadovanych rychlosti)

o Ukazatel provozniho stavu Eervenou nebo zelenou diodou
LED.

e Zadavani pozadované hodnoty vestavénym

potenciometrem (volba ze dvou rozsahud) nebo analogové

zadani napétim (0....5V).

Nastavitelné omezeni maximalniho proudu.

Nastavitelné dva stupné zesileni

Nastavitelna rychlostni rampa

Ochrana proti tepelnému pfetiZzeni.

Ochrana pfi zablokovani motoru (omezeni proudu do

zablokovaného motoru).

e Zasuvné pfipojovaci svorky.
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1-Q-EC fidici jednotka DEC 50/5

1. Bezpeénostni pokyny

>k B>k B bbbk

Odborna obsluha
Instalaci a uvedeni do provozu smi provadét pouze vhodné vyskolena osoba.

Zakonné predpisy
UZivatel musi zajistit, aby Fidici jednotka a k ni pfisludné komponenty byly
montovany a pfipojeny dle mistnich zakonnych pfedpisu.

Odpojeni zatéze
Pfi prvnim uvedeni do provozu musi motor bé&zet zasadné v chodu naprazdno, t..
s odpojenou zatézi.

Pridavna bezpeénostni zafizeni

Elektronické pfistroje jsou poruchové. Stroje a zafizeni musi mit na pfistrojich
nezavislé kontrolni a bezpe&nostni vybaveni. Pfi vypadku zafizeni, Spatné
obsluze, vypadku regulaéni nebo Fidici jednotky, poruse kabelu a pod. Musi byt
celé zafizeni uvevedno do bezpecného provozniho stavu.

Opravy
Opravy smi provadét pouze autorizovana instituce nebo vyrobce. Neopravnénym
otevienim, neodbornou opravou mohou uzivateli vzniknout zavazna nebezpedi.

Nebezpedi

Dbejte na to, aby b&hem instalace DEC50/5 Zadna souvisejici zafizeni nebyla
pod proudem!

Po zapojeni se nedotykat Zadnych vodivych soucasti pod napétim!

Maximalni provozni napéti
Pfipojené provozni napéti smi leZet pouze v rozsahu mezi 10 a 50 VDC. Napéti
nad 60 VDC nebo pfepélovani jednotku znici.

Zkrat a uzemnéni

Ridici jednotka neni chranéna proti:
Zkratu motorového vinuti, zkratu pfivod( vinuti motoru proti zemi nebo Gnd!

Elektrostaticky ohorzené souéastky(Electrostatic sensitive device - ESD)
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2. Technické udaje

2.1.Elektrické udaje

Napajeci napéti Vqc (Zbytkoveé zvINEni <5 %) ...eevveeiiiiiiiiiiieeeee e 10 - 50 VDC
MaX. VYStUPNT NAPELI.......oiiiiiiiii 0.95+ Vce
Trvaly VYSTUPNT PrOUA Lont -« uuuuummne e 5A
MaX. VYSEUPNT PrOUA Imax ««eeeeeeeeeeiiiiieieieeeee e 10A
Taktovaci kmitoCet KOnCOVENO StUPNE ... ... e 39 kHz
Max. rychlost (2 POIOVE MOLOTY) ......eeeiiieiiiiiiiiiiiee et 120 000 min”
2.2.Vstupy
RYCRIOSE ... analogovy vstup (0 ... 5V)
rozlieni: 1024 stupnid
/Disable (zablokoVani) ...........ccccuieiiiieiiiiiiiiiiieeeees TTL, CMOS (5V) nebo prepinac proti Gnd
Direction (SMEr).......coviiiiiiiiiiee e TTL, CMOS (5V) ) nebo pfepina¢ proti Gnd
/Brake (brzda) ........cccueeiiiiiiiii e TTL, CMOS (5V) ) nebo prepina¢ proti Gnd
HAIOVY SONAY ...t e e ettt e e e e e e ettt e e e e aeeeennnnaaaeaaeeees 1,2,3
2.3.Vstupy/ vystupy
AUX (nastavitelna funkce)............ueeeieeiiiiiiiiiiiieeeeeieeeeee, digitalni vstup/nebo vystup +5 VDC

2.4.Napétové vystupy
Napéjeni Hallovych sond Ve Hall......ooooooiiiiiii 7...12VDC, max. 30 mA

2.5.Pripojeni motoru

Motorové vinuti 1
Motorové vinuti 2
Motorové vinuti 3

2.6.Zabudované potenciometry
Rychlost 1, Rychlost 2 / Rampa, Imax, zesileni (gain)

2.7.Signalizace

Indikace provozu; zelena LED
Indikace poruchy; ¢ervena LED

2.8.Rozsah teplot a vihkosti

[ 101V 0. -10 ... +45°C
5] {F= Lo [0 V7= 1 | [T -40 ... +85°C
BEZ KONABNZACE ... ..o et e e e 20...80 %

2.9.0chranné funkce

Tepelna ochrana — kontrola koncového Stupn&..........coooooiiiiiii e T>100°C
Ochrana pfi blokovani: omezeni proudu do motoru, je-li hfidel motoru zablokovana déle nez
1.5s.

2.10. Mechanické udaje

HMONOSE ... cca. 155 g
ROZMENY (DXSXH).....ooeeiveeeeeeeeeeeee e viz rozmérovy nakres, kapitola 13
PFipeviovaci priruba.. ... pro 4 Srouby M3
ROZEEE OLVOIT ...ttt e e e e eeaaeas 87 x 39 mm

2.11. Pripojeni

Svorkovnice tISTENENO SPOJE......ceeiiiiiiiiiiiie e 15 polova
ROZEEC . .. 3.5mm
Uréeno pro prifez vodiCe ..........cccceeeveiiiiinnneennn. 0.14...1mm? kabel nebo 0.14...1.3mm? drat

AWG 16-26
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Navod na obsluhu 1-Q-EC Fidici jednotka DEC 50/5

4. Uvedeni do provozu

4.1.Podminky pro napajeci zdroj

Lze pouzit libovolné napajeni splfiujici nize uvedené poZadavky.
Doporuéujeme motor béhem uvedeni do provozu a odladéni mechanicky
odpoijit od stroje, abychom zamezili Skodam zplisobenym nekontrolovatelnym

pohybem.

Pozadavky na napajeni

Vystupni napéti V¢ min. 10 VDC; V. max. 50 VDC
Zbytkové zvinéni <5%

Vystupni proud Podle zatiZeni, trvale max. 5 A

Zrychleni, kratkodobé& max. 10 A

Vypoclet pozadovaného napdjeciho napéti:
Zadano:

e Provozni moment Mg [MNm]

Provozni rychlost ng [min'1]

[ ]
o Jmenovité napéti motoru Uy [V]
¢ Rychlost napréazdno pfi Uy, ng [min'1]
o Konstanta klesani rychlosti motoru An/AM [min'1/mNm]
Hledano:
e Napajeci napéti V. [V]
ReSeni:
U An 1
Vee :—N-(nB +— M) —+1
n, AM 0.95
Zvolte takové napdjene, které doda vypocitané napéti pfi plném zatiZeni
motoru.
Ve vzorci je poCitano s max. podilem. PWM 95 % a ubytkem napéti koncového
stupné 1 V.
Poznamka:
Pfi pouziti vstupu ,/Brake* — respektovat kapitolu 5.1.5, Funkce brzdy
"/Brake"
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4.2.Nastaveni potenciometrt

4.2.1.Zakladni-nastaveni
V zakladnim nastaveni jsou potenciometry ve vyhodné vychozi poloze.

4.2.2.Nastaveni

Digitalni fizeni rychlosti

Digitalni fizeni proudu

Digitalni nastaveni
rychlosti bez zpétné
vazby

Potenciometry dodané jednotky jsou v zakladnim nastaveni.

g
i
-
? 3
— N [sgd
Zakladni-nastaveni potenciometrd / .
P1 Rychlost 1 50 % \ l i l
0 Y13[14]15
P2 Rychlost 2 / Rampa 50 % ocoiﬁ}ﬁ}@ C
P3 Imax 50 % === —
Poznamka: !
Doleva a levy doraz potenciometru: Minimalni hodnota

Doprava a pravy doraz potenciometru: Maximalni hodnota

K dosazeni Zadané rychlosti zadat poZzadovanou hodnotu podle
zvoleného provozniho rezimu. Je-li nutno, pfizplsobit max. rychlost
pfepinaci S5 a S6 (viz kapitola 7, "Rozsahy maximalnich rychlost").
Potenciometrem P3 I,ax nastavit poZzadovanou mezni hodnotu.
Potenciometrem P3 Ize linearné nastavit maximalni proud v rozsahu
0...10A.

Pfepina€ S2 gain (zesileni) nastavit do poZadované hodnoty

(S2 'off": zesileni vysoké, S2 'on'": zesileni nizké)

Ddlezité:Je-li motor neklidny, vibruje nebo je hluény, je zesileni prilis
vysoké. Prepina¢ S2 pfepnout do polohy 'on'.

Potenciometrem P1 Speed 1 nastavit poZadované omezeni rychlosti.
Maximalni rychlost mize byt nastavena v rozsahu 500..25 000 min'1(u
dvoupolového motoru). Rychlost muze byt potenciometrem P1
nastavena linearné a je zavisla na poloze prepinacu S5 a S6, viz kapitola
7 ,Rozsahy maximalnich rychlosti®

Zadat na vstupu ,Speed® takovou poZadovanou hodnotu, aZ je dosazeno
poZzadovaného momentu.

Poznamka:

PoZadovana hodnota v rozsahu 0 ... 5V na vstupu "Speed" odpovida
rozsahu nastaveni proudu 0 ... 5 A.

Sitka pasma je pfiblizné 15 kHz.

1.

Na vstupu "Speed" nastavit takovou hodnotu, aby bylo dosazeno
poZadované hodnoty rychlosti. PoZadovany rozsah 0..5V odpovida
napéti motoru 0..Vcc. Maximalni rychlost je dana napajecim napétim a
rychlostni konstantou motoru a je nezavisla na poloze prepinaclt S5 a
S6.

Potenciometrem ,P3 |« nastavit poZadované omezeni. Potenciometr
,P3 nastavuje maximalni proud linearné v rozmezi 0...10 A.

7 maxon motor fidici jednotka
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1-Q-EC fidici jednotka DEC 50/5

5. Vstupy a vystupy

5.1.Vstupy

5.1.1.Pozadovana hodnota "Speed" (rychlost)

Na vstupu "Speed" se zadava analogova poZadovana hodnota.
Vstupni hodnota se pouZiva pro tato provozni pouZiti: fizeni rychlosti, fizeni
proudu, nastaveni rychlosti. Vstup ,Speed* je chranén proti pfepéti.

Rozsah vstupniho napéti 0 ... +5 V (vzhledem k zemi, Gnd)
Vstupni impedance > 1 MQ (vrozsahu O ... +5V)
Trvala pfepétova ochrana -50 ... +50 V

Pouziti externich potenciometru

Pro pouZiti externiho potenciometru Ize pouZzit vystup ,AUX* (spina¢ S1
v poloze ,ON®) jako +5V referencni.

Doporuéena hodnota odporu potenciometru je 10 kQ.

Poznamka:
Zadana hodnota 0V odpovida minimalni rychlosti (viz kapitola 7 ,Rozsah
rychlosti®)

5.1.2.Zablokovani "/Disable"

Zablokovani nebo odblokovani koncového stupné.

Je-li svorka ,/Disable® nezapojena, nebo je pfilozeno napéti vy33i nez 2,4V, je
fidici jednotka aktivovana. Je-li nastavena rychlostni rampa, je pouZita pfi
zrychleni.

Je-li svorka ,/Disable® spojena se zemi nebo je pfiloZeno napéti nizsi nez 0,8V,
koncovy stupen je blokovan a hfidel motoru nebrzdéna dob&hne a zastavi
Vstup ,/Disable” je chranén proti pfepéti.

Rozsah vstupniho napéti 0..45V

Vstupni impedance 33 kQ odpor pull-up pfi +5 V
Trvala pfepétova ochrana -50 ... +50 V

Zpozdéni cca. 12 ms

Vstup otevien nebo
vstupni napéti > 2.4 V
Vstup spojen s Gnd nebo
vstupni napéti < 0.8 V

"/Disable" aktivni

"/Disable" neaktivni

Poznamka:
Jednotka DEC respektuje zménu v nastaveni spinaci az pfi pfepnuti disable-
enable.

8 maxon motor fidici jednotka
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5.1.3.Nastaveni sméru "Direction”

Pfi zmé&né nastaveni sméru se motor neregulované zabrzdi (kratkym spojenim
vinuti, viz kapitola 5.1.5, Funkce brzdy "/Brake") a zrychluje v opaéném smeéru,

A\

5.1.4.Funkce rampy

az dosahne znovu nastavené poZadované rychlosti. Rychlostni rampa se
pouZije pouze bé&éhem zrychleni.
Vstup "Direction" je chranén proti pfepéti.

Rozsah vstupniho napéti 0..45V

Vstupni impedance 33 kQ odpor pull-up pfi +5 V
Trvala pfepétova ochrana -50 ... +50 V

Zpozdéni cca 12 ms

Béh vpravo - CW
(ve sméru hod. rucicek)

Vstup otevien
nebo vstupni napéti > 2.4 V

Béh vlevo - CCW
(proti sméru hod. rucicek)

Vstup spojen s Gnd
nebo vstupni napéti < 0.8 V

Je-li béhem otacejiciho se motoru zménén smér otaceni, dejte
bezpodmineé&né pozor na omezeni popsana v kapitole 5.1.5, Funkce brzdy
"/Brake", nebot' muze dojit ke znieni jednotky.

Funkce rampy umoziuje fizeny nabé&h rychlosti motoru pfi startu a zméné
poZadované hodnoty.

Potenciometrem ,P2 Rampa“ se nastavi doba zrychleni a vztahuje se na
maximalni rychlost v aktualné zvoleném rozsahu rychlosti (viz kapitola 7,
"Rozsahy maximalnich rychlost").

Doba zrychleni nastavitelna

potenciometrem P2 Ramp cca.20ms ...cca. 10 s

Levy doraz cca 20 ms

Pravy doraz cca10s

Rozdéleni Linearné cca 1.0 s/dilek

Priklad:

Potenciometer P2 Ramp: 40 %
Zména pozadované hodnoty ,Speed”: z0Vna3V

Doba zrychleni na poZadovanou rychlost

Doba zrychleni = z_lt -40%-10s = cca 2.4s

Poznamka:
Minimalni doby zrychleni Ize dosahnout pouze s vysokym zesilenim a
dostate¢né dynamickym pohonem.

9 maxon motor fidici jednotka
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5.1.5.Funkce brzdy "/Brake"
Je-li svorka nezapojena nebo je na ni pfiloZzeno napéti vy83i nez 2.4 V, neni
funkce brzdy aktivni.
Je-li svorka spojena s potencialem Gnd, nebo je-li k ni pfilozeno napéti nizsi
nez 0.8 V, je funkce brzdy aktivni a motor je brzdén do klidu Dokud je funkce
brzdy aktivni, jsou vinuti motoru zkratovana.
Funkce brzdy se provede i pfi aktivni funkci ,Disable/*.
Vstup "/Brake" je chranén proti pfepéti.

Rozsah vstupniho napéti 0..45V

Vstupni impedance 33 kQ odpor pull-up pfi +5V
Trvala pfepétova ochrana -50 ... +50 V

Max. brzdici proud 30 A

Zpozdéni cca 12 ms

Vstup otevien nebo
vstupni napéti > 2.4 V
Vstup pfipojit na Gnd nebo
vstupni napéti < 0.8 V.

"/Brake" neaktivni

"/Brake" aktivni

Maximalni pfipustna brzdéna rychlost tj. rychlost motoru pfed aktivaci brzdy je
omezena maximalnim pfipustnym brzdicim proudem a maximalni kinetickou
energii:

e |<=30A

o W,<=20Ws

Hodnoty mohou byt pfepocitany podle:

Dovolenou brzdénou rychlost Ize spoéitat z dat motoru:
A n. =304-k, -(R, p +0.05Q)  [rpm]
max. pfipustna brzdéna _ - 1
rychlost omezena kn = Rychlostni k.onstanta [min/V]
brzdnym proudem Reph-pn = Odpor vinuti motoru faze-faze [Q]

(=30 A)
c Pfi znamem momentu setrvacnosti Ize maximaini rychlost uréit ze vzorce:
365
max. pfipustna brzdéna My = [ -10000 [rpm]
rychlost omezena Rt
kinetickou energii (Wy = 20 Jr = Moment setrvaénosti rotoru [g-cm?]

WS) . = moment setrvacnosti pfipojené zatéze [gcm?]

10 maxon motor fidici jednotka vydani duben 2006
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5.1.6."AUX"

Prepinaé S1 sepnut

Prepinaé S1 rozepnut

Podle polohy pfepinace S1 muaze byt pfipojeni ,AUX" pouzito jako vstup nebo

vystup.

Pfipojeni "AUX" je chranéno proti pfepéti pouze pfi rozepnutém pfepinaci S1.

Funkce

Vystupni napéti

Vntini odpor

Vystupni proud, stanoveny pro externi
potenciometr >=10 kQ

Funkce

Rozsah vstupniho napéti
Vstupni impedance
Trvala pfepétova ochrana

Zadani rychlosti potenciometrem
Speed 1
Zadani rychlosti potenciometrem
Speed 2

5.1.7."Hall sensor 1", "Hall sensor 2", "Hall sensor 3"

Hallovy sondy jsou potiebné pro stanoveni polohy rotoru.
Vstupy Hallovych sond jsou chranény proti pfepéti.

5.2.Vystupy
5.2.1."V,. Hall"

Rozsah vstupniho napéti
Vstupni impedance
Uroven napéti low"
Uroven napéti ,high”
Trvala pfepétova ochrana

Urceno pro Hallovy sondy IC se Schmittovym klopnym obvodem s otevienym

kolektorovym vystupem.

Napajeci napéti Hallovych sond.

Vystupni napéti
Max. vystupni proud

Napétovy vystup
+5VDC 5%
220 Q

500 pA

Volba rychlosti

0..+5V

33 kQ odpor pull-up pfi +5 V
-50 ... +50 V

Vstup otevien nebo
vstupni napéti > 4.0 V
Vstup pfipojen k Gnd nebo
vstupni napéti < 1.0V

0..45V

15 kQ odpor pull-up pfi +5V
max. 0.8 V

min. 2.4V

-50 ... +50 V

7..12VDC
30 mA (proudové omezeni)
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Navod na obsluhu 1-Q-EC Fidici jednotka DEC 50/5
6. Popis funkci prepinaci
..........
" ] ' n =
OFF OFF OFF OFF %EA
500 rpm 500 rpm 500 rpm 500 rpm = b%ﬂ-
6 000 rpm 25000 rpm 60 000 rpm 120 000 rpm g.é «
..........
] ] [1]
OFF OFF OFF
Speed control with Speed control Speed control Current control or
2 different speeds with internal with external open loop
potentiometer P1 set value speed controller
LRI B I
[ |
) L
OFF Gain OFF
low high

123456 ‘23456
& Connection ALX OFF
Input: Qutput:
Speed change +5V
between 2 speeds

7. Rozsahy maximalnich rychlosti
V rezimu Fizeni rychlosti rozsah ,Set Value® (0..+5V) odpovida nasledujicim rozsahu rychlosti:

Typ motoru
Pfepina€ S5 a S6 Motor 2 pdlovy Motor 8 pdlovy Motor 16 polovy
(1 par poll) (4 pary poll) (8 parli pola)
123456
500...6 000 min-1 125...1 500 min-1 67...750 min-1
123456
500...25 000 min-1 125...6 250 min-1 67...3 125 min-1
123456
500...60 000 min-1 125...15 000 min-1 67...7 500 min-1
123456
500...120 000 min-1 125...30 000 min-1 67...15 000 min-1
OFF

Poznamka:
e Nezavisle na poloze pfepinacu S5 a S6 Ize nastavit maximaini rychlost pomoci P1 Speed pouze
v rozsahu 500...25000 min-1 (2 pélové motory) v médu Fizeni proudu. Pro vicepdlové motory je rozsah
rychlosti v tabulce nahofte.
o Vrezimu fizeni rychlosti bez zpétné vazby: OV na ,Set Value® odpovida OV na svorkach motoru a tim i
otacky 0 min-1. Maximalni rychlost je dana napajecim napétim a rychlostni konstantou nezavisle na
poloze pfepinacl S5 a S6.
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Navod na obsluhu

8. Funkce potenciometri
Nasledujici tabulka znazorfiuje, které potenciometry jsou v pfislusnych

provoznich moédech aktivni.

Provozni mod

Rizeni rychlosti
(se zpétnou vazbou)

Rizeni proudu

Nastaveni rychlosti
bez zpétné vazby

Funkce

potenciometr(

Zadanou
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33
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39
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— -c - — ‘I—‘:
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£Eo e
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cC o £ = c w0
T 50 5+
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0

P1
Speed1

AN

AN
AN

E

Speed2

ANIERN

S

P2
Ramp

AN

AN
AN

P3

max

AN

AN
AN

AN

13 maxon motor fidici jednotka

vydani duben 2006



UZIMEX PRAHA, spol. s r.o.

maxon motor

Navod na obsluhu

1-Q-EC fidici jednotka DEC 50/5

9. Hlaseni provoznich stavu
Provozni stav hlasi Cervena a zelena svitiva dioda (LED).

Definice

U

9.1.Zadna dioda LED nesviti

9.2.Zelena didoa LED

Pficina:

e Z4adné napajeci napéti

¢ Vadna pojistka

e Chybna polarita napajeciho napéti

¢ Napdjeni Hallovych sond V. Hall zkratovano

Vzor blikani zelené diody LED

Provozni stav

LEDon | Ridici jednotka je aktivni
L LI /Funkce disable je aktivni
LI LI [Funkce brzdy je aktivni

9.3.Cervena dioda LED prerusované sviti
Jednotka rozpoznd neplatné stavy na vstupech Hallovych sond.

Pricina:

¢ Hallovy sondy nepfipojeny nebo Spatné pfipojeny
o Pferusené napajeci vedeni Hallovych sond
¢ VVysokeé ruseni na vedeni Hallovych sond (feSeni: vyména vedeni; pouziti

stinéného kabelu)
¢ VVadné Hallovy sondy v motoru

9.4.Cervena dioda LED blika pravidelné
Vzory blikani rozliSuji nasledujici chybova hlaseni:

Vzor blikani €ervené diody LED

Chybové hlaseni

ju L

Aktivni ochrana proti tepelnému
pfetiZzeni

L LM

e Zablokovana hfidel motoru
o Piilis vysoké zatiZzeni

o |l.ax Nastaven pfili§ nizky

¢ Neni pfipojeno vinuti

PF¥i zapnuti rozpozna jednotka
neplatné stavy na vstupech
Hallovych sond => zkontrolovat
zapojeni Hallovych sond v¢. jejich
signall

Na pfepinac€ich S3-S6 nastaven
neplatny provozni moéd
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1-Q-EC fidici jednotka DEC 50/5 Navod na obsluhu

10. Ochranné funkce

10.1. Ochrana proti tepelnému pretizeni

Prekroci-li teplota koncového stupné limit cca 100°C déle nez 1,5 s, koncovy
stupen se odpoji.

Objevi se chybovy stav (vis kapitola "9 HIaseni provoznich stavd").

Snizi-li se teplota koncového stupné pod 80 °C motor se znovu rozebéhne. Je-li
nastavena rychlostni rampa, pouzije se pfi zrychleni.

10.2. Ochrana proti zablokovani hridele

Je-li hfidel zablokovana déle jak 1,5 s, nastavi se proudové omezeni na 4,2 A,
pokud potenciometrem |, Neni nastaveno proudové omezeni na nizsi
hodnotu.

Poznamka:
Tato funkce neni aktivni v médu proudové regulace.

11. EMC - spravna instalace

Napajeci napéti (+V.. — Power Gnd)
e  Nestinény vodi¢
. Jestlize ke stejnému napajecimu napéti je pfipojeno vice jednotek, pouzivat zapojeni do hvézdy.

Privodni kabel k motoru (> 30cm)
. PIné doporuceny stinény vodi¢
. Pripojeni stinéni na obou stranach
DEC50/5: dolni ¢ast pouzdra
Motor: Plast motoru nebo jiny dil stroje s nizkoohmovym pfipojenim
. Samostatny vodi¢

Kabel k hallovym sondam (> 30cm)
. PIné doporuceny stinény vodi¢
. Pripojeni stinéni na obou stranach
DEC50/5: dolni ¢ast pouzdra
Motor: Plast motoru nebo jiny dil stroje s nizkoohmovym pfipojenim
. Samostatny vodi¢

Primé pripojeni motoru a hallovych sond (< 30cm) na DEC50/5
. Pres kabel motoru a hallovych sond umistén obalové stinéni
. Pripojeni stinéni na obou stranach nebo na stranu nejmensiho odporu
e  Stinici kabel motor/hallovy sondy uzemnit podle vySe uvedeného

Analogové signaly (AUX, Speed)
e  Nestinény vodi¢
. Pouzivejte stinény vodi¢ s analogovym signalem s malou Urovni signalu a v prostfedi
s elektromagnetickym ruSenim
. Stinéni pfipojeno na obou stranach. Pfipojeni na jedné strané pouze v pfipadé problému
interference 50/60Hz.

Digitalni signaly (Disable, Direction, Brake)
e  Nestinény vodi¢

Viz také blokovy diagram kapitola 12.

V praktickych pfipadech pouze kompletni vybaveni zahrnujici vSechny samostatné komponenty
(motor, Fidici jednotka, zdroj napéti, EMC filtr, kabely atd.) mohou podstoupit test EMC
k zajisténi shody CE.
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12. Blokové schéma

Ground
Safety

Earth
pe oar

n
optional *
Pe— 1, 10.50v

&— Power Ground

+5\/§

+5V

Hall Sensor 1
+5\/¥ 45V,
45V,

Hall Sensor 2

P Motor winding 1

+5V,

! r winding 2
Hall Sensor 3 — | 8-Bit : > Motor winding 3
Micro B
+7..+12VQ
Controller
Current
W Hall  —— ], limit
and —_— i 30mA
isv% +5V, - Note:
/Disable —P> P1 Speed 1 ”r+ taphole on DEC 505
o et
¢5\,% ey " F Ctonal
Direction —{J> P2 Speed 2/ Ramp
isv% +5V, LoV
1Brake = P3l,,
HSVA 45V,
AUX
w0 0> +5V
81
+5V
Speed —( +

13. Rozmérovy obrazek

P2 Speed 2/ Ramp

ALL

Miry v [mm]
U U :
O N A
=
S o 1 Power Gnd 41d [ =
S o 2 +V¢c 10...50VDC 41 d [
S o 3 Motor winding 3 410 | »
Q o 4 Motor winding 2 d|»
S o 5 Motor winding 1 POWGI’ 414 [«
S o 6 Hall sensor 3 ST LT 41d | =
Q o 7 Hall sensor 2 Lt 41d [~
Q o 8 Hall sensor 1 41 [
maxon motor control
Q o 9 VecHallmax. 30mA  TQEC  Ampifier qId ] e
S o |10 ans o=
Q o 11 /Disable —-/j o5 4la 1=
S o 12 Direction —e7@ 414 |
Q o 13 /Brake —o7e q1d s
S o 14 AUX JId|=
S o 15 Speed 0...5V M
P1 Speed 1 3 %

P3 Imax Settings

AL

)
J

N O 1N y 3 .
&M <12,

75 24

Y

¢
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