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MOTORY A RiZENi POHONU MAXON

verze 1.5 (25. 3. 2008)

Zakladni parametry ridicich jednotek rychlosti DC

4-kvadrantova

4-kvadrantova

4-kvadrantova

L SC 30/2 ADS50/5 | ADSE50/5 | ADS50/10 | ADSE 50/10
(250521) (145391) (166143) (201583) (168049)
Vybaveni ¥izeného motoru Bez snimagte Bez snimagte Bez snimagte
DC snimagi nebo inkrementdni snima¢ | nebo inkrementdni snimag | nebo inkrementalni snimag
nebo tachodynamo nebo tachodynamo nebo tachodynamo
Napeti Ve; zdroje pro napgjent 12-30V DC 12-50V DC 12-50V DC
jednotky
Vystupni napéti jednotky U Vce -5V 90% Vcc — 2V 90% Vcc — 2V
Pripustny vystupni proud I oy:
Trvale 2A 5A 10A
Krétkodobg - 10A 20A
Zadéani pozadované hodnoty -3.9V ...3.9V externim -10V..10V externim -10V..10V externim
potenciometrem napétim napétim

-10V..10V externim

-12V..12V externim

-12V..12V externim

napétim potenciometrem potenciometrem
internim potenciomet-
rem
Zabudovana tlumivka PWM Neni potieba 150 mH 160 mH 75mH neobsahuje
Maody Fizeni rychlosti Fizeni rychlosti Fizeni rychlosti
s tachodynamem s tachodynamem s tachodynamem

Fizeni rychlosti
sinkrementdl. snimacem
Fizeni rychlosti

s kompenzaci IXR

Fizeni momentu (proudu)

Fizeni rychlosti
sinkrementdl. snimacem
Fizeni rychlosti

s kompenzaci IXR

Fizeni momentu (proudu)

Fizeni rychlosti
sinkrementdl. snimacem
Fizeni rychlosti

s kompenzaci IXR

Fizeni momentu (proudu)

Spgjité potenciometry nastavi-

maximalni rychlost

maximalni rychlost

maximalni rychlost

telné parametry kompenzace IXR kompenzace IXR kompenzace IXR
offset — nastaveni nulové offset — nastaveni nulové offset — nastaveni nulové
rychlogti rychlogti rychlogti
maximalni trvaly proud maximalni trvaly proud maximalni trvaly proud
zesileni zesileni zesileni

Nespgjité volitelné parametry volba rezimu zadani volba médu (viz mod) volba médu (viz mod)
pozadované hodnoty volba max. vstupni frek- volba max. vstupni frek-
volba médu (viz méd) vence inkrementalniho vence inkrementalniho

volba max. vstupni frek-
vence inkrementalniho
snimace

snimace

snimace

Ochrana motoru
pied tepelnym pietizenim

omezeni trvalého proudu
vypnuti pii prehiati
koncového stupné

DIP-piepinat 6
omezeni pulsniho proudu
omezeni trvalého proudu

vypnuti pii prehtati

koncového stupné

DIP-prepinat 6
omezeni pulsniho proudu
omezeni trvalého proudu

vypnuti pii prehtati

koncového stupné

Vytazeni vykonového stupné
z ¢innosti a nulovani

Vstupnim napétim ENABLE

Vstupnim napétim ENABLE

Vstupnim napétim ENABLE

Monitorovani stavu motoru

Monitor proudu |
Monitor rychlosti n

Monitor proudu |
Monitor rychlosti n

Monitorovani stavu jednotky

Cervenou a zelenou
diodou.

Cervenou a zelenou
diodou.

Cervenou a zelenou
diodou.

Pracovni frekvence

PWM 50 kHz

PWM 50 kHz
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MOTORY A RiZENi POHONU MAXON

verze 1.5 (25. 3. 2008)

Zakladni parametry nap4jecich a ridicich jednotek rychlosti EC

Digitalni Digitalni Digitalni Digitalni Digitalni
1-kvadrantova 1-kvadrantova 4-kvadrantova 1-kvadrantova 4-kvadrantova
DECS50/5 DEC 50/5 | DEC 70/10 DES50/5 DES70/10 | DEC 24/1 DEC 24/3 DECV 50/5
(343253) (230572) (306089) (205679) (228587) (249629) (336287) (305259)
Vybaveni ¥izeného maotoru . e 3 Hallovy sondy
EC snimadi Z&dny snimag 3 Hallovy sondy inkrementaini snimag 3 Hallovy sondy 3 Hallovy sondy
svnitini elektronikou LINE
DRIVER
Napeti Ve zdroje 10-50V DC 10-50V DC 12-50V DC 5-24V DC 10-50V DC
pro napajeni jednotky
Vystupni napéti jednotky : 95% Vcec— 1V : 3 o 3
Uout 80% Vcc—-1V 90% Vce — 1.5V 90% Vcc -2V Vee—-15V 95% Vcc—-15V
Tvar napgjeciho napéti obdénikovy obdé nikovy sinusovy obdé nikovy obdé nikovy
Uout
Vystupni proud lout:
trvale 5A 5A 10A 5A 10A 1A 2A 5A
Kratkodobé 8A 10A 20A 10A 30A 3A 6A 10A
Omezeni - - - potenciometrem Imax - - -
Zadéani poZzadované hodnoty |- 0...+5V - 0...+5V SPEED exter- - -10...0...+10V SET 0...+5V SPEED exter- 0...+5V SPEED exter-

nim napétim

- 0...+5V SPEED exter-

nim potenciometrem
internim potenciometrem

- dvé rychlosti internimi

potenciometry prepina-
telné napétim na AUX
volitelné piepinaci

VALUE externim na-
pétim

- 0...425...45V SET
VALUE externim na-
pétim

- externim potenciometrem

volitelné prepinaci

- RS232

- CAN BUS

nim napétim
0...+5V SPEED exter-
nim potenciometrem

nim napétim, nebo ex-
ternim potenciometrem
0...+5V CURRENT
externim napétim nebo
ext. potenciometrem
dvé rychlosti prepinatel -
né napétim na AUX
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MOTORY A RiZENi POHONU MAXON

verze 1.5 (25. 3. 2008)

Digitalni Digitalni Digitalni Digitalni Digitalni
1-kvadrantova 1-kvadrantova 4-kvadrantova 1-kvadrantova 4-kvadrantova
DECS50/5 DEC50/5 | DEC70/10 | DES50/5 | DES70/10 | DEC 24/1 DEC 24/3 DECV 50/5
(343253) (230572) (306089) (205679) (228587) (249629) (336287) (305259)
Zabudovana tlumivka PWM 3x160nH | nutndexterni
Maody Jednokvadrantové valitelny piepinagi DIGITAL 2 valitelny piepinagi Ctyikvadrantové fizeni
Fizeni rychlogti Jednokvadrantové iize- Ctyikvadrantové Fizeni Jednokvadrantové iize- rychlosti

ni rychlosti rychlogti ni rychlosti Rizeni proudu
Jednokvadrantové iize- Rizeni proudu Pozadovana rychlost
ni proudu Voalitelny napétim na vstupu bez zpétné vazby
Pozadovana rychl ost
bez zpétné vazby
Spgjité potenciometry Rychlost napétim SET Rychlost 1 NejvysSi rychlost nmax NejvysSi rychlost nmax
nastavitelné parametry VALUE internim po- Rychlost 2 nebo délka Nulova rychlost OFF Trvaldy proud Icont
tenciometrem podlie rozbéhové rampy SET
polohy ptepinate DIP Nevyssi proud NevySSi proud Imax

S8

Zisk reguldtoru CAN

Nespgjité volitelné
parametry

NevysSi rychlost pre-
pinacem DIP S7
Smeér pohybu napétim
na DIRECTION spoje-
nim arozpojenim
DIRECTION se zemi
Rozbéhovy proud
prepinai DIP S1, S2
Uhlové zrychleni
rozbéhu prepinadi
DIPS3, 4

Zesileni regulétoru
rychlosti prepinaci
DIP S5, S6

Zisk nizky - vysoky
Volba jedné ze dvou
nastavenych rychlosti
napétim na AUX
Smeér pohybu napétim
na DIRECTION spoje-
nim arozpojenim
DIRECTION se zemi

Smér pohybu napé-
tim na
DIRECTION spo-

jenim arozpojenim | -

DIRECTION se
zemi

Nastaveni max. otécek
dle poctu pdlt mahnetu
rotoru

Zisk nizky-stiedni-
vysoky

Proudovy omezovac die
aktualniho proudu

UZIMEX PRAHA, spol.
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MOTORY A RiZENi POHONU MAXON

verze 1.5 (25. 3. 2008)

Digitalni Digitalni Digitalni Digitalni Digitalni
1-kvadrantova 1-kvadrantova 4-kvadrantova 1-kvadrantova 4-kvadrantova
DECS 50/5 DEC50/5 | DEC 70/10 | DES50/5 DES70/10 | DEC 24/1 DEC 24/3 DECV 50/5
(343253) (230572) (306089) (205679) (228587) (249629) (336287) (305259)
Omezeni proudu k ochrang - Krétkodobého potencio- Krétkodobého potencio- | - Trvalého potenciometrem Krétkodobého potencio-

motoru pied tepelnym pie-
tizenim

metrem Imax. Trvani
proudu je zavidé na jeho
velikosti. Pri cyklickém
provozu se doba pulsu
omezi podle doby cyklu.

- P¥i zablokovani motoru
sepo 1,5 sproud dale
omezi

metrem Imax. Trvani
proudu je zavidé na jeho
velikosti. Pri cyklickém
provozu se doba pulsu
omezi podle doby cyklu.

- Trvalého na 1/3 krétko-

dobého proudu

Icont. Trvani proudu je
zavidé najeho veikosti.
Pt cyklickém provozu se
doba pulsu omezi podle
doby cyklu.

- P¥i zablokovani motoru se | -

po 1,5 s proud dale omezi
na0,8 A

metrem Imax. Trvani
proudu je zavidé na jeho
velikosti. Pri cyklickém
provozu se doba pulsu
omezi podle doby cyklu.
P¥i zablokovani motoru
sepo 1,5 sproud dale
omezi

Vytazeni vykonového stup-
né z ¢innosti a nulovani

Vstupnim napétim
ENABLE

Vstupnim napétim
ENABLE

Vstupnim napétim
ENABLE

Vstupnim napétim
ENABLE

Monitorovani stavu motoru

Rychlost velikosti frek-
vencena MONITOR N
Zapnuti koncového
stupné, brzdéni aroz-
bé&hového procesu

Napétim imérnym

okamzité rychlosti

Napétim imérnym

okamzitému proudu
Na svorce MONITOR
Volitelné napétim na svorce
DIGITAL 1

Ve tvaru frekvence stiida-
vého signalu na svorce
MONITOR N

Motitor speed
Monitor current
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MOTORY A RiZENi POHONU MAXON

verze 1.5 (25. 3. 2008)

Digitalni Digitalni Digitalni Digitalni Digitalni
1-kvadrantova 1-kvadrantova 4-kvadrantova 1-kvadrantova 4-kvadrantova
DECS50/5 DEC50/5 | DEC 70/10 | DES50/5 | DES70/10 | DEC 24/1 | DEC 24/3 DECV 50/5
(343253) (230572) (306089) (205679) (228587) (249629) (336287) (305259)

Monitorovani stavu jednot-
ky

5 nelispésnych starti, pod-
péti, piepéti a prehiati vy-

Cervenou a zelenou diodou.
RozliSeni stavu charakterem

Cervenou a zelenou
diodou.

Cervenou azelenou
diodou.

Cervenou a zelenou diodou.
RozliSeni stavu charakterem

stupniho stupné blikani diod Obvodem spojenym se blikani diod
svorkou READY
Pracovni frekvence Spinaci 39 kHz Pulsi PWM 50 kHz Spinaci 39 kHz Spinaci 39 kHz
Rozsah rychlosti dvoupdlo- | od 1 000 ot/min od 500 ot/min Do 25000 ot/min Se zpétnou vazbou od 1000 ot/min

vého motoru

do 20 000 ot/min
do 80 000 ot/min

do 6000 ot/min
do 25000 ot/min

od 500 ot/min
Bez zpétné vazby

do 7500 ot/min
do 15000 ot/min

do 60 000 ot/min od 0 ot/min do 30000 ot/min
do 120 000 ot/min do 60000 ot/min
volitelné piepinacem JP1 volitelné piepinati S5, S6
Rozbéh motoru - Rozbghovy proces miize | Plynuly s nastavitelnou Plynuly s délkou rozbéhové Plynuly Plynuly
pred rozbéhem pootogit | délkou rozbehové rampy rampy podle nastaveného

motorem doprava nebo
doleva

Nastavitelné zrychleni
podle velké setrvacnosti
zatizeni

Imax

Zabrzdéni motoru
zkratovanim vinuti

Vstupnim signdlem na
svorce BRAKE. Jednotka
zkratuje vinuti a proud
neomezi. Omezit rychlost,
aby se neprekrodil pripustny
proud a energie (MWSs).

Vstupnim signdlem na
svorce BRAKE. Jednotka
zkratuje vinuti a proud
neomezi. Omezit rychlost,
aby se neprekrogil proud a
energie (MWs) béhem za-
brzdéni

Vstupnim signdlem na
svorce STOP. Jednotka
zkratuje vinuti a proud
omezi na nastaveny Imax.

Vstupnim signdlem na
svorce BRAKE. Jednotka
zkratuje vinuti.

Vstupnim signdlem na
svorce STOP. Hiidd je
brzdéna zapornym proudem
odpovidajicim potencidu na
Set value current
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