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DES (Digitalni EC Servozesilovac) je vykonna digitalni
fidici jednotka se sinusovou proudovou komutaci pro
presné fizeni motord EC (elektronicky komutovanych -
Electronic Commutation).

Motory s elektronickou komutaci musi byt vybaveny
Hallovymi sondami a inkrementalnim snimaem s vnitfni
elektronikou (line driver).

Rizeni, monitorovani v&. algoritmu Fizeni se realizuji v
rychlém digitalnim procesoru.

Parametry jednotky Ize jednodu$e nastavit potenciometry
tak, jak je obvyklé u konvenéniho fizeni.

Alternativné Ize parametry nastavit pfes PC (RS232 nebo
CAN), coz je vyhodné zvlasté pfi seriovém nasazeni,
nebot se veskera nastaveni a parametry mohou vkladat
rychle a reprodukovatelné.

PoZadované hodnoty Ize zadat konvencné pfes 10V
nebo 0..+5V vstup nebo pres rozhrani RS232 pfipadné
CAN Bus.

Sinusova komutace zplsobuje minimalni zvinéni pribéhu momentu, nizkou hlu€nost motoru. Integrované
motorové tlumivky rozSifuji rozsah pouziti DES az k motoriim s velmi nizkou induk&nosti.
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1 Bezpecnostni pokyny

>P>PB>bB B PkPbEk

Odborna obsluha
Instalaci a uvedeni do provozu smi provadét pouze vhodné vySkolena osoba.

Zakonné predpisy
UZivatel musi zajistit, aby zesilova€é a k nému pfislusné komponenty byly
montovany a pfipojeny dle mistnich zakonnych predpisu.

Odpojeni zatéze
PFi prvnim uvedeni do provozu musi motor bézet zasadné v chodu naprazdno, {j. s
odpojenou zatézi.

Pridavna bezpeénostni zarizeni

Elektronické pfistroje jsou poruchové. Stroje a zafizeni musi mit na pfistrojich
nezavislé kontrolni a bezpecénostni vybaveni. Pfi vypadku zafizeni, Spatné obsluze,
vypadku regulaéni nebo fidici jednotky, poruse kabelu apod. musi byt celé zafizeni
uvedeno do bezpelného provozniho stavu.

Opravy
Opravy smi provadét pouze autorizovand instituce nebo vyrobce. Neopravnénym
otevienim, neodbornou opravou mohou uZivateli vzniknout zavazna nebezpedi.

Ohrozeni zivota
Dbejte na to, aby béhem instalace DES zadna souvisejici zafizeni nebyla pod
proudem! Po zapojeni se nedotykat Zadnych vodivych soucasti pod napétim!

Maximalni provozni napéti
Pfipojené provozni napéti smi lezet pouze v rozsahu mezi 12 a 50 VDC. Napéti
nad 50VDC nebo prepdlovani jednotku znici.

Elektrostaticky ohrozené soucastky (EGB-Elektrostatisch gefihrdete
Bauelemente) (ESD- Elektrostatic sensitive device.)
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2 Technické udaje
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Elektrické udaje

Napajeci napéti Vcc (Zbytkoveé zvIN€ni < 5%) ...coooiveeiiiiiiiiiiee e 12-50VDC
MaX. VYSTUPNT NAPELT ...ttt 0.9 = Vcc
MaX. VYSTUPNT PrOUT I ax.--eveeeremeeeeiiriie ittt e e e e s e e e 15 A
AT 10V YA 1 18] o] T o] o Lo I PSPPSR 5A
Taktovaci kmito€et KONCOVENO STUPNE..........coiiiiiiiiiie e 50 kHz
Y= 3 ¥ o7 g s Lo ] PSP PURPRN 92 %
Sitka PASMA ProOUAOVENO FIZENT.........oivieeeeeeeeeeeeeeeee ettt 1 kHz
Max. rychlost (2-pOlOVE MOLOTY)........uiieeiiiiee e e e eee e e neee e 25 000 min™
Vnitfni motorova tumivka - pro fazi ...........oooeeiiiiiiiii e 160 uH/5A
Vstupy
PozZadovana hodnota ,Set value” nastavitelna pfepinacem DIP 8: -10..+10V (R =80 kQ)
0..¥5V (R =10kQ)
Odblokovani funkce jednotky ,Enable” ...........cccooeveiiiiiiinnence +2.4 ... +50 VDC (R =22 kQ)
Digital 1 (PFepinani ,Monitor n” / ,Monitor I”) .........cccccoceviiinnnnns +2.4 .. +50 VDC (R;=22kQ)
Digital 2 (PFepinani rychlost-/ proudové fizeni) ........ccccccevviieennnns +2.4 .. +50VDC (R =22kQ)
S 1 1 LSS +2.4 ... +50 VDC (R;=22kQ)
Signaly inkrementalniho snimace (encoderu)...........ccccvvveeeeeeinnneen. A, A\, B, B\, I, \ max. 1MHz
Signaly HalloVyCh SON..........oiiiiiiiiiie e H1, H2, H3
CAN ID, identifikace sbérnice CAN ................... pfepinatem DIP 1..7, ID=1..127 v binarnim kodu
Vystupy
Monitor ,Monitor n” nebo ,Monitor I, nastavitelny ...............ccccvveeeen. 0..5VDC (R,=10kQ)
Kontrolni hiaSeni ,READY” ; otevieny kolektor.............ccccovvieiinnnnnn. max. 30 VDC (I. <20 mA)
Napét'ové vystupy
Napajeni snimace (ENCODER) .........coooiiiiiiiiie e +5 VDC, max. 100 mA
Napajeni Hallovych SONd ..........coooiiiiiiiic e +5 VDC, max. 50 mA
Rozhrani
RS232 .. RxD; TxD (max. 115200 bit/s)
CAN L CAN_H ; CAN_L (max.1 Mbit/s)
Potenciometry pro nastaveni parametru
Nmax, Offset, Imax gain
LED signalizace
2DAreVNE LED....... et READY / ERROR
Zelena = READY, ¢ervena = ERROR
Oblast teplot a vihkosti
PIOVOZ ...ttt e e e e ettt e e e e e e et e e e e e e e e e e nnrbeeeaaaeeanan -10 ... 440 °C
ST F=To [0 1Y o TSR -40 ... +85 °C
BEZ KONAENZACE ..o e 20 ...80 %
Mechanické udaje
HIMOINOST ...ttt e e et e e e e e e e e e e e e e e eannenes cca.410g
ROZIMEIY .. ee e e dle rozmérového obrazku
Pripojeni
Svorkovnice tiSt&ného SPoje.........cveviiiiiiiiiiieee Napajeni (6 polova), Signal (18 polova)
[0 4 (= o PR URRT 3.5 mm
Uréeno pro prafez vodi€e ...........ccccvveereeeeeennnns 0.14 - 1 mm? kabel, 0.14 - 1.5 mm? vodi¢
Inkrementalni snima¢ (ENCODER)...........cccccveeveeeiicnineen.. konektor podle DIN41651 (10-pdlovy)

plochy kabel s rozte¢i 1.27 mm s AWG28

vydani duben 2002
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4 Uvedeni do provozu

4.1 Podminky pro napajeci zdroj

Lze pouzit libovolné napajeni splfiujici nize uvedené pozadavky.
Doporu€ujeme motor béhem uvedeni do provozu a odladéni mechanicky
odpojit od stroje, abychom zamezili $kodam zplsobenym nekontrolovanym

pohybem!

Pozadavky na napajeni

Vystupni napéti V.. min. 12 VDC; max. 50 VDC
Zbytkové zvinéni <5%

Maximalni vystupni proud 5 A trvale (15 A max.)

Vypocet pozadovaného napajeciho napéti:

Zname:

e Provozni moment Mg [MNmM]

e Provozni rychlost ng [min'1]

e Jmenovité napéti motoru Uy [Volt]

 Rychlost naprazdno pfi Uy, n [min™]

o Konstanta klesani rychlosti motoru An/AM [min'1/mNm]

Pozadujeme:

e Napajeci napéti V. [Voli]

Reseni:

Voo = o (g + 11 Ma) - g'g +21V]

Zvolte takové napajeni, které doda vypocitané napéti pfi piném zatiZzeni motoru.
Ve vzorci je pocitano s maximalnim podilem PWM 90% a ubytkem napéti
koncového stupné max. 2V.

Dbejte:

Napajeni musi byt schopno pojmout zpétnou energii brzdového provozu napf.,
do sbéraciho kondenzatoru. U elektronicky stabilizovanych sitovych zdrojl
zkontrolujte, ze nadproudova pojistka vyvola vypnuty stav napajeni.

©
<@ £
4.2 Funkce potenciometru c6 g
aaead
1]2[3]4]5]6[{1]2]3]4]5][6]7[8] o[t t1[12[13[14[18[te[17[18]T—=—_— ”ﬁd
D) EEEEEE EEEE R B e e | R
Potenciometr Funkce Otocit
vlevo f) vpravo o
Max. rychlost pfi max. poz. hodnoté (napf. pomale;jsi rychlejsi
P1 Mmax exter. potenciometr zcela vpravo; 5V; 10V) min. 0 min”’ max.
' T ’ 25 000 min
P2 Offset Sefizeni: n = 0 (nast. hodnota exter. motor se otaci | motor se otaci
potenciometru ve stf. poloze; 2.5V; 0V) doleva (CCW) | doprava (CW)
Imax . . nizsicca. 0 A | vys8icca. 15 A
P3 Proudové omezeni — —
lcont nizSicca. 0 A | vySSicca.5 A
P4 gain Zisk nizsi vysSi

vydani duben 2002 maxon motor fidici jednotka 5
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4.3 Nastaveni potenciometru

4.31 Zakladni nastaveni
V zakladnim nastaveni jsou potenciometry.ve vyhodné vychozi pozici.

Potenciometry dodané jednotky jsou v zakladnim nastaveni.

Zakladni nastaveni potenciometrt . E =
3 g (0]
P1 Nmax 30% " £z o
[ I n I N o Y
P2 Offset 50 % ) | | | |
P3 Imax 50 % 2 VLol
P4 gain 30 % }ﬁ ‘&\‘ﬂiﬁuﬂfzﬂﬁé\w C
(\ NAAU NAAU YV VvV |£h-
" 30% je ekvivalent k Nmax = piblizné 7500 min”
2 50% je ekvivalent K lcont = pFiblizné 2,5 A; |nax = pfiblizné 7,5 A
4.3.2 Nastaveni
Digitalni Fizeni rychlosti 1. Zadat maximalni pozadovanou hodnotu (setvalue) t.,j. 10V
(viz také 5.1.6) a potenciometrem P1 n,.x nastavit maximailni rychlost.

2. Potenciometrem P3 l,ax Nastavit poZzadovanou mezni hodnotu.
Ddalezité: Mezni hodnota leont (=1/3 Imax) Nesmi pfesahnout maximalni
trvaly zatéZovaci proud podle katalogovych dat motoru.

3. Potenciometr P4 gain pomalu zvySovat az do nastaveni dostateéného
zesileni.
Dudlezité: V pripadé, ze je motor nestabilni, vibruje nebo je hlucny, je zisk
prilis vysoky. Potenciometr P4 stahnout az nestability Fidiciho obvodu ve
vSech pfipadech zatizeni pohonu zmizi.

4. Zadat poZadovanou hodnotu 0 V, tj. zkratovat vstup na zem a
potenciometrem P2 Offset sefidit motor na rychlost 0 min™.
Upozornéni: Pfi zadani pozadované rychlosti externim potenciometrem
neni tento krok nutny.

Digitalni Fizeni proudu 1. Potenciometrem P3 I,,.x nastavit poZzadovanou mezni hodnotu.
(viz také 5.1.6) Dalezité: Mezni hodnota leont (='/3 lmax) Nesmi preséhnout maximalni
trvaly zatéZovaci proud podle katalogovych dat motoru.
2. Zadat poZadovanou hodnotu 0 V a potenciometrem P2 Offset sefidit
motor na rychlost 0 min™.
Upozornéni: Pfi zadani pozadované rychlosti externim potenciometrem
neni tento krok nutny.

Poznamka: Potenciometry P1 n,.x a P4 zisk (gain) nejsou funkéni
v jednotce pfepnuté do médu fizeni proudu.

6 maxon motor fidici jednotka vydani duben 2002
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5 Popis funkci vstupa a vystupt

5.1 Vstupy

511 Pozadovana hodnota ,,Set value®

Varianta 1:
Rozmezi hodnot
-10...+10V

Varianta 2:
Rozmezi hodnot
0...+5V

K zadani analogové pozadované hodnoty Ize zvolit dvé varianty. Varianta se
voli nastavenim pfepinace DIP 8 ,set value range*.

Vstup ,Set value® je chranén proti prepéti.

Rozsah vstupniho napéti -10..+10V

Zapojeni vstupu diferencialni

Vstupni odpor 80 kQ

Pozadovana kladna hodnota ( + Set Value) > ( - Set Value)
Zaporna pozadovana hodnota ( + Set Value) < ( - Set Value)
DIP 8 prepinac OFF

Varianta 2 je uc€elna, ma-li byt pozadovana hodnota zadavana potenciometrem.

Rozsah vstupniho napéti 0...+5V

Zapojeni vstupu proti Gnd

Vstupni odpor 10 kQ

Kladn& pozadovana hodnota (- Set Value) <2,5VDC
Zaporna pozadovana hodnota (- Set Value) > 2,5 VDC
DIP 8 piepinac ON
PoZadovany externi potenciometr 1 kQ

Poznamka k varianté 2:
Pouzije-li se rozsah 0...+5V, nesmi byt vstup “+Set Value” (Signaini svorka 1)
pfipojen.

5.1.2 Odblokovani ,,Enable*

Odblokovano ,Enable”

Blokovano ,Disable”

Pfipojime-li na svorku ,Enable“ napéti, aktivuje se zesilova¢ a pfipoji napéti na
motor. Je-li vstup ,Enable“ nezapojen nebo propojen se zemi, je koncovy
stuperi vysokoohmovy, koncovy stuperi je uzavien — ,zablokovan® (,Disable®).
Vstup ,Enable” je chranén proti prepéti.

Minimalni vstupni napéti +2,4VDC

Maximalni vstupni napéti + 50,0 VDC

Vstupni odpor 22 kQ

Cas sepnuti jmenovita hodnota 3 ms (pfi 5 V)
Minimalni vstupni napéti 0VvDC

Maximalni vstupni napéti +0,8 VDC

Vstupni odpor 22 kQ

Cas sepnuti jmenovita hodnota 4 msec (pfi 0 V)

vydani duben 2002
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5.1.3
5.1.4 »STOP“
STOP“ neaktivovan
,STOP* aktivovan
5.1.5

,Monitor n“ aktivovan

,Monitor |“ aktivovan

,Hallova sonda 1 ,,Hallova sonda 2“ ,,Hallova sonda 3*

Hallovy sondy jsou potfeba pro snimani polohy rotoru béhem procesu startu
motoru. Vstupy ,Hallovy sondy“ jsou chranény proti prepéti.

max. 0,8 V
min. 2,4V
2,7 kQ (vuci +5 VDC)

Urovefi napéti ,low* (nizka)
Uroveni napéti ,high* (vysoka)
Vnitini (pull-up) odpor

Vhodné pro Hallovy sondy IC s Schmittovym klopnym obvodem s otevienym
kolektorem na vystupu.

Pfilozime-li na svorku ,STOP® napéti, je motor regulovan do klidového stavu
max. zapornym zrychlenim (nastavena hodnota P3 |,4).

Je-li vstup ,STOP“nezapojen (floating) nebo spojen s uzemnénim, neni rychlost
motoru ovliviiovana.

Vstup ,STOP*je chranén proti prepéti.

Minimalni vstupni napéti 0VvDC
Maximalni vstupni napéti +0,8 VDC
Vstupni odpor 22 kQ
Minimalni vstupni napéti +2,4VDC
Maximalni vstupni napéti + 50,0 VDC
Vstupni odpor 22 kQ

Prepinani monitorovaciho signalu ,,Digital 1

Je-li vstup ,Digital 1“ nezapojen (floating) nebo spojen s uzemnénim (Gnd),
udava vystup ,Monitor* aktualni rychlost n.

PfiloZime-li na vstup svorku ,Digital 1“ napéti ,vystup ,Monitor udava aktualni
proud.

Vstup ,Digital 1“je chranén proti pfepéti.

Minimalni vstupni napéti 0VvDC
Maximalni vstupni napéti +0,8 VDC
Vstupni odpor 22 kQ
Minimalni vstupni napéti +2,4VDC
Maximalni vstupni napéti + 50,0 VDC
Vstupni odpor 22 kQ

8 maxon motor fidici jednotka
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5.1.6 Prepinani médu fizeni (rychlost / proud) ,,Digital 2“

Rizeni rychlosti aktivni

Rizeni proudu aktivni

Neni-li vstup ,Digital 2 zapojen (floating) nebo je-li pfipojené napéti vyssi nez
2,4VDC, pracuje jednotka jako digitalni regulace rychlosti.

Je-li svorka ,Digital 2“ propojena se zemi, pracuje servozesilovac jako digitalni
fizeni proudu.

Vstup ,Digital 2“je chranén proti pfepéti.

Minimalni vstupni napéti +2,4VDC
Maximalni vstupni napéti + 50 VDC
Vstupni odpor 22 kQ
Poznamka:

Ochranou v provozu fizeni rychlosti je omezeni rozsahu zrychleni.

Minimalni vstupni napéti +0VDC
Maximalni vstupni napéti +0,8VDC
Vstupni odpor 22 kQ
Poznamka:

Po pfepnuti moédu fizeni musi k aktivaci nového médu nasledovat postup
odblokovani — blokovani (enable-disable) (porovnej 5.1.2).

51.7 Inkrementalni snimaé
Napajeni inkrementalniho snimace + 5 VDC max. 100 mA
Max. vstupni kmitoCet enkodéru 1 MHz
Uroveri napéti TTL
Low max. 0,8 V
High min. 2,0 V
Vstup pro inkrementalni snimac (line receiver) EIA standard RS-422

Musi byt pouzit inkrementalni snimac s vnitfni elektronikou (line driverem).
Konektor plosného spoje (pohled zepfedu)

[91/71 (513 [1]
a8l (6l {4l (2]

Osazeni kolikl snimace - vstup:

1 n.c. Nepfipojen

2 +5V + 5 VDC max. 100 mA
3 Gnd Uzemnéni

4 n.c. Nepfipojen

5 A\ Invertovany kanal A

6 A Kanal A

7 B\ Invertovany kanal B

8 B Kanal B

9 I\ Invertovany kanal |

10 I Kanal |

Rozlozeni kolikd je kompatibilni s konektory plochych kabeld snima¢d HEDL
55xx (s vnitfni elektronikou line driver)

Poznamka:
Dodana jednotka je nastavena pro snimac€ s 500 impulsy. Nastaveni se zméni
softwarem GUL.

vydani duben 2002
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5.2 Vystupy

5.2.1 Pomocné napéti ,,V . Hall +5V / 50mA OUT*“

5.2.2 “Monitor*

Monitorovani rychlosti
,Monitor n*

Monitorovani proudu
»Monitor I

Interné vytvofené pomocné napéti +5V je k dispozici pro:

- napajeni Hallovych sond

- nastaveni vstupl: (enable), Digital 1 a Digital 2 (monitor)
- napajeni externiho potenciometru (1kQ)

Vystup je chranén proti pretizeni.

Vystupni napéti +5VDC
Max. vystupni proud <50 mA
,Digital 1“-Vstup 0...0,8 VDC (nebo nezapojen)

Monitor rychlosti je uren zejména pro kvalitativni zhodnoceni dynamiky.
Absolutni rychlost je uréena vlastnostmi snimaci a nastavenim maximalni
rychlosti nnax . Vystupni napéti monitoru rychlosti je rychlosti umérné.

Vystupni napéti monitoru rychlosti je 5V, je-li dosazeno nejvy$si hodnoty Ny
nastavené potenciometrem.

Rozsah vystupnich napéti 0..+5VDC

Zvinéni max. 0,055 V

Presnost priblizné 0,025 V (5V/200 bit)
Vystupni odpor R, 10 kQ

Sitka pasma f, 340 Hz

PFiklad:

oV odpovida rychlosti - npax
2.5V  odpovida rychlosti 0 min™
5.0V odpovida rychlosti + npax

,Digital 1“-Vstup 2,4..+50 VDC

Pro ucely kontroly dava servozesilova¢ k dispozici monitorovani okamzité
hodnoty proudu. Signal je umérny skute¢né stfedni hodnoté proudu motoru.

Rozsah vystupnich napéti 0..+5VDC

Zvinéni max. 0,055V (= 0,33A)

Presnost priblizné 0,025 V (5 V / 200 bit)
(=0,15A)

Vystupni odpor 10 kQ

Sitka pasma fg 340 Hz

Cinitel umérnosti cca. 6 AV

Priklad:

oV odpovida -15 A zaporny moment

2.5V odpovida0A
5.0V odpovida +15 Akladny moment

Vystup ,Monitor” je chranén proti pfetiZzeni.

10 maxon motor fidici jednotka
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5.2.3 Kontrolni hlaseni ,,Ready*

Varianta 1
Predem nastaveno

Varianta 2
Na zvlastni objednavku

Signalem ,Ready” Ize hlasit nadfazenému fizeni provozni pohotovost pfipadné
chybové stavy. Chybové stavy zUstavaji ulozeny. Vynulovani chybového stavu
se provede novym zapnutim jednotky (,Enable®). Neni-li pfi¢ina chybového
stavu odstranéna, chybovy stav se opét vyvola.

1

|
|
|
|
|
|
“Ready’ - lpa<20mA

Je nutné pouzit vnéjsi napéti:

Rozsah vstupniho napéti max. 30 VDC
Zatézovaci proud <20 mA

O0Ov404

J403

Chybovy vystup J403 zkratovan (0 Q)
J404 nezastréen (otevieny)

Vystup s otevienym kolektorem je v normalnim pfipadé, tj. bez chyby, zapojen
na Gnd- zem. V pfipadé chyby pfepétim nebo proudovém pretizeni je vystupni
tranzistor uzavren.

Invertovany chybovy vystup J403 nezastréen (otevieny)
J404 zkratovan (0 Q)

Vystup s otevienym kolektorem je v normalnim pfipadé, tj. bez chyby, uzavren.
V pfipadé chyby pfepétim nebo proudovém pretizeni je vystupni tranzistor
pfipojen na zem (Gnd).

Poznamka k varianté 1 a 2:
Je zobrazen stav pod napétim, ale neni ulozen!

vydani duben 2002
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5.3
5.3.1

Rozhrani

Propojeni DES - PC

5.3.2

Propojeni DES — CAN Bus-
vedeni CiA DS-102

Sériové rozhrani ,,RS232 RX“, RS232 TX“

Max. vstupni napéti
Max. vystupni napéti
Max. pfenosova rychlost
Ochrana vedeni signalu

Interni RS232 vstupni a vystupni
elektronika (Driver/Receiver)

+30V

+30V

115 200 bit/s.

ESD chranéno

EIA RS232 standard

Pfenosova rychlost (konfigurovatelné) Az do max. 115 200 bit/s

Poznamky:

e Berte v Uvahu pfenosovou rychlost sériového portu pocitace

e Standardni pfenosova rychlost (originalni nastaveni) je 38 400 baudu.
Pokud pozadujete jinou rychlost, nastaveni musi byt provedeno pomoci

softwaru (GUI).

Datovych bitl
Parita

Stop bit
Protokol

Servozesilovaé¢ DES 50/5
Signalini svorka 16 Gnd
Signalni svorka 17 RS232 RxD
Signalni svorka 18 RS232 TxD

CAN rozhrani ,,CAN high“, CAN low*

Standardni typ

max. pfenosova rychlost
max. pocet CAN uzl
Protokol

CAN-Frame Typ
Nastaveni identifikace

Servozesilova¢ DES 50/5

Signalni svorka 14 CAN high
Signalni svorka 15 CAN low
Signalni svorka 16 Gnd

y¥¥8ry 3

8
zadna
1

zadny

PC rozhrani (RS232), DIN41652
Kolik 5 Gnd
Kolik 3 TxD
Kolik 2 RxD

CAN High-speed (vysoka rychlost)
Kompatibilni s ISO 11898

1 Mbit/s

110

CAN 2.0B

Standard (11-bit-ldentifikace)
Softwarem prfes CAN nebo RS232

CAN 9-kolik D-Sub (DIN41652)

Kolik 7 CAN_H
Kolik 2 CAN_L
Kolik 3 CAN_GND

12 maxon motor fidici jednotka
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5.3.3 CAN ID (CAN identifikace)

CAN-ID (identifikacni adresa) se nastavi DIP pfepinaci 1 ... 7.
Kazda adresa se koduje od 1 ... 127 v binarnim kédu.

Prepina¢ | Binarni kéd | Hodnota

1 2° 1

2 2; 2 12345678
3 2 4

2 3 3 (l)ll (1[N

FF

5 2* 16

6 2° 32

7 2° 64

Soucet hodnot vSech pfepinacll v poloze ON dava adresu CAN-ID.

Priklady:
Tabulka slouzi jako voditko, neni Uplnym seznamem.
Piepinaé 1 2 | 3| 4|5 |67
Hodnota 1 2 | 4| 8 |16 | 32| 64
CAN-ID Nastaveni prepinact Soucet
12345678
1 | oamEEnno 1 o|o|o|o0o]| o]0 1
OFF
12345678
2 L 0 | 1 o| o] o| o] o 2
OFF
12345678
32 peenetao oo /| 0o | o0 ]| 0|1 0 32
OFF
12345678
35 Wi 1 1 o | o0 | o | 1 0 1+2+32
FF
12345678
[ 111 ]]]] 1+2+4+8+
127 P 1 1 1 1 1 1 1 16+ 32 + 64
Poznamka:

e CAN-ID =0 je neplatna a cte se jako CAN-ID = 1.
o Piepina¢ DIP 8 pouze ovliviiuje rozsah vstupu ,set value® a nema Zadny
vliv na adresu CAN-ID.

vydani duben 2002

maxon motor Fidici jednotka 13



| maxon motor

UZIMEX PRAHA, spol. s r.o.

4-Q-EC servozesilova¢ DES 50/5 navod na obsluhu

5.4 Vysvétleni proudového omezeni

Bezkartacové motory maxon EC jsou vhodné pro nasazeni v servopohonech.
PoZaduje se vysoké zrychleni ale také ochrana proti tepelnému pfetiZeni.
Digitalni fidici jednotka DES 50/5 pracuje s proudovym omezenim |- a leont ,
coz spliiuje oba pozadavky.

max. vystupni proud I« <15A
max. trvaly zatéZovaci proud lcon <5A
POMET Imay : lcont 3:1

Potenciometrem nastaveny trvaly zatéZovaci proud Il (0...5A) je k dispozici
neomezené. Kratkodobé je pfipustny i vySSi proud (lnax = 3eleont), pPFiéemz doba
trvani je zavisla na predchozim pribéhu proudu.

Priklad 1:

2l

Béhem &asu t,' je pro zrychleni motoru pfipustny vysSi proud. Pak je omezen
na trvaly proud lcont.

Je-li motor zatizen delSi dobu trvalym proudem I, Neni pripustny zadny vyssi
proud (t; = 0s).

Priklad 2: (cyklicky provoz)

a) b)

2:

cont

t ~05s ~9.65 t~1.2s ~10.3s

Max. vystupni proud l,.x je v cyklickém provozu opét k dispozici po pauze cca
10s. To za pfedpokladu, ze je proud mezi pribéhy zrychleni nulovy. V opacném
pfipadé je ¢as t, redukovan.

' Cas je zavisly na proudu a dosavadnim proudovém zatizenim motoru.

14 maxon motor fidici jednotka
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6 Provozni stavy

6.1 Bez chyb

Zelenou kontrolkou LED jsou rozliSeny provozni stavy ,Enable” (odblokovano) a
,Disable“(zablokovano).

DES ve stavu ,Disable” (DES pfipravena k provozu, vSe v pofadku): zelna LED blik&
(kmitoc€et asi 1Hz), Cervena LED nesuviti.

DES ve stavu ,Enable“ (koncovy stupen DES v provozu): zelena LED sviti trvale,
Cervend LED nesuviti.

6.2 Chybové stavy

DES detekuje chybove stavy.
Cervend LED sviti trvale pfi jakémkoli chybovém stavu.
Zelena LED blika podle druhu chyby v riznych intervalech.

Pfiklad: Chyba 5 zelenaLEDsviti 1 2 3 4 5 6
| qigipipipNa e Ne il

Interval blikani zelené LED mozné chyby

1s

2s

3s

4s

5s

6s

7s

8s

14s

15s

Chyba 0 => Chyba Hallovych sond

e Spatné zapojeni Hallovych sond

e Spatné zapojeni Hallovych sond - napajeni

e Vadn4 Hallova sonda v motoru

Chyba 1 => Chyba signélu snimace

e Snimac¢ bez indexovaciho kanalu

e Nizko nastavené systémové parametry (Encoder Resolution)

e Vstupni kmitocet signalu snimace pfilis vysoky

Chyba 2 => Chyba nastaveni déleni snimace

e Spatné nastavené systémové parametry (Encoder Resolution)

Chyba 3 => Hallova sonda 3 nenalezena

e Spatné zapojeni Hallovy sondy 3

e Poskozena Hallova sonda 3 motoru

¢ Nizko nastavené systémové parametry (Encoder Resolution)

Chyba 4 => PfekroCeni proudu

Mezizavitovy zkrat vinuti motoru

Napajeci zdroj nedovoli dostate¢ny nabéh proudu pro zrychleni

Nadmeérné zesileni (Gain). Zisk fizeni rychlosti se musi redukovat.

Nadmérné zesileni (,acceleration®)

Zni¢eny vykonovy stupen

Chyba 5 => Prekroéeni napéti

e \ysoké napajeci napéti

e Vysoké napéti v médu generatoru

Chyba 6 => Prekro¢eni rychlosti

e Vysoka rychlost (>30 000 min™")

Chyba 7 => Nedostatecné napajeci napéti

o Nedostateéné napéti zdroje

Chyba 13 => Parametr mimo rozsah

o Systémové parametry ,Encoder Resolution“ lezi mimo povoleny rozsah

Chyba 14 => Chyba Flash kédu

o Kontrolni sou¢et neni spravny = do DES se musi nové nahrat firemni
software.

vydani duben 2002
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7 Blokové schéma
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