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Technicky tydenik

Krokovani a linearni pohyby

v automatickych linkach vac-
kovymi pfevody SOPAP. Zku-
Senosti z automatizace auto-
mobilového priimyslu. Manipu-
latory, presné krokovaci stoly
a prevodovky s vyso-
kou tuhosti.
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Konstrukce vackového
krokovaciho stolu

Na horni ploSe vackové prevodovky
je kruhovy talif podepreny valivymi lo-
Zisky. Stoly pro nizsi zatizeni maji talif
uloZzen na hrideli se standardnimi ku-
Zelikovymi lozZisky. Talif stolu pro vyso-
ké zatizeni se opira o obvodové valec-
kové lozZisko. Draha lo-

Krokovaci stoly

ky ma nulové stoupani, zajede s presa-
hem mezi sousedni kladky a fixuje po-
lohu vystupni hridele s vysokou pres-
nosti a tuhosti.
Je-li potfreba synchronizace s taktem
linky, pohani vacku brzdovy asyn-
chronni motor, ktery se po prestaveni
talife v klidové ¢asti vacky zastavi
a rozbéhne se znovu

Ziska je Ctvercového
prifezu postaveného
na Uhlopficku a obsa-
huje valeCky stridavé
natocené o 90°. LozZis-
ko talife prenasi zejmé-
na axialni silu v obou
smérech a klopny mo-
ment vznikly zatizenim

po skonéeni technolo-
gické operace.

Stoly rady MI

Talif s obvodovymi va-
leCkovymi lozisky pre-
nese axialni zatizeni do
30 kN. ZatiZzeni silou
mimo stred talite je li-

mimo osu.
S talifem je spojena hvézda nebo disk
s kladkami po obvodu. Kladky se ota-
¢eji na jehlovych loZiskach. Do mezery
mezi sousednimi kladkami zabira zeb-
ro vacky podobné Sneku. Umisténi kla-
dek souvisi s pouzitym tvarem vacky.
Globoidni vacka zabira s kladkami ra-
dialné uloZenymi po obvodu hvézdy vy-
stupni hridele. Valcova vacka je vyuzita
v silnych stolech, kde zabira s axialni-
mi kladkami rovnobéznymi s vystupni
hrideli a uloZzenymi v disku vystupni hfi-
dele.

Funkce prevodovky
Vstupni hfidel s vackou je pohanéna
konstantni rychlosti asynchron-
nim motorem pres Snekovou
prevodovku. Zebro vacky za-
bere s kladkami a pootoCi
vystupni hridel o jednu
rozte¢ kladek. Zebro
na zbyvajici ¢asti
obvodu vac-

Laserovy
systém pro pro-
méfovani geometrie RAYTEC
GEPARD s vyhodnocovacim
software a rozsahlym pfislu-
Senstvim pro dilny i laboratore.

Laserovy interferometr
AGILENT, mezinérodni stan-
dard kalibrace obrabécich

a soufadnicovych stroji. Roz-
déleny opticky svazek méfi
soucasné nékolik os. Analy-
za geometrickych chyb.

Malé stejnosmérné motory
maxon s prevodovkami, sni-
madi a fidicimi jednotkami tvori
jednoduché i fizené pohony do
400 W.

Samonosné vinuti motortl bez
Zeleza a keramické Cepy pre-
vodovek zvy3uji Zivotnost po-
honu.

Klinové a ozubené femeny
GATES s femenicemi UZIMEX
feSi pfesné polohovani i vyso-
korychlostni pfevody na viete-
na. Remenice i podle vykresu.
Pruzné spojky GERWAH od-
strani pficeni a statickou ne-
urcitost. Vinovec nebo PU
hvézda s volitelnou tuhosti

a tlumenim. Pojistné spojky
zamezi Skodam.

Linearni vedeni NIPPON
BEARING. Presné hfidele

a pouzdra. Hfidele pro prenos
momentu. Valivé podepfeni
stolli. Hranolové vedeni.
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mitovano klopnym mo-
mentem do 5 kNm. Hvézda s globoidni
vackou nabizi az 48 stanic po obvodu.
Stll velikosti 100 nabizi jako moZnost
prichozi hridel talife, velikost Ml 160
ma prlichod standardné.

Stoly rady TS
Talif stold velikosti 700 - 2000 s obvo-
dovymi valeckovymi loZisky prenese
axialni zatizeni 650 az 4000 kN. Zati-
Zeni mimo stred talife je pripustné do
klopného momentu 1600 kNm. Mensi
stoly velikosti 200 - 580 se standard-
nimi kuzelikovymi loZisky unesou do 30
kN, resp. do 3 kNm. Disk s axialnimi
kladkami a s valcovou vackou se muze
zastavovat aZz v 16 stanicich po obvo-
du. Stoly mohou na objednavku mit
pruchozi hidel talite.

Typ a velikost stolu uréi vyrobce na zakla-
dé zadani poctu stanic, momentu setrvac-
nosti, hmotnosti a mechanického odpo-
ru oviadaného zarizeni, doby presta-
veni a poctu krokl v Case.
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